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ITALIANO

NORME - Gli apparecchi sono stati progettati e costruiti per poter essere incorporati in mac-
chine come definito dalla Direttiva Macchine 2006/42CE e successivi emendamenti.

e Sicurezza del macchinario EN 60204-1

* Direttiva 2004/108/CE e successivi emendamenti. Compatibilita elettromagnetica.

¢ Bassa tensione - Riferimento Direttiva 2006/95CE

Tuttavia non & ammesso mettere i nostri prodotti in funzione prima che la macchina nella qua-
le essi sono incorporati 0 della quale essi sono una parte sia stata dichiarata conforme alla
legislazione in vigore.

PRECAUZIONI: Messa in guardia contro eventuali rischi d’infortunio o
di danneggiamento dei materiali in caso d’inosservanza delle istruzio-
ni.
A) Per le operazioni di movimentazione, installazione e manutenzio-
ne, é obbligatorio:
1 - Personale abilitato all'uso dei mezzi di movimentazione (gru, carrello ele-
vatore, etc.).
2 - Uso dei guanti di protezione.
3 - Non sostare sotto il carico sospeso.
B) Prima di procedere ai collegamenti elettrici, &€ obbligatorio:
1 - Personale abilitato.
2 - Assicurarsi che il circuito elettrico d'alimentazione sia aperto.
3 - L'interruttore del quadro generale d'alimentazione sia lucchettato in posi-
zione di aperto.
C) SMALTIMENTO: | prodotti LU-VE sono composti da:
Materiali plastici: polistirolo, ABS, gomma.
Materiali metallici: ferro, acciaio inox, rame, alluminio (eventualmente trat-
tati).
D) Togliere la pellicola trasparente di protezione dalle parti metalli-
che verniciate.

STANDARDS - The products are provided for incorporation in machines as defined in the EC
Machine Directive 2006/42CE and subsequent modifications.

« Safety of Machinery EN 60204-1

¢ Directive 2004/108/CE and subsequent modifications. Electromagnetic compatibility.

¢ Low tension - Reference Directive 2006/95/CE

However it is forbidden to operate our equipment in advance before the machine incorporat-
ing the products or making part thereof has been declared conforming to the EC Machine Di-
rective.

A) For moving installing and mainten
to comply as follows: £
1 - Employ authorized personnel
fork elevators, etc.).
2 - Wearing of work gloves.

B) Before to proceed with elestnc
ply as follows: [
1 - Authorized personnel only shall be
2 - Make sure the power line circuit is open.
3 - The main switch on the general power panel is open and pad-locked in
this setting.
C) DISPOSAL: LU-VE products are made of:
Plastic materials: polyethylene, ABS, rubber.
Ferrous materials: iron, stainless steel, copper, aluminium (possibly processed).
D) Remove the transparent protection film from varnished metallic
parts.

Normes: les appareils ont été congus et fabriqués pour étre incorporés dans des appareils
selon la Directive Machines 2006/42CE et les amendements successifs.
«Safety of Machinery EN 60204-1
o Directive 2004/108CE et amendements successifs. Compatibilité électromagnétique.
» Basse tension. Référence directive 2006/95CE.
Toutefois, il est interdit de mettre les appareils en fonctionnement avant que la machine
dans laquelle ils sont incorporés ou dont ils font partie ne soit déclarée conforme a la Iégis-
lation en vigueur.
PRECAUTIONS: Mise en garde contre d’éventuels risques d’accident ou
d’endommagement des appareils en cas de non-observation des instru-
stions.
A) Pour les opérations de manutention, installation et maintenance,
est obligatoire:
1 - Lintervention d’ un opérateur autorisé a I' usage des appareils de manu-
tention (grue, chariot élévateur, etc.).
2 - [utilisation des gants de protection.
3 - De ne pas stationner en dessous d’une charge suspendue.
B) Avant de procéder aux raccordements électriques, est obligatoi-
re:
1 - Lintervention d’un opérateur autorisé.
2 - De s’assurer que le circuit électrique d’alimentation est ouvert.
3 - De s'assurer que I'interrupteur du boitier général d’alimentation est blo-
qué par un cadenas en position ouverte.
C) ELIMINATION: Les produits LU-VE sont composés de:
Matériaux plastiques: Polystyréne, ABS, caoutchouc.
Matériaux métalliques: fer, acier inox, cuivre, aluminium (éventuellement
traité).
D) Oter la pellicule transparente de protection des parties métalli-
ques peintes.

DEUTSCH

NORMEN - Die Produkte sind in Uberreistimmung mit der EG Richtlinie 2006/42CE und nacht-
folgende Erganzungen entwickelt, konstruiert und gefertigt.

¢ Safety of Machinery EN 60204-1

Richtlinie 2004/108/CE und nachfolgende Erganzungen. Elektromagnetische Kompatibilitét.

¢ Niederspannung - Richtlinie 2006/95/CE.

Die Inbetriebnahme dieser Maschine ist so lange untersagt, bis sichergestellt ist, daB die Anlage,
in die sie eingebaut wurde oder von welcher sie ein Teil ist, den Bestimmungen der EG Richtlinie
Maschinen entspricht.

VORSICHTSMASSNAHMEN: Warnung vor Unfall- oder Materialscha-

densgefahren bei Vorletzung der Vorschriften.

A) Fiir den Innerbetrieblichen Transport, die Installation und die War-
tung miissen
folgende Vorschriften eingehalten werden:

1 - Das Personal muB3 flr die Bedienung von innerbetrieblichen Transportein-
richtungen (Krane, Hubkarren usw.) beféhigt sein.

2 - Gebrauch von Schutzhandschuhen.

3 - Kein Aufenthalt von Personen unter héngenden Lasten.

B) Vor Ausfiihrung der Elektroanschliisse miissen folgende Vorschriften

eingehalten werden:

1 - Fachkundiges Personal.

2 - Sicherstellen, daB3 der Stromversorgungskreis offen ist.

3 -Der Schalter am Hauptstromversorgungs-Schaltschrank muf mit einem
SchloB versehen und gedffnet sein.

C) ENTSORGUNG: Die LU-VE-Produkte bestehen aus:
Plastmaterialien: Polystyrol, ABS, Gummi.

Metallmaterialien: Eisen, rostfreier Stahl, Kupfer, Aluminium (eventuell behan-
delt).

D) Die transparente Plastfolie von den lackierten Metallteilen ent-
fernen.

NORMAS - Los productos han sido proyectados y construidos para poder incorpo-
rarse en maquinas como indicado en la Directiva de Maquinas 2006/42CE vy sus en-
miendas posteriores.

o Safety of Machinery EN 60204-1

¢ Directiva 2004/108/CE y enmiendas posterlores Compatibilidad electromagnética.

. Ba]a tensmn Riferencia D|rect| 2,200 [CE.

eventuales riesgos de dafios a
de que no se observer las in-

instalacion y mantenimiento

e as {gruas, elevadores etc)
2‘ Utlllza0|on de guantes protectores.
3 - No pararse bajo carga suspendida.
B) Antes que se proceda a el conexionado eléctrico, es necesario:
1 - Personal capacitado.
2 - Asegurarse de que el circuito de alimentacion eléctrica esté abierto.
3 - El interruptor de cuadro general esté blogueado por un candado en posicion
de abierto.
C) EVACUACION: Los productos LU-VE se componen de:
Materiales plasticos: piliesteres, ABS, goma.
Materiales metalicos: hierro, acero inox, cobre, aluminio (a veces tratados).
D) Eliminar la proteccion plastica transparente de las partes metalicas
pintadas.

PYCCKUW

V13nenns cnpoexkTMpOBaHb! 1 U3rOTOBAEHbI AN TOFO YTOObI OHY ObInM MPUMEHEHbI B
ka4ecTe YacTei arperara B co0TBETCTBUN ¢ [upexTnaoi 2006/42/CE ¢ yyeTom
nonpasok, 1

» Safety of Machinery EN60204-1

+ [pextusa 2004/108/CE ¢ y4eToM nonpasok. INeKTpoMarHuTHas CoBMECTUMOCTb.
» Huskoe Hanpsbkehue - CootseTcTaue [upexTvae 2006/95/CE.

OnHaxo, He BOMycKaeTCst MPUMEHATD HALLWM M3AENNs B KA4ECTBE YacTed arperara,
MPEXAE YeM MALLMHA, YACTAMM KOTOPOV OHY SBNSIOTCS, BYAET NPU3HaHA
COOTBETCTBYHOLLEH HOpMaM,

YCTaHOB/EHHbIM 3aKOHOAATENbCTBOM.

MEPbI NPEJJOCTOPOXKHOCTMW: Mpu HecobniopeHUN RaHHbIX NpeanucaHmii MoryT
NPOM3ONTY HeCHacTHble CIy4au UK NOBPeXAeHHE U3AEIHiA.

A) [insi norpy304H0-pa3rpy304HbIX OniepaLyil , MOHTaXa 1 TeXHU4ECKoro
o6CIyMBaHus ,HeobXoAMMO criepyioLLiee:

1 - MepcoHan KsanuuLMpoBaH v JOMYLLEH K YNPABAEHNIO CREAYIOLMIA NOFLEMHbIMM
MEXaHn3Mamm (OAbEMHbII KPaH, MOZLEMHIK U T.1.).

2 - Vcnonb30BaTh 3aLUMTHbIE NEpYaTK.

3 - He HaxomTbCs NMOA rpy3oM .

B) Mepen TeM Kak NpoM3BECTH BCe ANEKTPULECKUE NOAKIIOHEHIS, HeoBXoAUMo
YAOCTOBEPUTLCA:

1 - B TOM, 4TO NepcoHan kBanuguuMpoBaH.

2 - QNEKTPUUECKNUI KOHTYD HE3AMKHYT.

3 - OnexTPOLLMT HAXOAUTCS B AOCTYMHOM MECTE 1 3aKpbIT Ha 3aMOK.

C) YTUIN3ALINA: Mpopykums LU-VE coctouT u:

MnacTuk: nonucTupon, ABS, peauta.

Metann: xeneso, HepxaseroLLas CTanb, Mefib, antOMUHHIA (06pABOTaHHINA).
KacatenbHo xnaaareHTos CefyeT BOCNONb30BATLCS MHCTPYKLMEN N0 SKCnnyaTaumm.
D) CHsiTb Npo3payHyio 3aLUMTHYIO NOMMATINEHOBYIO NNEHKY C METanM4eckuX
OKpaLLeHHbIX YacTel




CONFIGURAZIONI

Il sistema di regolazione nella
sua essenza e costituito da
due unita:

e L'unita’ di regolazione:
AURT per condensatori; e
raffreddatori di liquidi.

¢ || quadro elettrico (AQE).

Detto sistema puo’ essere
stato gia installato a bordo
dell’unita in fabbrica oppure
puo essere fornito separata-
mente da installare a cura
dell’operatore su impianti gia
esistenti anche in posizione
diversa a quella effettuata in
fabbrica, avendo cura di non
esporlo a temperature supe-
riori a 50 °C e preferibilmente
in zone aerate e riparate dal-
I'acqua.

Il regolatore elettronico di ve-
locita consente di mantenere
la temperatura di condensa-
zione oppure la temperatura
del liquido in uscita nel caso
di raffreddatori di liquido, en-
tro valori prefissati dalle con-
dizioni operative riducendo il
consumo energetico ed il li-
vello sonoro.

CONFIGURATIONS

The mains parts of the regu-
lator system includes:

¢ The speed regulator unit:
AURT for condensers; for
dry coolers.

¢ The control box (AQE).

The regulator system can be
already installed or supplied
separately for retrofitting
operating equipment.
Installation can be also diffe-
rently performed but ill shall
not be subjected to tempe-
raures beyond 50°C and lo-
cated in well ventilated and
rain protected site.

The speed regulatot holds
within the preset limits the
condensation temperature or
the output liquid temperature
if dry coolers are employed,
at the varying operating con-
ditions reducing the power
drawn from the power line
and at the same time, less
noise emission.

VARIATORI ELETTRONICI DELLA TENSIONE TRIFASE
ELECTRONIC 3 PHASE VOLTAGE VARIATIORS

VARIATEURS ELECTRONIQUES DE TENSION TRIPHASEE
ELEKTRONISCHE DREIPHASENREGLER
VARIADORES ELECTRONICOS DE LA TENSION TRIFASICA

ITALIANO ENGLISH FRANCAIS DEUTSCH ESPANOL

CONFIGURATION

Le systéme de régulation est
constitué essentiellement de
deux unités:

e L'unité de régulation :
AURT pour les condenseurs;
pour I'aéroréfrigérant.

¢ Le coffret de commande
(AQE).

Ce systéme peut étre installé
sur I'unité en fabrication ou
peut étre installé par I'instal-
lations déja existantes ou
dans des positions différen-
tes de celles prevues en fa-
brication. L'endroit doit étre
ventilé, protégé du soleil et a
I’abri de I'eau.

Le régulateur électronique de
vitesse permet de maintenie
la témperature de condensa-
tion ou bien la témperature
du fluide en sortie dans le cas
d’aéroréfrigerants en des-
sous de valeur prédéfinies en
fonction des conditions de
fonctionnement, ce qui réduit
la consommation d’énergie
et le niveaussonore. -

AUSFUHRUNGEN

Das Regelsystembesteht im
wesentliken aus zwel Einhel-
ten:

¢ Eigentlike Regeleinhelt:
AURT fur Verflussiger; Flus-
sigkeitsriickkuhler.

¢ Schaltschrank (AQE).

Dieses system kann bereits
im Gerat im Werk installert
oder auch getrennt fiir die in-
stallation an bereits vorhan-
denen Geréten geliefert wer-
den. Dabeikann die
Einheitauch in einer anderen
Position eingebaut werden
als normalerweise beim Ein-
bau im Werk Ublick ist. Sie
muB jedoch immer an einem
bellfteten wasser und vor
Sonneneinstrahlung ge-
schiitzten Ort installiert wer-
den.Mit dem Drehzahlregler
wird beia Verfliisiigem dem
Verflissigungsdruck bzw. bei
Ruckkihlern die Flissigkeit-
saustrittstemperatur bei
Veranderung__ dery Betrieb-
sbendirfigungen innerhalb
des Proportionalbandes dur-
chVera nderung der Drehzahl
konstant gehalien. Hierdurch
wird der Energieverbrauch un
der Schalldruckpegel abge-
senkt.

CONFIGURACIONES

El sistema de regulacién en
su esencia esta constituido
por dos unidades:

¢ La unidad de regulacion:
AURT para condensadores;
y enfriamiento de liquidos.

e El cuadro eléctrico (AQE).

Dicho sistema puede haber
sido ya instalado abordo de
la unidad en la fabrica o bien
puede ser suministrado por
separado para instalarse por
cuenta del operador sobre in-
stalaciones ya existentes in-
cluso en posicion distintaala
efectuada en fabrica, tenien-
do cuidado de no exponerlo
a temperaturas superiores a
50 °C y preferentemente en
zonas aireadas y resguarda-
das del agua.

El regulador electrénico de
velocidad permite mantener
la temperatura de condensa-
cion o la temperatura del li-
quido de salida en el caso de
enfriadores de liquido, dentro
de los valores prefijados de
las condiciones operativas
reduciendo el consumo
energético y el nivel sonoro.

TRASPORTO E INSTALLAZIONE VERTICALE
TRANSPORT AND VERTICAL INSTALLATION
TRANSPORT ET INSTALLATION VERTICALE
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG VERTIKALEN
TRANSPORTE E INSTALACION VERTICAL

MODELLO TYPE MODELE MODELL - MODELO

SAV 500 - EAV 500
SAV 630 - EAV 630
SAV 710

SHL 500 - 630 SPE

VARIATORE
VARIATORS
VARIATEURS m»—m>
REGLER
VARIADORES

QUADRO ELETTRICO /

CONTROL BOX

COFFRET DE COMMANDE

SCHALTSCHRANK

CUADRO ELECTRICO

TRASPORTO E INSTALLAZIONE ORIZZONTALE
TRANSPORT AND HORIZONTAL INSTALLATION
TRANSPORT ET INSTALLATION HORIZONTALE
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
TRANSPORTE E INSTALACION HORIZONTAL

MODELLO TYPE MODELE MODELL - MODELO

SAV 500 - EAV 500
SAV 630 - EAV 630
SAV 710

SHL 500 - 630 SPE

L’operatore dovra installare
prima i piedi (1a) del conden-
satore, quindi su due di questi
(lato collettori) la piastra di
supporto del quadro elettrico
e del variatore (2a) come illu-
strato.

The operator shall install first
the condenser feet (1a) and
next the fastening plate hol-
ding the two units on the side
feet (2a) (collectors side) as
shown.

TRASPORTO
TRANSPORT
TRANSPORT
TRANSPORT
TRANSPORTE

INSTALLAZIONE ORIZZONTALE
HORIZONTAL INSTALLATION
INSTALLATION HORIZONTALE
AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
INSTALACION HORIZONTAL
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Le technicien devra d’abord
installer les pieds (1a) du con-
densateur, puis sur deux d’en-
tre eux (du co6té des collec-
teurs) la plaque de support du
coffret de commande et du va-
rateur (2a) comme indiqué sur
le schéma.

Der Monteur muB zunachst
die FiBe des Verflissiger (1a)
montieren, dann daran (auf
der AnschluBseite) die Grund-
platte des Schallschranks und
Reglers (2a), wie auf der Abbil-
dung gezeigt, montieren.

El operador debera instalar
antes las patas (1a) del con-
densador, por lo tanto sobre
dos de estas (lado colectores)
la placa de sujecion del cua-
dro eléctrico y del regulador
(2a) seguin consta en el folleto.




TRASPORTO E ISTALLAZIONE CONDENSATORI E RAFFREDDATORI DI LIQUIDO
TRANSPORT AND INSTALLATION AIR COOLED CONDENSERS AND DRY COOLERS

TRANSPORT ET INSTALLATION CONDENSEURS ET AERO-REFRIGERANTS
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG LUFTGEKUHLTE VERFLUSSIGER UND FLUSSIGKEITS-RUCKKUHLER
TRANSPORTE E INSTALACION CONDENSADORES Y ENFRIADORES DE LiQUIDO

TRASPORTO E INSTALLAZIONE VERTICALE VARIATORE
TRANSPORT AND VERTICAL INSTALLATION VARIATORS —
TRANSPORT ET INSTALLATION VERTICALE VARIATEURS \
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG VERTIKALEN REGLER
TRANSPORTE E INSTALACION VERTICAL VARIADORES
MODELLO - TYPE - MODELE - MODELL - MODELO QUADRO ELETTRICO / W
SAV 800 - CONTROL BOX M
COFFRET DE COMMANDE
EAV 800 - EAV 900 SCHALTSCHRANK
CUADRO ELECTRICO
SAL 800 - EAL 800
EHL 900 - EAL 900 U
— 1

TRASPORTO INSTALLAZIONE ORIZZONTALE TRASPORTO INSTALLAZIONE ORIZZONTALE
TRANSPORT HORIZONTAL INSTALLATION TRANSPORT HORIZONTAL INSTALLATION
TRANSPORT INSTALLATION HORIZONTALE TRANSPORT INSTALLATION HORIZONTALE
TRANSPORT AUFSTELLUNG HORIZONTALEN TRANSPORT AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
TRANSPORTE E INSTALACION HORIZONTAL TRANSPORTE INSTALACISN HORIZONTAL

MODELLO - TYPE - MODELE - MODELL - MODELO

SAV 800 -
EAV 800 - EAV 900

SAL 800 - EAL 800
EHL 900 - EAL 900

L’operatore dovra installare
prima i piedi (1a) del conden-
satore, quindi su due di questi
(lato collettori) la piastra di
supporto del quadro elettrico
e del variatore (2a) come illu-
strato.

The operatorgShall'install first
the condenser feet (1a) and
next the fastening plate hol-
ding the two units on the side
feet (2a) (collectors side) as
shown.

Le technicien devra d’abord
installer les pieds (1a) du con-
densateur, puis sur deux d’en-
tre eux (du coté des collec-
teurs) la plaque de support du
coffret de commande et du
varateur (2a) comme indiqué
sur le schéma.

Der Monteur muB zunachst
die FiiBe des Verflissiger (1a)
montieren, dann daran (auf
der AnschluBseite) die Grund-
platte des Schallschranks und
Reglers (2a), wie auf der Ab-
bildung gezeigt, montieren.

El operador debera instalar
antes las patas (1a) del con-
densador, por lo tanto sobre
dos de estas (lado colectores)
la placa de sujecion del cua-
dro eléctrico y del regulador
(2a) segun consta en el folleto.

MODELLO - TYPE - MODELE - MODELL - MODELO MODELLO - TYPE - MODELE - MODELL - MODELO
XDHL QUADRO ELETTRICO EHLD
CONTROL BOX
COFFRET DE COMMANDE
SCHALTSCHRANK XXLD
CUADRO ELECTRICO
QUADRO ELETTRICO
CONTROL BOX
' COFFRET DE COMMANDE
_ >
= SCHALTSCHRANK
_:I—\ ol _ CUADRO ELECTRICO
8
LA LL AL VARIATORE
VARIATORS g
VARIATORE = VARIATEURS
VARIATORS - REGLER
VARIATEURS ¥ VARIADORES
REGLER
VARIADORES SR




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO SAV 500
EAV 500

POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS

PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS
STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES O ENFRIADORES DE LiQUIDO SHL 500

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores

0 500 mm

Variatore / Variator /
g 3 § o Variateur / Regler / Variadores
w B & (A) Z =49
T O,k Froo3 w
S gRo W0 & Wm Q5 4
3 S5eEs 8§ 3 AURT
=z o2z HomzTo T Exi
| E£SE8 " w DEgTD E EZE
Zi | 8552 ; =i Wz, oo 5 O8RS
258 | o= S 69z2E gozsg ozmgm Quadro elettrico / Control box
_ mk3|cgeEn | _ 2 2 okbzE 225e3 ESE5E Coffret electrique / /Schaltschrank
Tk ZE | XOoSxa (XD E ESERO 505ED << L oae
SW3IEz|ogmos (S2H B Zazoo DEDFHO SESES Cuadro eléctrico
SE2EL> 59555 |[EgoNo 5255 CoEDE S£8%3
E2L02 EgEEE |EEE22 |  BCEIQ 4a449 48543 A E
Lo g | UFULL 138832 SEIER gwess 525888
2F222 | 22222 (22222 ZLRERE grese SFsss
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 4P A4D500
& AU A
1x1 1 1 1,63 0,89 312 312 2/20A 2/20A Quando ¢ indicata la quantita dei
ventilatori con 2xn ventilatori, su ogni
1x2 1 2 3,26 1,78 312 312 2/20A 2/20A contattore sono collegati 2 ventilatori
1x3 1 3 4,89 2,67 312 312 3/20A 3/20A in parallelo.
x4 1 4 6,52 3,56 312 312 4/20A 4/20A When the fan number is indicated as
1x5 1 5 8,15 4,45 312 312 5/20A 5/20A. 2x%h fans, two parallel fans are wired
2x2 2 2 652 356 312 312 |__2/00R 2720, Ofeach contactor.
2x3 2 3 9,78 5,34 312 312 3/20A 3/20A Lorsqu’il est indiqué un nombre de
ventilateurs 2xn, chaque contacteur
2x4 2 4 13,04 7,12 320 312 4/20A 4/20A controle deux ventilateurs en
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 6P  A6D500 parallele.
Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn
Ventilatoren angegeben sind, sind
1x1 1 1 0,62 0,31 312 312 2/20A 2/20A swei Ventilatoren parallel auf elnen
1x2 1 2 1,64 062 312 312 | 2/20A 2/20A | Schitz verdrahtet.
1x3 1 3 1,86 0,93 312 312 3/20A 3/20A Cuando se indica la cantidad de los
1x4 1 4 248 1.24 312 312 4/20A 4/20A ventiladores con 2xn ventiladores,
’ ’ sobre cada contactor estan
1x5 1 5 3,10 1,55 312 312 5/20A 5/20A conectados 2 ventiladores en
2x2 2 2 2,48 1,24 312 312 | 2/20A 2/20A paralelo.
2x3 2 3 3,72 1,86 312 312 3/20A 3/20A
2x4 2 4 4,96 2,48 312 312 4/20A 4/20A
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 8P A8D500
5 AT A e T (i
1x1 1 1 0,35 0,16 312 312 2/20A 2/20A — N,a — ~
1x2 1 2 0,70 0,32 312 312 2/20A 2/20A | it
1x3 1 3 1,05 0,48 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 1,40 0,64 312 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 1,75 0,80 312 312 5/20A 5/20A —
2x2 2 2 1,4 0,64 312 312 2/20A 2/20A )
Allarete / To mains
2x3 2 3 21 096 | 812 312 | 3/20A 3/20A A
2x4 2 4 2,8 1,28 312 312 4/20A 4/20A Tk




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO
POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS

PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS

SAV 630
EAV 630

STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN

POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES O ENFRIADORES DE LiQUIDO

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores

0 630 mm

N° VENTILATORI

FANS NUMBER

NBRE VENTILATEURS
ANZAHL VENTILATOREN
NUMERO VENTILADORES

Motore /

VENTILATORI PER CONTATTORE
VENTILATEURS POUR CONTACTEURS
VENTILATOREN MIT SCHUTZE

FANS FOR CONTACTOR
VENTILATORES POR CONTACTOR

ooooo

N
N
N
N
N

N° CONTATTORI
N° CONTACTOR
N° CONTACTEURS
N° SCHUTZE

Motor / Moteur / Motor / Motor

(2] w

o 2=z

2 692&
2 FESZE
£ 23286
8 G2Z0=
o sSZQuU3
o =0F=x=
Q mOaITO
i SIS2S
= PERER
S Hhomom
=z <<

MODELLO REGOLATORE ELETTRONICO
MODELE REGULATEUR ELECTRONIQUE
MODELL ELEKTR. DREHZAHLREGLER
MODELO REGULADOR ELECTRONICO

TYPE ELECTRONIC CONTROLLER

4P A4D630

MODELLO QUADRO ELETTRICO

TYPE CONTROL BOX

MODELE COFFRET ELECTRIQUE
MODELL SCHALTSCHRANK
MODELO CUADRO ELECTRICO

Motore / Motor / Moteur /

Motor / Motor

6P  AoD630

1x1 1 1 3,97 2,10 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 7,94 4,20 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 11,90 6,30 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 15,90 8,40 320 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 19,9 10,50 320 312 5/20A 5/20A
2x2 2 2 15,90 8,40 320 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 23,80 12,60 326 320 3/32A 3/20A.
2x4 2 4 31,80 16,80 340 320 4/32A 4/20A

1x1 1 1 1,22 0,65 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 2,44 1,30 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 3,66 1,95 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 4,88 2,60 312 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 6,10 3,25 312 312 5/20A 5/20A
2x2 2 2 4,88 2,60 312 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 7,32 3,90 312 312 3/20A 3/20A
2x4 2 4 9,76 5,20 312 312 4/20A 4/20A
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 8P A8D630
A AURT A
1 1
1x2 1 2 1,56 0,72 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 2,34 1,08 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 3,12 1,44 312 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 3,90 1,80 312 312 5/20A 5/20A
2x2 2 2 3,12 1,44 312 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 4,68 2,16 312 312 3/20A 3/20A
2x4 2 4 6,24 2,88 312 312 4/20A 4/20A

Motore / Motor / Moteur /

Motor / Motor

A8D630

1x1 1 1 0,39 0,16 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 0,78 0,32 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 1,17 0,48 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 1,56 0,64 312 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 1,95 0,80 312 312 5/20A 5/20A
2x2 2 2 1,56 0,64 312 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 2,34 0,96 312 312 3/20A 3/20A
2x4 2 4 3,12 1,28 312 312 4/20A 4/20A

SHL 630

Variatore / Variator /
Variateur / Regler / Variadores

AURT

Quadro elettrico / Control box
Coffret electrique / /Schaltschrank
Cuadro eléctrico

AQE

Quando ¢ indicata la quantita dei
ventilatori con 2xn ventilatori, su ogni
contattore sono collegati 2 ventilatori
in parallelo.

When the fan number is indicated as
2xn fans, two parallel fans are wired
on each contactor.

korsgulil est indiqué un nombre de
ventilateurs 2xn, chaque contacteur
controle deux ventilateurs en
paralléle.

Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn
Ventilatoren angegeben sind, sind
swei¥entilatoren parallel auf elnen
Schutz verdrahtet.

Cuando se indica la cantidad de los
ventiladores con 2xn ventiladores,
sobre cada contactor estan
conectados 2 ventiladores en
paralelo.

Tk Tk

o

Mb
~

=

Allarete / To mains
Auréseau /  Zum Netz

Alared
Tk

Ma
~




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI

POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS Y\
PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS 710

STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores

Q710 mm

Variatore / Variator /
2 Q Variateur / Regler / Variadores
D o e o 8
w 5.5 (A) 8 302
S gERo Euwewd QY o
[ EZExE © g 8
SESI% JQuWIQ £ Exx
o | 5938 " u DEdgD E 525
fg|o53eg T 2z $5aka o, HEd ,
259 | z2858 S 592g, 20253 ozESw Quadro elettrico / Control box
_ mE3|cgeza | _ 2 2 N 325293 SoLZg Coffret electrique / /Schaltschrank
Tr=E|XoSxa |[EX> E E=FQo 505ED o2 £ ot
Sw3iE=z|ogmos (S2H 3 Z3zoE DEDYD SESES Cuadro eléctrico
S2EE% 39335 EQONg| =85258 cpEmE 92522
=540 | EpEEE | EEESO oA IO SY8wao 38449 A E
zZ>IT X | =222=2= | ZZZ2I T XX DD a DComm
Yopgs LFYTY 13383%2 QESES awsass 8&£888 Q
£E2%2 | 22222 22222 L2222 SFS=s SFSES
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 6P A6D710
5 ATk
1x1 1 1 1,64 093 312 312 2/20A 2/20A Quando ¢ indicata la quantita dei
ventilatori con 2xn ventilatori, su ogni
1x2 1 2 3,28 1,86 312 312 2/20A 2/20A contattore sono collegati 2 ventilatori
1x3 1 3 4,92 2,79 312 312 3/20A 3/20A in parallelo.
1x4 1 4 6,56 3,72 312 312 4/20A 4/20A When the fan number is indicated as
1x5 1 5 8,20 4,65 312 312 5/20A 5/20A 2xn fans, two parallel fans are wired
2x2 2 2 656 3,72 312 312 | 2/20A 2/20n | ©On each contactor.
2x3 2 3 9,84 5,58 312 312 3/20A 3/20A: Lorsqu’il est indiqué un nombre de
vehntilateurs 2xn, chaque contacteur
2x4 2 4 13,10 7,44 320 iz AOA 4204 controle deux ventilateurs en paralléle.
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 8P A8D710 . .
Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn
A AURT A Ventilatoren angegeben sind, sind
sweiVentilatoren parallel auf elnen
1x1 1 1 0,92 0,43 312 312 2/20A 2/20A; Schutz verdrahtet.
1x2 1 2 4 4% o =g = e 2/20A Cuando se indica la cantidad de los
1x3 1 3 2,76 1,29 312 312 3/20A 3/20A ventiladores con 2xn ventiladores,
1x4 1 4 36800 1,72 312 312 | 4/20A 4/20A | Sobre cada contactor estan
conectados 2 ventiladores en
1x5 1 5 4,6 2,15 312 312 5/20A 5/20A paralelo.
2x2 2 2 3,68 1,72 312 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 5,52 2,58 312 312 3/20A 3/20A
2x4 2 4 7,36 3,44 312 312 4/20A 4/20A

Tk (Ma) Tk Mb
~

Allarete / To mains
Auréseau / Zum Netz
Alared

Tk




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO SAV 800 SHL 800
POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS
PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS EAV 800 EHL 800

STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN XDHV XDHL
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES O ENFRIADORES DE LiQUIDO EHVD EHLD

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores g 800 mm

Variatore / Variator /

Variateur / Regler / Variadores
g 8 Beg
= goc
W % (A) zZ Z4e
T QuF fxo03
o ZHO £wFEmo o 5
E 2EE EZ5SE S 5 8
£.828 PEEEE E ExE
~®|35z30 a u wEo Y- L G256 Quadro elettrico / Control box
fic | OG52x x =2 C8odic o yey f
LTS | c2059 S 592&, o8pEs oXmED Coffret electrique / /Schaltschrank
k3| 25224 2 Q9 oLbxE 29522 SolipQ Cuadro eléctrico
Tr=E|ZO>Sxx (2> E ESELR SE53E>S IgorzxQ
CmMIEZ|OgmO0 [O0O0E, & E2Z0 = LEDSD SESTS
S8cg8 SBREE |Fobpb| 229808 EEgad 2893
23z>5|2EJ33 | I &5 TSRO omLyw 98wio
EDUQO | EnEEE |EEEDQ BOE TR J 3w a0 o I S e
zZZ>ITX |\ ZZ2Zz=z=z | ZEZZIT T o< o e e | zZOoZdad
Tpowd | Gxoad QoooY Ozx9QZ0 o, mmm ooumm
>2g32|>E>>> |000az AcB58 32888 ©%ooo
ZRZZZ | 22222 (22222 <F<<< SFESsSs SFEsS=ss

Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 6P FNO8O

A AURTA | A AQE A
1x1 1 1 4,09 2,26 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 8,18 4,52 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 12,27 6,78 320 312 3/20A 3/20A Quando ¢ indicata la quantita dei
1x4 1 4 16,36 9,04 320 312 4/20A 4/20A ventilatori con 2xn ventilatori, su ogni
1x5 1 5 20,45 11,30 328 312 5/32A 5/20A contattore sono collegati 2 ventilatori
1x6 1 6 2454 13,60 328 320 6/32A 6/32A in parallelo.
X7 1 7 28,63 15,80 340 320 7/32A 7/32A
1x8 1 8 32,72 18,10 340 320 8/32A 8/32A When the fan number is indicated as
2x2 2 2 16,36 9,04 320 312 2/20A 2/20A 2xn fans, two parallel fans are wired
2x3 2 3 24,54 13,60 328 320 3/32A 3/20A on each contactor.
2x4 2+1 5-1 32,72 18,10 340 320 5/60A 4/20A
2x5 2 5 40,90 22,60 360 328 5/60A 5/32A Lorsqu’il est indiqué un nombre de
2x6 2 6 49,08 27,10 360 640 6/60A 6/32A ventilateurs 2xn, chaque contacteur
27 2 7 57,26 31,6 360 340 7/60A 7/32A controle deux ventilateurs en
2x8 2 8 65,44 436,20 328+360 340 », ANQE 8/185A _ 8/60A paralléle.
2x9 2 9 73,62 40,70 3284360 3607 | ANQE 9/135A""" 9/60A
2x10 2 10 81,804 45,20 340%360., 1860 /JANQE 12/135A __10/60A Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn
2x11 2+1 12 89,087 49,7 340+3607 , 860 ||ANQE 12/735A" 11/60A Ventilatoren angegeben sind, sind

swei Ventilatoren parallel auf elnen
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor FNO080 Schiitz verdrahtet.

Cuando se indica la cantidad de los

ventiladores con 2xn ventiladores,

1 1 1,04 2/20A 2/20A sobre cada contactor estan
1x2 1 2 4’32 2,08 - - 2/20A 2/20A conectados 2 ventiladores en
1x3 1 3 6,48 3,12 3/20A 3/20A paralelo
1x4 1 4 8,64 4,16 4/20A 4/20A :
1x5 1 5 10,80 5,20 5/20A 5/20A
1x6 1 6 12,96 6,24 6/32A 6/32A
1x7 1 7 15,12 7,28 7/32A 7/32A
1x8 1 8 17,28 8,32 8/32A 8/32A
2x2 2 2 8,64 4,16 2/20A 2/20A
2x3 2 3 12,96 6,24 3/20A 3/20A
2x4 2 4 17,28 8,32 4/20A 4/20A
2x5 2 5 21,60 10,40 5/32A 5/20A
2x6 2 6 25,92 12,50 6/32A 6/32A
2X7 2 7 30,24 14,60 7/32A 7/32A Tk (Ma\ Tk Mb
2x8 2 8 34,56 16,60 8/60A 8/32A o ~ o ~
2x9 2 9 38,88 18,7 9/60A 9/32A ]
2x10 2 10 43,2 20,8 10/60A 10/32A

2 11 , 22,90 11/60A 11/32A

Motore / Motor / Moteur /
A AQE A .
Allarete / To mains

1x1 1 1 0,92 0,41 2/20A 2/20A ﬁﬁ;é;%au /° Zum Netz
1x2 1 2 1,84 0,82 2/20A 2/20A — Tk
1x3 1 3 2,76 1,23 3/20A 3/20A
1x4 1 4 3,68 1,64 4/20A 4/20A
1x5 1 5 4,6 2,05 5/20A 5/20A
1x6 1 6 5,52 2,46 6/32A 6/32A
1x7 1 7 6,44 2,87 7/32A 7/32A
1x8 1 8 7,36 3,28 8/32A 8/32A
2x2 2 2 3,68 1,64 2/20A 2/20A
2x3 2 3 5,52 2,46 3/20A 3/20A
2x4 2 4 7,36 3,28 4/20A 4/20A
2x5 2 5 9,20 4,10 5/20A 5/20A
2x6 2 6 11,04 4,92 6/32A 6/32A
2x7 2 7 12,88 5,74 7/32A 7/32A
2x8 2 8 14,72 6,56 8/32A 8/32A
2x9 2 9 16,56 7,38 9/32A 9/32A
2x10 2 10 18,40 8,20 10/32A 10/32A
2x11 2 11 20,24 9,02 11/32A 11/32A




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO

POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS

PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS
STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES 0 ENFRIADORES DE LiQUIDO

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores Q 800 mm

N° VENTILATORI

FANS NUMBER

NBRE VENTILATEURS
ANZAHL VENTILATOREN
NUMERO VENTILADORES

Motore /

N° VENTILATEURS POUR CONTACTEURS

N° VENTILATORI PER CONTATTORE
N° VENTILATOREN MIT SCHUTZE

N° FANS FOR CONTACTOR
N° VENTILATORES POR CONTACTOR

N° CONTACTEURS

N° CONTATTORI
N° CONTACTOR
N° SCHUTZE

Motor / Moteur / Motor / Motor

AUFNAHMEGESAMT
ABSORCION TOTAL

(%2} w

|
a =2z
o o2
= EEZ
5] o
=S =R

ESFE
z Z3z
Q w2s
© =5F
o [ESYN
5| £28
s| %53
2 L2

MODELLO REGOLATORE ELETTRONICO
MODELE REGULATEUR ELECTRONIQUE
MODELL ELEKTR. DREHZAHLREGLER

TYPE ELECTRONIC CONTROLLER
MODELO REGULADOR ELECTRONICO

MODELLO QUADRO ELETTRICO
MODELE COFFRET ELECTRIQUE

TYPE CONTROL BOX
MODELL SCHALTSCHRANK
MODELO CUADRO ELECTRICO

6P A6D800

1x1 1 1 3,83 2,07 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 7,66 4,14 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 11,49 6,21 312 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 15,32 8,28 320 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 19,15 10,40 320 312 5/20A 5/20A
1x6 1 6 2298 12,40 328 320 6/32A 6/32A
1x7 1 7 26,81 14,50 340 320 7/32A 7/32A
1x8 1 8 30,64 16,60 340 320 8/32A 8/32A
2x2 2 2 15,32 8,28 320 312 2/20A 2/20A
2x3 2 3 2298 12,40 328 320 3/32A 3/20A
2x4 2 4 30,64 16,60 340 320 4/32A 4/20A
2x5 2 5 38,30 20,70 340 328 5/60A 5/32A
2x6 2 6 45,96 24,80 360 340 6/60A 6/32A
2x7 2 7 53,62 29,00 360 340 7/60A 7/32A
2x8 2 8 61,28 33,10 328+340 340 ANQE 9/135A 8/60A
2x9 2 9 68,94, 37780 328+360 340 ANQE 9/185A 9/60A
2x10 2 10 76,60~41,40 340+360 360 ANQE 12/185A 10/60A
2x11 2 11 84,260, 45,50 340+360 360 ANQE 12/135A 14/60A

Motor / Motor A8D800
A AURT A A AQE A
1x1 1 1 2,24 1,10 --- --- 2/20A 2/20A
1x2 1 2 4,48 2,20 --- --- 2/20A 2/20A
1x3 1 3 6,72 3,30 - --- 3/20A 3/20A
1x4 1 4 8,96 4,40 --- --- 4/20A 4/20A
1x5 1 5 11,20 5,50 - --- 5/20A 5/20A
1x6 1 6 13,44 6,60 --- --- 6/32A 6/32A
1x7 1 7 15,68 7,70 --- --- 7/32A 7/32A
1x8 1 8 17,92 8,80 --- --- 8/32A 8/32A
2x2 2 2 8,96 4,40 --- --- 2/20A 2/20A
2x3 2 3 13,44 6,6 --- --- 3/20A 3/20A
2x4 2 4 17,92 8,80 --- --- 4/20A 4/20A
2x5 2 5 22,40 11,00 --- --- 5/32A 5/20A
2x6 2 6 26,88 13,20 - --- 6/32A 6/32A
2x7 2 7 31,36 15,40 --- --- 7/32A 7/32A
2x8 2 8 35,84 17,60 - --- 8/60A 8/32A
2x9 2 9 40,32 19,80 --- --- 9/60A 9/32A
2x10 3+2 7 44,80 22,00 --- --- 10/60A 10/32A
2x11 3+2 8 4928 24,20 11/60A 11/32A

Motore / Motor / Moteur /

Motor / Motor

0

SAV 800
EAV 800

SHL 800
EAL 800
XDHL
EHLD

XDHV
EHVD

Variatore / Variator /
Variateur / Regler /
Variadores

AURT

Quadro elettrico
Control box
Coffret electrique /
/Schaltschrank
Cuadro eléctrico

AQE
ANQE

Quando ¢ indicata la
quantita dei ventilatori con
2xn ventilatori, su ogni
contattore sono collegati 2
ventilatori in parallelo.

When the fan number is
indicated as 2xn fans, two
parallel fans are wired on
each contactor.

Lorsqu’il est indiqué un
nombre de ventilateurs 2xn,
chaque contacteur contréle
deux ventilateurs en
paralléle.

Wenn bei der
Ventilatoranzahl 2xn
Ventilatoren angegeben
sind, sind swei Ventilatoren
parallel auf elnen Schiitz
verdrahtet.

Cuando se indica la
cantidad de los ventiladores
con 2xn ventiladores, sobre
cada contactor estan
conectados 2 ventiladores
en paralelo.

Tk g@ Tk (Mb
~ ~

A AURT A A AQE A |
1x1 1 1 1,10 0,45 --- --- 2/20A 2/20A
1x2 1 2 2,20 0,90 --- --- 2/20A 2/20A —
x3 1 3 330 135 3/20A 3/20A —
x4 i 1 240 1,80 4720A 4720A Auiseas | Zum etz
1x5 1 5 5,50 2,25 --- - 5/20A 5/20A Tk
1x6 1 6 6,60 2,70 --- --- 6/32A 6/32A
1X7 1 7 7,70 3,15 --- --- 7/32A 7/32A
1x8 1 8 8,80 3,60 --- --- 8/32A 8/32A
2x2 2 2 4,40 1,80 --- --- 2/20A 2/20A
2x3 2 3 6,60 2,70 --- --- 3/20A 3/20A
2x4 2 4 8,80 3,60 --- --- 4/20A 4/20A
2x5 2 5 11,00 4,50 --- --- 5/20A 5/20A
2X6 2 6 13,20 5,40 --- - 6/32A 6/32A
2X7 2 7 15,40 6,30 --- --- 7/32A 7/32A
2x8 2 8 17,6 7,20 --- --- 8/32A 8/32A
2x9 2 9 19,80 8,10 --- --- 9/32A 9/32A
2x10 3+2 7 22,00 9,00 --- --- 10/32A 10/32A
2x11 3+2 8 24,20 9,90 --- --- 11/32A 11/32A




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO EHV 900 EHL 900
POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS EAV 900 EAL 900
PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS XDHV XDHL

STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN EHVD XXLD
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES 0 ENFRIADORES DE LiQUIDO EHLD

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores Q 900 mm

o " Variatore / Variator /
o o 1
S . S 3x3 Variateur / Regler /
w £ O (A) & . Zd= Variadores
o Oy fxo0, w
o ZINC Wi F wQ o 3
E B2 Ed5xE S 3 8
= 52z Yomzo T Txg
xO5;50 o J<w ': EZE
z& %O'I%O 1] Y mzmﬁd w O<O
fic|oh2ex e =z CExrda D Dewm
259 | zZ2SR o o2 [SkeR=k¥o! oxIso
2E<|dzazn o O FREEZR o212 Talh?Q
Eo b2 | 23588 g5 & 22Pa0 223E3 RIEIS Quadro elettrico
SwIEZz|ogmoo |oom Z ZaZ6 8&:@%0 SELIS
S0EEL | 55555 [EQGHNS 22943 cEogR SE833 Control box
ESLCQ2 EoEEE (EEE22| 20&ZQ S8uig 48449 Coffret electrique /
w w o OZ0 w mmm
Lopys | YEYLY | 58388% 2E2ig swssg s¥ss5 /Schaltschrank
X222 | 22222 (222232 RL= Srs3s Sr3=s Cuadro eléctrico

Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 6P FCOQO

AQE

1x1 1 1 6,30 3,50 312 312 2/20A 2/20A AN Q E
X2 1 2 126 7,00 320 312 2/20A 2/20A

X3 1 3 18,90 10,50 320 312 3/20A 3/20A

x4 1 Z 2520 14,00 328 320 4/32A 4/20A

X5 1 5 3150 17,50 340 320 5/32A 5/20A

X6 1 3 37,80 21,00 340 378 6/60A 6/32A

X7 1 7 44,10 24,50 360 328 7/60A 7732A

X8 1 8 50,40 28,00 360 378 8/60A 8/32A

22 1 42 2520 14,00 328 320 4732A 2720

2x3 1 63 37,80 21,00 340 378 6/60A 3/32A
x4 1 84 50,40 28,00 360 328 8/60A 4732A

2%5 2 5 63,00 35,00 328+340 340 ANQE 5/90A 5/60A

%6 2 6 7560 42,00 320+360 360 ANQE7/90A 6/60A

X7 2 7 88,20 49,00 340+360 360 ANQE 7/135A 7/60A

2x8 2 8 100,80 56,00 2 X360 360 ANQE 8/135A 8/60A

2x9 2 109 | 113,4057163,00 2 x.360. 43124360\ ANQE 10/4135A - ANQE 9/135A
2x10 2 10 196,00 70,0002 340360 | 2 x 840 || .ANQE 10/150A \ | ANQE 10735A
ox11 2 2 138,600 74,001 .| 2% 3604340 | 2.x 340 |. ANQEA2/AB0A 1 -ANQE 10/135A

Quando é indicata la quantita dei ventilatoricon 2xn ventilatori, su ogni

contattore sono collegati 2 ventilatori in parallelo. Tk Ma) Tk Mb
o ~ o/o ~
—1
When the fan number is indicated as 2xn fans, two parallel fans are
wired on each contactor.

Lorsqu’il est indiqué un nombre de ventilateurs 2xn, chaque contacteur
contréle deux ventilateurs en paralléle.

Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn Ventilatoren angegeben sind, sind

swei Ventilatoren parallel auf elnen Schiitz verdrahtet. Allarete / Tomains
Auréseau / Zum Netz
Alared

Cuando se indica la cantidad de los ventiladores con 2xn ventiladores, Tk

sobre cada contactor estan conectados 2 ventiladores en paralelo.




POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO
POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS
PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS
STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES 0 ENFRIADORES DE LiQUIDO

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores Q 900 mm

N° VENTILATORI
FANS NUMBER

NBRE VENTILATEURS
ANZAHL VENTILATOREN
NUMERO VENTILADORES

Motore /

(A)

ASSORBIMENTO TOTALE
TOTAL CONSUMPTION
ABSORPTION TOTAL

N° VENTILATEURS POUR CONTACTEURS
AUFNAHMEGESAMT
ABSORCION TOTAL

N° VENTILATOREN MIT SCHUTZE

N° VENTILATORI PER CONTATTORE

N° FANS FOR CONTACTOR

N° VENTILATORES POR CONTACTOR
N° CONTACTEURS

N° SCHUTZE

NUMERO CONTACTORES

N° CONTATTORI
N° CONTACTOR

Motor / Moteur / Motor / Motor

MODELLO REGOLATORE ELETTRONICO
MODELE REGULATEUR ELECTRONIQUE
MODELL ELEKTR. DREHZAHLREGLER

TYPE ELECTRONIC CONTROLLER
MODELO REGULADOR ELECTRONICO

6P A6D910

MODELLO QUADRO ELETTRICO

TYPE CONTROL BOX

MODELE COFFRET ELECTRIQUE
MODELL SCHALTSCHRANK
MODELO CUADRO ELECTRICO

1x1 1 1 5,00 2,80 312 312 2/20A 2/20A
1x2 1 2 10,00 5,60 312 312 2/20A 2/20A
1x3 1 3 15,00 8,40 320 312 3/20A 3/20A
1x4 1 4 20,00 11,20 328 312 4/20A 4/20A
1x5 1 5 25,00 14,00 328 320 5/32A 5/20A
1x6 1 6 30,00 16,80 340 320 6/32A 6/32A
1x7 1 7 35,00 19,60 340 320 7/60A 7/32A
1x8 1 8 40,00 22,40 340 328 8/60A 8/32A
2x2 1 4 20,00 11,20 328 312 4/32A 2/20A
2x3 1 6 30,00 16,80 340 320 6/32A 3/20A
2x4 1 8 40,00 22,40 340 328 8/60A 4/32A
2x5 2 5 50,00 28,00 360 328 5/60A 5/32/K
2x6 2 6 60,00 33,60 360 340 6/60A 6/60A
2X7 2 7 70,00 39,20 320+360 340 ANQE7/90A 7/60A
2x8 2 8 80,00 44,80 2 x-340 360 ANQE 8/135A 8/60A:
2x9 2 9 90,00_. 50740 340+360 360 ANQE 9/135A 9/60A
2x10 2 10 100,00 56,00 2% 3860 360 ANQE 10/135A 10/60A
2x11 2+1 12 110,000z, 61,60 2 x 360 328+340 | ANQE 12/135A ANQE 9/135A
Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 8P A8D910

1x1 1 1 2,60 1,32 - --- 2/20A 2/20A
1x2 1 2 5,20 2,64 --- --- 2/20A 2/20A
1x3 1 3 7,80 3,96 - --- 3/20A 3/20A
1x4 1 4 10,40 5,28 --- --- 4/20A 4/20A
1x5 1 5 13,00 6,60 - --- 5/20A 5/20A
1x6 1 6 15,60 7,92 --- --- 6/32A 6/32A
1x7 1 7 18,20 9,24 - --- 7/32A 7/32A
1x8 1 8 20,80 10,60 --- --- 8/32A 8/32A
2x2 2 2 10,40 5,28 - --- 2/20A 2/20A
2x3 2 3 15,60 7,92 --- --- 3/20A 3/20A
2x4 2 4 20,80 10,60 - --- 4/32A 4/20A
2x5 2 5 26,00 13,20 --- --- 5/32A 5/20A
2x6 2 6 31,20 15,80 - --- 6/32A 6/32A
2x7 2 7 36,40 18,50 --- --- 7/60A 7/32A
2x8 2 8 41,60 21,10 - --- 8/60A 8/32A
2x9 2 9 46,80 23,80 --- --- 9/60A 9/32A
2x10 2 10 52,00 26,40 - --- 10/60A 10/32A
2x11 2+1 12 57,20 29,00 11/60A 11/32A

Motore / Motor / Moteur /

Motor / Motor

0

EHV 900
EAV 900

EHL 900
EAL 900
XDHL
XXLD
EHLD

XDHV

EHVD

Variatore / Variator /
Variateur / Regler /
Variadores

AURT

Quadro elettrico
Control box
Coffret electrique /
/Schaltschrank
Cuadro eléctrico

AQE
ANQE

Quando ¢ indicata la
quantita dei ventilatori con
2xn ventilatori, su ogni
contattore sono collegati 2
ventilatori in parallelo.

When the fan number is
indicated as 2xn fans, two
parallel fans are wired on
each contactor.

Lorsqu’il est indiqué un
nombre de ventilateurs 2xn,
chaque contacteur controle
deux ventilateurs en
paralléle.

Wenn bei der
Ventilatoranzahl 2xn
Ventilatoren angegeben
sind, sind swei Ventilatoren
parallel auf elnen Schiitz
verdrahtet.

Cuando se indica la
cantidad de los ventiladores
con 2xn ventiladores, sobre
cada contactor estan
conectados 2 ventiladores
en paralelo.

Tk

1x1 1 1 110 048 2/20A 2/20A Tk (Ma) Tk (Mb
2 1 2 220 0,96 2/20A 2/20A

%3 1 3 330 1,44 3/20A 3/20A ,

x4 1 7} 240 1,92 47207 47207

5 1 5 550 2,40 5/20A 5/20A

%6 1 6 660 2,88 B/32A B/32A

X7 1 7 7,70 3,36 7/32A 7/32A RSO
%8 1 8 830 384 8/32A 8/32A Al e
22 2 2 440 1,92 2/20A 2/20A

23 2 3 660 2,88 3/20A 3/20A

x4 2 4 830 384 4/20A 4/20A

25 2 5 71,00 4,80 5/20A 5/20A

2x6 2 6 1320 576 6/32A 6/32A

X7 2 7 15,40 6,72 7/32A 7732A

2x8 2 8 17,60 7,68 8/32A 8/32A

29 2 9 19,80 8,64 9/32A 9/32A

2x10 2 10 22,00 9,60 10/32A 10/32

X112+ 2 2420 10,60 11/32A 11/32A

11



POTENZE IMPEGNATE PER | VENTILATORI TRIFASE MONTATI SUI CONDENSATORI O RAFFREDDATORI DI LIQUIDO
POWER DRAWN BY THREE PHASE VENTILATOR MOTORS INSTALLED ON CONDENSERS OR DRY COOLERS
PUISSANCES UTILISEES PAR LES VENTILATEURS TRIPHASES MONTES SUR LES CONDENSEURS OU LES AERO-REFRIGERANTS

STROMAUFNAHME FUR DIE IN DEM VERFLUSSIGERN BZW. FLUSSIGKEITSRUCKKUHLERN EINGEBAUTEN DREHSTROMVENTILATOREN
POTENCIAS EMPLEADAS PARA LOS VENTILADORES TRIFASE MONTADOS SOBRE LOS CONSENSADORES 0 ENFRIADORES DE LiQUIDO

Ventilatori / Fans / Ventilateurs / Ventilatoren / Ventiladores g 1 OOO mm

2 o w Variatore / Variator /
=] N
o
. @ « (A) 2 %@8 Vanateu_r/RegIer/
g 6,2 QadaZ w Variadores
o IHo & wo Q 5
P EEE E35aE e 5 8
< _Of=z o O T Fvrx
ExdEq dmﬂiﬂ E TEE
0 Ox R3O0 (%] w whbE WN Q<O
zW | QRE® 2 w - FZ o TW - O
52| So3ES 5| E3, 88sis o
ron | EE2xsa 2 oEZS o =ECmER oo, 8%
253 @znzn @ O FEESE 595‘;% fabP
— WS Jd) —Qooww | _ X I O=Cwo ozZJx o
[ o oo x> B ESHE E < Q :
SEIEE | 5265 |50, 2 = 2253 SQLETS Quadro elettrico
EOEFU | ESEEE tggﬁo U>owz cEmYo On—Ooo
I=ZL>| IR333 BN =256E3Q ofrmx 0Z0® Control box
ESL Q| EwEEE |EEEDQ DoaITO JYwao J4Quw49 :
E252g | EQEEE [ 5252¢ Toxzc Jdddd Z%dZd Coffret electrique /
LIJ(/)LUﬁ wwww | 9900 OO =Z0 w AWAAQAQ
>ZgNs|>E>>> | 0000z 35858 82868 ©0%oo00o /Schaltschrank
ZExZ2ZZ | 22222 |(Z222=2Z <FI<I< SFE3S33 SFSSS Cuadro eléctrico

Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 6P FN1 00

A AURT A AQE

1x1 1 1 0
X2 i 2 0 AN Q E
X3 i 3 0
x4 i 7 0
x5 i 5 0
X6 i 6 0
X7 i 7 0
2x2 i 7 0
2x3 i 6 0
2xd i 8 0
2x5 i 10 0
2x6 2 6 0

Motore / Motor / Moteur / Motor / Motor 8P FN1 00

N° N° N° A A A AURT A
1x1 1 1 0
X2 1 2 0
X3 1 3 0
x4 1 Z 0
x5 1 5 0
X6 1 6 0
X7 1 7 0
2x2 1 Z 0
2x3 1 6 0
2x4 1 8 0
2x5 1 10 0
2%6 2 6 0

Quando é indicata la quantita dei ventilatori con 2xn ventilatori, su ogni

contattore sono collegati 2 ventilatori in parallelo. Tk Ma\ Tk Mb
o ~ o ~

When the fan number is indicated as 2xn fans, two parallel fans are ] ?

wired on each contactor.

Lorsqu’il est indiqué un nombre de ventilateurs 2xn, chaque contacteur

contréle deux ventilateurs en paralléle.

Wenn bei der Ventilatoranzahl 2xn Ventilatoren angegeben sind, sind

swei Ventilatoren parallel auf elnen Schiitz verdrahtet. Allarete / To mains
Auréseau / Zum Netz
Cuando se indica la cantidad de los ventiladores con 2xn ventiladores, [Alared Tk

sobre cada contactor estan conectados 2 ventiladores en paralelo.




AURT

VARIATORI ELETTRONICI DELLA TENSIONE TRIFASE

Caratteristiche
Gli apparecchi della serie AURT sono variatori elettronici del-
la tensione trifase che utilizzano il principio del taglio di fase.

Un microcontrollore realizza tutte le funzioni di regolazione e controllo, neces-
sarie al funzionamento dell’apparecchiatura, secondo le molteplici modalita di
configurazione possibili (rtE , rPr , rS) per ogni taglia; un tastierino ed un di-
splay digitale a 6 cifre consentono di programmare il funzionamento nel mo-
do desiderato, e di leggere impostazioni e grandezze misurate.

Questa nuova serie segue I'impostazione della precedente serie con le se-
guenti migliorie :

¢ Regolazione tipo PID

e Sistema di comunicazione Modbus

Funzionalita

¢ Un solo modello per taglia, configurabile in ogni momento in una delle nu-
merose modalita possibili, semplicemente richiamando da tastierino una del-
le configurazioni di default (rtE - rPr - rS) ma conservando la possibilita di mo-
dificare, ove necessario, il valore dei parametri di default.

* Due SET completi di regolazioni indipendenti, selezionati tramite I'ingresso “SP”.
e Per ogni SET di regolazione, oltre alle classiche impostazioni di Set-Point -
Banda Proporzionale - Limite di Minimo e Massimo RPM % - Starter, con tem-
po di accelerazione/decelerazione, sono stati aggiunti :

- Limite notturno di massimo RPM% (unico per entrambi i Set-Point), atti-
vabile tramite I'ingresso S5 (AUX)

- 3 zone di salto RPM%, per evitare eventuali zone a maggiore disturbo so-
noro (uniche per entrambi i Set-Points)

- La possibilita di scegliere due valori dell'ingresso per forzare a ZERO %RPM
ed alla MAX %RPM la velocita dei ventilatori, con la possibilita di definirne se-
paratamente l'isteresi di lavoro.

¢ Un’uscita analogica programmabile, che pud essere utilizzata in alternativa
per pilotare:

- Fino a sei unita Slave 0-10Vdc.

- Un’unita esterna, per il controllo dell’'umidificazione (WS, comandi per elet-
tro-valvole), comandata dallo stesso segnale d’ingresso al regolatore tramite
specifico Set-Point (definito come scostamento +/- rispetto al Set-Point prin-
cipale della ventilazione ) e Banda proporzionale.

Impostato il Set-Point della regolazione di velocita , in“bar” per i condensato-
riein “°C” per raffreddatori di liquido, il regolatore agisce sulla velocita dei ven-
tilatori in modo da mantenere la pressioni di condensazione o la temperatura
del liquido, prossima a quella desiderata.

Sono disponibili cinque versioni STANDARD: 12A, 20A, 28A, 40A, 60A tutte a
400 V 50/60 Hz (su richiesta altre tensioni).

Funzionamento

Ataglio di fase, totalmente controllata sulle tre fasi, per parzializzare la tensio-
ne efficace applicata al carico senza collegamento del conduttore di Neutro
L'apparecchio puo essere predisposto da tastiera per funzionare in una delle
seguenti modalita:

* GRUPPO DI POTENZA rS : la tensione di uscita varia in funzione del segnale
di comando presente all'ingresso N.1 , aumenta all’aumentare del segnale di
comando.

* REGOLATORE rtE/rPr : Ia tensione di uscita varia in funzione del segnale di co-
mando , aumenta all'aumentare della Temperatura o della Pressione . Se riceve |l
segnale da due sonde (IN1 e IN2) regola in funzione del segnale a valore maggiore.
Per collegare piu di due trasduttori & disponibile il modulo di espansioni in-
gressi MEI, che consente di collegare fino a quattro sensori/segnali in mA -

Vdc - ohm per ogni ingresso del,egolatore, conservando la possibilita di se-

lezionare, come-

o
Z
<
-l
<
=

as se blocca I'apparecchio e segnala con
o _EN 1 10-6) Classe B
PROTEZIONE or a per applicazione in sistemi PDS (Power Drive System = Regolatore con motore/i
collegato al limite civile.
In presenza di protezione con sistema DIFFERENZIALE, utilizzare interruttori con corrente di
dispersione verso terra = 100 mA
Surtensions Secondo EN61000-4-5 categoria di sovratensione Il ( 4KV)
Materiali GW-Plast 120°C (temperatura max. 120°C) e alluminio
CONTENITORE Grado di protezione IP 55
Inquinamento ambientale Forte Polluzione
Resistenza al fuoco Categoria D
ISOLEMENTO Contenitore Classe I (uso del conduttore di protezione collegato a terra)
Circuiti di comando 4000V fra ingresso di comando e parti a tensione di rete
CONDIZIONI Di Lavoro : -20 T 50 ( da -20°C a + 50°C ) per temperature < -10°C lasciare sempre il regolatore
Temperature in tensione, per togliere tensione in uscita agire sul contatto S2 (ON/OFF remoto.)
AMBIENTALI Di Stoccaggio : -30 T 85 ( da -30°C a + 85°C )
DI LAVORO Vibrazioni Inferiori a 1G (9.8 m/s2)
MONTAGGIO A parete solo verticale
B::gg:zg ggggggggg CEI-EN 60204-1 : “ Sicurezza del macchinario “
NORME TECNICHE Direttiva 2004/108/CEE CEI EN 61800-3 Azionamenti elettrici a velocita variabile Parte 3: requisiti di compatibilita
elettromagnetica e metodi di prova specifici
B c _
oG |, E ‘
Modello ﬁggﬁgfe Dimensioni (mm) Peso \ | |
Amp A B cC D E F | 0G| Kg ﬁ:]; T
AURT312 12 286 196 130 255 153 255 06 3,3
AURT320 20 351 237 181 317 185 320 06 5,5 < — [a)
AURT328 28 361 237 201 317 185 320 Q6 8,0 o
AURT340 40 416 318 178 397 275 385 @6 | 11,0
AURT360 60 460 318 228 397 260 410 | @12 | 17,0 Yy — > ¥

PG poliamide PA6 - Classe V2 - IP68
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| nuovi regolatori di velocita AURT possono regolare i condensato- P
ri o i raffreddatori di liquido secondo la logica Proporzionale (P) co- Des
me i precedenti URT oppure secondo Ia logica PID ad anello chiu- . ensing pregsfrg ........

so, con impostazione del set point pari alla pressione o temperature

REGOLATORI ELETTRONICI DELLA VELOCITA DI RoTAZIONE DEI VENTILATORI AURT

Principio di funzionamento:

minima accettata dall'impianto.

L'utente non dovra quindi impostare la pressione di condensazione
di progetto, bensi la minima accettabile per I'impianto, nell’ottica di
massima riduzione degli assorbimenti energetici di impianto.

Saving with

new controllers by
lowering condensing
pressure

>

V22

- 3
Minimum [
condensing pressure

Questo é I'obbiettivo che si prefissano i nuovi regolatori LU-VE.

h  Fig. 1

Il grafico sottostante mostra il diverso comportamento tra un regolatore di tipo proporzionale (come il modello URT
precedente) e un nuovo regolatore AURT con logica PID in un esempio applicativo.
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Fig. 2

. T T T T ;
20 25 30 35 40 45

Proportionalsband,
Condensing temperature°C

Parametri dell'esempio:

e Temperatura di condensazione di progetto 45 °C (pressione 19,5 bar).
» Temperatura di condensazione minima-€he puo accettare I'impianto 24

°C (pressione 11,2 bar).
e Temperatura di evaporazione -10 °C, fluido R404A

¢ Potenza frigorifera massima 311 kW, tempo di funzionamento 5700

ore/annue.
(Luogo di installazione: Parigi)

50

m Power absorbed by fans

08 t Power absorbed saving: 27%

0,6

Fig. 3

Proportional‘controlier PID coftroller

Mentre il sistema proporzionale riduce la velocita dei ventilatori appena

la pressione di condensazione scende per portarla a 0 alla fine della
banda proporzionale, con la logica PID I'approccio ¢ differente: i venti-
latori ruotano sempre alla massima velocita fino a quando la pressione

di condensazione non raggiunge il valore minimo impostato, poi inizia
una modulazione molto precisa Fig. 2, cosi grazie a una condensazio-

te, come ben evidenziato dal grafico Fig. 3.

ne piu bassa I'efficienza energetica dell'impianto migliora grandemen-

Vac

0...10
I
100
hi Vv
Lh '
Jh
JL 5V
lo
Lo 1V
OFF in
Pb
So _Lﬁ. Sh
SP
UPb

SP

in
Lh

Set-point in uso
Valore del segnale all'ingresso selezionato
Limitazione di massimo RPM% notturno

1 - REGOLATORE : controllo proporzionale, caratteristica diretta, Set-Point al massimo, uscita controllo umidificazione attiva

Jh1, Jh2, Jh3 Limite superiore della zona della tensione d’uscita da saltare (per N.3 zone )
JL1,JL2, JL3 Limite inferiore della zona della tensione d’uscita da saltare (per N.3 zone)
USP Comando inserimento Umidificazione : Set Point

UPb Comando inserimento Umidificazione : Banda. Proporzionale

Sh
ih
So
io
hi
Lo
Pb

Valore del segnale d’ingresso che forza I'uscita al 100%
Isteresi sul valore Sh del segnale d’ingresso

Valore del segnale d’ingresso che forza I'uscita a zero
Isteresi sul valore So del segnale d’ingresso

Limite massimo RPM

Limite minimo RPM

Banda Proporzionale




Tensione di uscita

Vmax

\'
A PTF PTM
DMF l
in
ﬁ (bar. ,
S.P
P

in  Segnale d’ingresso, proveniente dal/dai trasduttori (bar, °C, ecc).
S.P. Set Point.

P Banda azione proporzionale del PID

v Velocita dei ventilatori

PTM Temperatura o pressione massima di esercizio, si raggiunge con potenza da
scambiare e temperatura ambiente alle condizioni di progetto.

PTF temperatura o pressione minima di esercizio, & vincolata alle condizioni
dell'impianto, settare la minima possibile per ottenere il maggiore risparmio energetico al
compressore.

DMF Differenza di temperatura o pressione (PTM - PTF) in questa zona non avviene
nessuna regolazione, i ventilatori sono alimentati alla massima tensione di

conseguenza girano alla massima velocita. lo spostamento da “PTF” a “PTM” avviene per
aumento della temperatura ambiente.

+C)

©)
z
<
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<
[

2 - REGOLATORE PID: controllo PID, caratteristica diretta, Set- Point al centro della banda proporzionale

Limitazione di velocita e zone proibite

Vac
A

ih

fe—»

100%
hi

Jhi

Jui
Jh2

JL2

Jh3
JL3

Lo

So

Sh

in Valore di segnale all’ingresso selezionato.

Lh Limitazione di massimo RPM% notturno.

Jh1,Jh2, Jh3 Limite superiore della zona della tensione d’uscita da saltare (per N.3 zone).
JL1,JL2, JL3 Limite inferiore della zona della tensione d’uscita da saltare (per N.3 zone).

Sh Valore di segnale all’ingresso che forza I'uscita al 100%.
ih Isteresi sul valore Sh del segnale d’ingresso.

So Valore del segnale d’ingresso,chesfoiza-tiscita a zero.
io Isteresi.sulvalére So'del segnale d'ingresso

hi Limite massimoiRPM:

Lo Limite minimo RPM.

in

Le limitazioni impostate di Lo,dhglshihi;'ih, So, io - agiscono sull’alimentazione del ventilatore

Per attivare il controllo PID, impostare il parametro CO (menu ConF.) sul valore rP2 (vedere pag. 23).

Modalita PID non disponibile in caso di funzionamento del condensatore/raffreddatore di liquido in modalita SPRAY.

Con funzionamento PID si consiglia di selezionare Set-Point del quadro AQE in posizione bassa (OPTIONAL) vedere pag. 56 e 58.

Grafica Pannello interno di copertura della scheda di controllo

Available regulation code| DSw Functions (Functions LEDS code Value Scale ALARNVMI CODE
S1/S2|Set-Point (S & Default ] e P Power Supply K.O.
| Nt KEMSZ fimit S condition 8 $ D0 DD D DD EE (N Phase our ~
Jh/JL 1-2-3 | Jump extra-dB frequencies | only for EXPERT .- 52 | 000 l | |_| l l H| LOW VAC su ]
r td | Derivative time action Sl ey e 3 e e = PRy
- 4 ti|Integral time action %E Al the RESET t T.K. fan OPEN
1 ::,net:;?:r:::::" ’ 2 |I @ @ i 4 =4 Control card Max°C
N A _”J zl: ;;opolrtlfnaltactlﬁn ONSwz-ou;:::;::me = tL Power card Max"C
mr-h:? :fh_. Proportional Band for 51552 :}'5 o e v Eseare () (=) [} ]l OVER MAX current
mi W3s to change -
Lo| L.o:|MIN VAG limit e to Speed | LLud OVER MAX peak current
So| S.0.|Cut-Off VAC limit SwitchBaard Alarm & the settin (¥ ] NO external sensor
gE g‘.E g?az:;-‘?;::d MAX limit O etz Press ENTER Signal/sensor K.O.
“h. arzation
ih| i.h.|Hyst i “Sh* val for MODBUS (=) TER with (+) / (- = =
so| <o: cﬁ:gf':::fn:ru VACVI?I:itt: E lorMougus (*)/(-) |[o ] short circuit sensor
USP [U.S.P. | Out (vac) Set-Pomt *ATTENTION** @E}'o ERASE the Setting
UPbIU.P.b. [Out (Vdc) Proportional Band To ERASE all the changed parameters aran;::z;sEg;R::uRM
MASTER IR RAT oo select again the function MODE SELECTION ESCAPE
VAC Pb $1/S2, 4 '
100° ng t & press ENTER  change &
;:- 19V SETparameters 3; m . '"'"m ENTERSESCAPE & road
i |
Lh RPM% x 3 point _____ " /.| R R w | q»\ FLASHING Q/v? (% H'>
Jh1-2-3 noise JUMP Sihout DIP-swich dl-pl.qylw
JL1-2- > 5V Press ENTER+ESCAPE EI)\GK (BACK10 2]
Lol <2 A " I‘D Select & press ENTER  change & press ENTER @
= 5 % T St ¢>‘® A ESchPE
OFF [So Suian, sh | JTne DISPLAY
1 W;"'E:Om BACK “’2 pross ESCAPE & read
w 4 - o .'—.’s1 (*)Fﬂ'ﬂﬂ" ol to confirm press
- mo MASTER > 2 ‘:'1>3 cF 23 se ‘:{> 4 gt Q| ENTER + ESCAPE
NTC (10kohm) rtE RESET 1o 52
1] n- 4-20mA  rPr - i RX n A=
< = 05vdc rPu 4 [P _ / SAVE)
=I°‘I.il, 0-10Vdc rUu {]"} Cﬂ rPr0Z5) o> a o> ENTER ESCAPE— & READ
nghtlng LEDs
§ EJI D?g;ﬁv'Es PRESS ESS WAIT for ALL the LEDs=0ff m Press ENTER| 4 to LEAVE
< ® 010vde rs | ENTER&(—) RESET & leave ENTER &(=) SELECT & to choose press ESCAPE  ESCAPE
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Code Value Scale § 2
Power Supply S1 mA
SBS = cru ﬁ'%yﬂ SE LD 2D DD s fr) OO
R VALE S B ] |:|, D RS
RESET TX I 11 RX
SW1 ENTER ESCAPE (d=) (=)
DL1
MODBUS (RTU) ey o
ON OFF ribL1
—> DX J1 Auxiliary m
- - Contacts
INput 1| INput 2|OUTput |4 4 8 x| 8| [AREEE] .\ |
[1T2]3]4[5]6]7] 8] 9]10] [1T273] [112]3]| eno[2]4] 6] 8J10] [1]2]3]
=T>ENT> KT 4o0uT IN -alNYX 00
Z < E> >>:= ™ zzg
=0 T RS-485 o
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Posizione Organi di Connessione, Visualizzazione e Comando

1 Morsettiera M1 per il collegamento dei segnali analogici;imingfesso e uscita
2 Tasto di reset

3 Led segnalazieneziPoéwer, Cpu Run, Fail ,«#Si1y SP, S5, S2

4 SWigruppo Dip Swichtidi,predisposizione

5 Tasti perlimpostazioni; da sinistra; ENTER, ESCAPE; +(UP), - (DOWIN)

6 Display l[uminoso 7 segmenti, seircaratteri

7 Led unita dimisura grandezza visualizzata sul display«(§é applicabile)

8 Led DL1 segnalazione stato.relé&:RET

9 MarsettieraiI8 perit'collegamento del relé RL1

10 Morsettiera M4 per il collegamento dei segnali d’ingresso logici

1 Morsettiera per collegamento passante del cavo linea seriale RS485 isolata
12 Led segnalazione presenza alimentazione seriale RS485 isolata

13 Scheda plug PB 1073G interfaccia seiale RS485 isolata (opzionale)

14 Morsettiera per collegamento passante del cavo linea seriale RS485 isolata
15 Terminazione linea seriale RS 485 ( default = OFF, porre in ON solo sull’ultima stazione)
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M1
Mode
rtE

Grafica etichetta interna collegamento Alimentazione & Segnali di comando & Contatti ausiliari

IN white
-Q-V hrown

rUu

AUT

= 3 — S (C7) c7 =0 > 0-10V rS Slave Unit p—
P < if = i, o f_ n) 7= 1> 110V WS Spray (defautt o-N [=DRY L
ZS T SIE S L S8 B o2 et oo ap Up ot BEAE
S— — Cc > reverse control '+ END |Il'|e _
1]2][3]4[5[6]7]8]9]10 I)/ " OND
2 6 9 10 5_‘" CibL1 i |[214]|6] 8jiojm4
(STE) T ture S E 2 SLAVE% - I
DEFAULT ‘emperature Sensors (=] n: n a z E M3 .
- g
TRETRTT I_Iz_l_l"”mm 2 RN E ob
i OUT IN s1
Eh!iﬂiﬂﬁi’mi — RS-485 1/2
MODBUS (RTU) EMC SP
] o d5JC 2l IMASTER referenced C € el 3
(SPR) Pressure Transducers i - _water'SPray ss
112 5 16 u U V w PE R s T 5/6
“ FER u:;m': 52
Flithis 1 moromizen @I@I@II@I@II@I@I@ 7/8
1 — L1L2L3 JK

MAN

Remote
Signals

RL1 OFF
48VAC ,,,—| ON

RL1 = ON (NO comm)
RGM/URT = ON / O.K.
Led DL1 = ON

RL1

Alarm

[a[2[3]

= SrF(Nc-comm)
GMIURT OFF /K
ed DL1 = OF

Remote selection (OFF)I\i-L_iJ ﬁ(ON)
for DIRECT / REVERSE DIR REV

Remote selection (OFF)313] (3131(ON)
for SP1/ SP2 SP1 SP2

Remote contact (OFF)3T¢] [5T6](ON)
for RPM% night LIMIT FREE NIGHT

Remote contact (OFF)[7Iz] ﬂm (ON)
for Regulation STOP RuUN [ 7stop

D%"] FANs

Power Supply

Thermal contact  (OFF)[3ig mm (ON)
for fan unit grotection K.O.
or for

Switch-Board General Alarm with DSw3=ON °"m




Tastiera e Display
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All’accensione vengono visualizzati sul display, in rapida sequenza, i seguenti messaggi:
3Ph 2.0
rtE-01
Rel 5.0
3Ph 2.0: indica che si tratta di un apparecchio trifase, taglia di corrente 20 Amp.
Rel. 5.0: indice di “release” del firmware (per regolatori a taglio di fase) in questo caso 5.0
rtE-01: configurazione attiva in quel momento, in questo caso regolatore master con n° 2 ingressi NTC.
Di seguito viene visualizzato il valore parametro “in” della sguente tabella.

Elenco dei parametri visualizzabili sul display. | parametri a sola lettura sono
indicati con “V”, i parametri che sono visibile e modificabili sono indicati con “L” o
con “K”. Per la modalita di accesso alla modifica si veda wueeeeees

Code Significato
------ Norme della configurazione in uso (se vengono modificati i parametri K di DEFAULT, E
— CODE——— VALUE mA appare un punto di separazione dopo ogni carattere
p— _ b
l | | | | 11 | | oé” tyP. Set parametri comunicazione
[, ‘s’g(f SPE.  Velocita di comunicazione
Add.  Indirizzo dispositivo (Modbus modalita client)
@ td PID Tempo derivazione (*)
ENTER ESCAPE - . . K
L_ PROGRAM —1 ti PID Tempo integrazione (*)
d PID Peso Componente derivativa (*)
| PID Peso Componente integrale (¥
P
VISUALIZZAZIONI
E SEGNALAZIONI

V : solo visualizzazione

K : SWA in posizione € ata d aII apparecch|o in A rms (***)

% del comando di regolazione v

F : configurato in fabbrica Valore del segnale prevalente (selezionato fra 1 e 12)

SP Set-point in uso (S1 per SP1 e S2 per SP2)

i1 Valore del segnale all'ingresso IN 1

i2 Valore del segnale all’ingresso IN 2 (**)

(*) Visibile solo con PID attivo (cO = rP1 0 rP2)
(**) Visibile solo con secondo ingresso attivo (cO = GP2, r2, rP2)
(***) Visibile con apparecchi dotati di lettura della corrente efficace
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Code Significato
@ $1 Set-point N.1 (SP1)
2y S2 Set-point N.2 (SP2)
% _E Lh Limitazione di Max RPM% notturno per SP1 ed SP2
8’ g Jhi Limite RPM% superiore della tensione VAC di uscita per salto N.1
5 % JL1 Limite RPM% inferiore della tensione VAC di uscita per salto N.1 L
:'qE) = Jh2 Limite RPM% superiore della tensione VAC di uscita per salto N.2
g “g JL2 Limite RPM% inferiore della tensione VAC di uscita per salto N.2
5 °© Jh3 Limite RPM% superiore della tensione VAC di uscita per salto N.3
o JL3 Limite RPM% inferiore della tensione VAC di uscita per salto N.3
Pb Banda proporzionale per SP1 (***)
hi Limite di massimo RPM%
Lo Limite di minimo RPM%
dE Soft-Start Tempo di accelerazione/decelerazione
L : modifica libera Sh Valore d’ingresso che forza la tensione VAC di uscita al massimo S1
ih Isteresi sul valore di Sh
K': SW1/1 posizione “ON” So Valore d’ingresso che forza la tensione VAC di uscita a zero
V : solo visualizzazione N io Isteresi sul valore di So
g US(P) | Set-point UR% per unita Spray esterna (se negativo manca “P”)
.g UP(b) Banda proporzionale UR% per unita Spray (se negativo manca “b”)
p P.b. Banda Proporzionale per SP2 (***)
5 h.i. Limite di massimo RPM%
% L.o. Limite di minimo RPM%
= d.E. Soft-Start Tempo di accelerazione/decelerazione
S.h. Valore d’'ingresso che forza la tensione VAC di uscita al massimo S2
i.h. Isteresi sul valore di Sh
S.o. Valore d’ingresso che forza la te
i IstereS| su
K
= po di ingresso: corrente 0-20 mA o 4-20 mA,
tensione 0-5V o 0-10V, kohm per sonda STE Y
Q c3 Conversione lineare visualizzazione da mA a bar:
S Ingresso 4-20 mA conversione in scala 0-15 bar/25bar/30bar/45bar
‘_3‘, c4 Presenza e posizione del Set-Point sulla caratteristica di funzionamento
g’ c5 Impostazione cos-fi motore/i (da 0 a 15) K
c6 Gestione relé RL1 (chiuso in assenza di allarmi - led ALARM = ON)
c7 Uscita a nalogica di comando 0-10Vdc, per: unita Spray esterna
- unita di potenza SLAVE - ventilatori EC
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Collegamento MASTER > SLAVE unita di regolazione
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DSw Functions

= Default
o condition

Swi1

Funzione

1 In posizione “ON” consente la modifica dei parametri in modalita “operatore esperto”, indicati con “K” in
only for precedenza
Sw1=ON to SET . prp— . — — _“ " o
ON ALL the 2 In posizione “ON” e con la regolazione in modalita PID inserisce la zona di “Banda Morta” +/- 2,5% di P (P =
.{_?'H parameters Banda Proporzionale PID) nell’intorno del Set-point
Sw2=0N to active 3 In posizione “ON” esclude I'arresto "protezione termica esterna” (Errt) con ingresso TK aperto (TK = OFF),
OoN T I'apparecchio continua a funzionare normalmente
with PID reg. 4 In posizione “ON” rende permanenti (mantenimento per un tempo indefinito) i comandi di forzatura ricevuti
on Sw3=ON to change da MODBUS. Le forzature possibili sono:
f‘u;ﬁnﬂﬂmm"mam « valore dell’'uscita principale (Co)
& SwsONISTARIICIIN evalore dell’'uscita analogica 0-10V (out)
o « stato degli ingressi on/off: S1, SP, S5, S2.
N.B. queste forzature possono essere cancellate da un successivo comando MODBUS, oppure dallo
spegnimento dell’apparecchio
Err P Mancanza di una fase dell’alimentazione
Errt Intervento protezione termica esterna (ingresso TK) dei ventilatori
—~ CODE— —— VALUE ———
o I_I_I O ooo E;? Err t.P. Stop per superamento massima temperatura scheda di potenza 85 °C
S L U °c
Lt [{efvee Err t.L. Stop per superamento massima temperatura scheda di logica 85 °C
@ @ Stop per intervento protezione da massima corrente termica (1%t)
s o)l A || G ¢ | = 130% In, tempo d’intervento circa 120 sec.
—prosrAn ¢ | = 160% In, tempo d’intervento circa 30 sec.
Erri.t. ¢ | = 190% In, tempo d'intervento circa 13 sec.
N.B. Preavviso d’allarme: quando il valore della corrente erogata supera il valore nominale di taglia, sul display
appare il valore della corrente istantanea erogata “curNN,N”.
Superati i limiti temporali descritti avviene lo stop dell’apparecchio, si apre il relé RL1 (RL1 = Off) e sul display
appare il messaggio “Err.i.t”
Stop per intervento protezione da massima_col
Erri.P.

. G -
ore de |mit inferiore per ogni configurazione
r$-020 - mA rPr030(*) 2,0 mA
Err U rS-010 - Vde rPr045(*) 2,0 mA
rte-01 24 °C rUu-05 - Vdc
rPr420 20 mA rPu030(*) - Vdc
rPr-015(*) 2,0 mA rUu010 - Vdc
rPr-025(*) 2,0 mA (*) Conversione di scala sul display
Segnale d’ingresso al limite superiore, oppure trasduttore/segnale non collegato
Valore del limite inferiore per ogni configurazione
r$-020 24 mA rPr030(*) 24 mA
r$-010 11 Vdc  rPr045(*) 24 mA
Erro rtE-01 +94  °C rUu-05 5,5 Vde

rPr420 24 mA rPu030(*) 5,5 Vdc
rPr-015(*) 24 mA rUu010 11 Vdc
rPr-025(*) 24 mA () Conversione di scala sul display
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CODICE

DESCRIZIONE

Power verde

Presenza alimentazione

POWER [ ) [ JS1 [CpuRun verde

Microcontrollore scheda in attivita (lampeggio intermittente)

Fail 0SS0

Regolazione K. O. - Allarme presente (vedi messaggio)

cPURUN [J [JSP -
FAIL [j [335 X verde

Non Utilizzato

Linea seriale: attivita di trasmissione

S1 giallo

Attivazione del funzionamento REVERSE

(] - LJLbJs SP giallo
[] ™LJLORX |55 [ galo

Attivazione del secondo Set-Point S2 dei relativi parametri

Attivazione del limite Notturno RPM %, valido sia per Set-Point 1 che per Set-Point 2

S2 giallo | Consenso presenza alla marcia (ingresso S2 = OFF)
RX verde | Linea seriale: attivita di ricezione dati
DL1 verde | Indica lo stato del relé di ALLARME RL1
Q ON = OFF DL1 = OFF
g = RLT 48Vec |/ DL1=ON -
[
[ ] 5 Amp 123 RL1 = ON 123 RL1 = OFF
Contatti & Segnali Ausiliari
Modalita S1 = OFF Mod. Diretta _ Mod. Inversa
DR (S1) DIR/REV Lod ST = OFF §1=0ON Led S1=ON
Set-Point1/ Set-Point1 Set-Point2
172 (SP) Set-Point2 SP = OFF Led SP2 = OFF SP=0ON Led SP2 = ON
Limite Notturno - Limite ESCLUSO - Limite ATTIVO
AUX (S5) Max RPM S5 = OFF Led S5 = OFF S5=0N Led S5= ON
. Marcia Arresto
S/S (S2) Marcia-Arresto S2 = OFF [od 52 = ON $2 = ON od 52 = OFF
Prot. Termica _ . _ Allarme + Arresto
K (TK) Ventilatori Tk = ON ConsensoMarcia | TK=OFF  “5oswiint 3= OFF
-0 Nessuna -0 Allarme
Ingresso da AQE TK =ON Segnalazione TK = OFF Se SW1 int. 3= On
Caso in cui TK viene usato in moda ‘ \QE".
SEGNALI E' un'opzione impiegata nel caso in CUI Si voglla controllare { , segnale di allarme
D’INGRESSO provenlente dal quadro AQE V|ene i gre reso disponibile al cliente, che

lu[v[wlpel IPE[R [s [T‘

‘@\@ NSNS

108]110] 18

'f‘\ 106
S

/ S[S]O

ol s | ss | T« L2 102104106 108110|18|20] 22 24 26 28
12345678910| NIRE
L1 101103105107109(19121]23 25 27 29

|—
L

(INPUT)
-

AQE ALARM
(IOUTPUT)

RL1ALARM 18/19

Alimentazione Trasduttori

Due uscite 22V -10/+20% 40mA non stabilizzata protette da cortocircuito verso IN1, IN2 , GND

SEGNALI
D’USCITA

Alimentazione
Trasduttorie/o Potenziometro

Due uscite +10,0V/+5,0V (commutazione automatica in base alla configurazione) , 10mA,
stabilizzata protette da cortocircuito verso IN1, IN2 , GND
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Questa operazione cancella ogni precedente modifica apportata.

Configurazioni di Default Predefinite
All’accensione del regolatore € possibile scegliere la modalita di funzionamento desiderata fra le configurazioni di DEFAULT predefinite.
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DESCRIZIONE
POS | CODE MODO DI FUNZIONAMENTO INGRESSI ANALOGICI DISPLAY
N° TIPO Sonda
1() | fiE- 02 | MASTER (Regolatore) 2 sensore NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20 °C +90 °C
2 rtE - 01 MASTER (Regolatore) 1 sensore NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20/90 °C
3 rPr420 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 4-20mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
4 rPro15 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
5 rPr025 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
6 rPro30 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
7 rPro45 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
8 rUu-05 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-5 Vdc
9 rPu030 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-30 bar |
10 | rUu010 MASTER (Regolatore) 2 trasduttore 0-10 Vdc Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc
11 rS$-020 SLAVE (Gruppo di potenza) 2 segnale 0-20mA Ri 100 ohm - 0-20 mA
12 rUu-05 SLAVE (Gruppo di potenza) 2 segnale 0-10mA Ri 10 kohm - 0-10 Vdc

(*) rtE-02: da utilizzare solo con espansione ingressi MEI-4

Si entra in questa modalita solo all’accensione del regolatore:

alimentazione da OFF a ON

PROCEDURA

1 - Premere contemporaneamente i tasti “ENTER” e

2 - Inserire I'alimentazione al regolatore ( da OFF a ON).

3 - Rilasciare contemporaneamente i tasti “ENTER” e

regolatore si accende e sul display appare I'attuale
configurazione
4 - Conitasti “+
conflgura2|on| dlsponibili

5- Individuata la configurazione di default desiderata, premere il __

-“ si scorrono sul display i “CODE” delle

MODES selezione sequenze

~OFF
ON

PON LR SUPRLY

tasto “ENTER” : il display diviene Iampegglante iz SR

6- ¢ Per confermare la scelta, premerec:
tasti “ENTER” + i
“Update”; la configurazione
prescelta viene salvata ed imir
* Per uscire senza cambiare |2 [
premere il tasto “ESCAPE” :

“ESCAPE” - ¢rfa“:

MODES selection sequences
4 SEI.ECT

(e

“ESCAPE”.
Display MODIFICA PARAMETRI DI REGOLAZIONE
Code Value UM Default Configurazione Sonda Descrizione
min MAX
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0| +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90 °C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Set point 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0| +90,0 °C 45,0 rte-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPro30 SPR 0-30 bar Set point 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPro45 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0% 100% off 100% Tutte le configurazioni Tutte le sonde Limite Max RPM% notturno
Jh 0% 100% off 100% Tutte le configurazioni Tutte le sonde Limite superiore RPM% per salto 1 - salto 2 - salto 3
JL 0% 100% off 100% Tutte le configurazioni Tutte le sonde Limite inferiore RPM% per salto 1 - salto 2 - salto 3
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Press ENTER+ESCAPE (rPr-vtE) Select& pressENTER chang e & press ENTER

to confirm press
ENTER+ESCAPE

NTER

$1 Jh
»_m» Ay *sm penp
] & READ E SET
to leave
press ESCAPE

§[®l3 UPJRLE
& READ

S E5CAPE

PROCEDURA impostazioni per S1-82 - Lh

1 - Premere contemporaneamente i tasti “ENTER+ESCAPE” : sul display appare la scritta ProGrA e

successivamente la scritta S1 (per rtE - rPr) Lh (per rS).

2 - Conil tasto “+” posizionarsi sul parametro da modificare.

3 - Individuato il parametro desiderato, premere il tasto “ENTER” : il display diviene lampeggiante .

4 - Con i tasti (+) e (<) portarsi al valore desiderato (premendo contemporaneamente anche ENTER, si
accelera I'impostazione).

5- Premere il tasto “ENTER”: il display NON lampeggia piu.

Per modificare un altro parametro, ripartire dal punto 2.

6 - ¢ Per confermare la scelta, premere contemporaneamente i tasti “ENTER” +
la scritta “Update”.
e Per uscire senza cambiare la configurazione in essere, premere il tasto “ESCAPE”: sul display appare
la scritta “ESCAPE”.

Il regolatore rientra in regolazione con i nuovi parametri ed il display ritorna a visualizzare il valore di “in”
dell'ingresso attivo

PROCEDURA impostazioni per Jh e JL (1-2-3)
Per eliminare dalla regolazione eventuali picchi di elevato livello sonoro, procedere come segue :

1 - Premere contemporaneamente ENTER + ESCAPE : sul display appare la scritta ProGrA e
successivamente la scritta S1 (per rtE - rPr) Lh (per rS).

2 - Con il tasto “+” posizionarsi sul codice Jh1.

3- Premere ENTER : il display lampeggia ed il regolatore interrompe la regolazione ed alimenta il ventilatore/i

al valore della tensione impostata (default Jh1 = 100).

Premere i tasti “+/-” per scorrere il campo di regolazione, ed individuato il picco di.elevatélivello'sonoro,

posizionarsi leggermente al di sopra.

5- Per confermare premere ENTER : il display NON lampeggié:pit:.

6 - Conil tasto “+” posizionarsi sul codicedE1:

7- Premere ENTER : il display lampeggia.

8 - Premendo “-“, posizionarsi sul valore settato.perihi : scendere ed individuato.il termife del'picco di
livello sonoro, posizionarsi leggermente sotto.

9 - Per confermare premere ENTER;: il display NON lampeggia pit.

Per eventuali altre zone di alto livello sonoro, procederemello:stesso modo utilizzando Jh/JL 2 e Jh/JL3.

10 - ¢ Per confermare la scelta, premere‘contemporaneamente i tasti “ENTER” + “ESCAPE”: sul display
appare la scritta “Update”.
¢ Per uscire senza cambiare la configurazione in essere, premere il tasto “ESCAPE” : sul display appare la
scritta “ESCAPE”.

Il regolatore torna in regolazione ATTIVA ed il display mostra il valore del segnale in ingresso (in)

“ESCAPE”: sul display appare

4-

RPM% point
JUMP diagram
4Jh

JL

L 4

Press with ENTER
to speed the setting

e s

Press ENTER+ESCAPE grms) Select& pressENTER change & press ENTER | to confirm press
S1Jh ENTER+ESCAPE
@) w» 2l @v e 51 $END
““" & READ 00| 4N XN asinG SET
\ 3 display to leave
s press ESCAPE

@y LPdALE

& READ

S E5CAPE
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Le eventuali modifiche sono da effettuare solo da personale esperto, possibili solo con SW/1 in posizione “ON”.

In questa tabella sono indicati i parametri di configurazione relativi ai modi di funzionamento del regolatore

Menu “ConF.”
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Se C0 = GP1 0 GP2 C4 = OFF, NON é possibile modificarlo
Se C0 =r1 o r2 C4 pud valere hi o Lo, & possibile scegliere uno dei due valori
Se CO =rP1 o rP2 C4 = Mid, NON é possibile modificarlo

Display
Code | Value Configurazione di Default Descrizione
GP1 - Funzionamento Regolatore Slave: utilizza 1 ingresso
GP2 rS 010, rS 020 Funzionamento Regolatore Slave: utilizza 2 ingressi
r - Funzionamento Regolatore Master: utilizza 1 ingresso
co r2 nErglogE}%zu_B?ﬁ?uorZBo 1rL51ug::‘.r50$SuBP1rg 30 Funzionamento Regolatore Master. utilizza 2 ingressi
rP1 - Funzionamento Regolatore PID: utilizza 1 ingresso
P2 Selezionare in caso di regolazione PID Funzionamento Regolatore PID: utilizza 2 ingressi
OFF - Selezione ingressi Utilizza sempre I'ingresso n° 1
C1 ht tutte Selezione ingressi Utilizza sempre I'ingresso maggiore
Lo - Selezione ingressi Utilizza sempre I'ingresso minore
020 rS 020 Tipo d’ingresso Segnale in corrente 0-20mA
C2 420 rPr420 rPr015 rPr025 rPr030 rPr045 Tipo d’ingresso Segnale in corrente 4-20mA
05 rUu-05 rPu-030 Tipo d’ingresso Segnale in tensione 0-5Vdc
010 rUu010 rS010 Tipo d’ingresso Segnale in tensione 0-10Vdc
ntc rtE-01 rtE-02 Tipo d’ingresso Segnale in kohm 10K @ 25 °C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 rPr420 rUu-05 rUu010 Conversione display Nessuna conversione
015 rPr015 Conversione display Conversione 4mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
C3 025 rPr025 Conversione display Conversione 4mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 Conversione display Conversione 4mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 rPr045 Conversione display | —e versione 4mA = 0 bar, 20 mA = 45 bar
030 rPu030 Conversionedisplayi™ | Canversione 0,5V =0 bar, 4,5V = 30 bar
OFF rS010 rS 020 i et-Rointi /™ Regolatore Slave
c4l) hi rE-01 ',';Eoz r re Master: Set-Point al MASSIMO
Lo el S tore Master: Set-Point al minimo
Mid g P : golatore PID: Set-Point al centro
[ C5 egolazione'coman Compensazione cos-phi del motore
0 Gestione relé RL1 RL1 = OFF se AURT = falil
Cc6 1 Gestione relé RL1 RL1 = OFF se AURT = error o S2 attivo
2 - Gestione relé RL1 RL1 = OFF se AURT = error o S2 attivo o OFF
3 Gestione relé RL1 Comando ON/OFF Spray
0 Uscita analogica 0-10 V OUT 1 Uscita SLAVE 0-10 Vdc
Cc7 1 tutte Uscita analogica 0-10 V OUT 1 SPRAY 1-10 (Comando Spray WS 100/180)
2 Uscita analogica 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 direct
3 Uscita analogica 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 reverse
(*) 1 valori possibili per C4 dipendono dal valore del parametro CO

Per il funzionamento con la regolazione PID settare “rP2” nel code CO, per tutti gli altri funzionamenti il “Value”
viene caricato automaticamente nelle scelte della configurazione.
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MENU “Pid”

In questa Tabella sono indicati esclusivamente i parametri utilizzati dalla funzione PID.
Le eventuali modifiche sono da effettuare solo da personale esperto, possibili solo con SW/1 in posizione “ON”.
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Code Significato Configurazione Default
td PID Tempo derivazione tutte 10,0 sec
ti PID Tempo integrazione tutte 1,0 sec.
d PID Peso Componente derivata tutte 1

i PID Peso Componente integrale tutte 2

rte-01,rtE-02 7,5°C

rPr420 2,6 mA
rPr015 2,4 bar
rPro25 3,5 bar

P PID Banda Proporzionale rPr030 3,5 bar
rPr045 5,2 bar
rUu.05 0,8 Vdc
rPu030 3,5 bar
rUu010 1,6 Vdc

PROCEDURA :

1 - Portare SW1 int. 1 in posizione ON.
2 - Premere contemporaneamente i tasti “ENTER+ESCAPE”: sul display appare la scritta “conF”.

3 - Conitasti “+” scegliere il menu desiderato: conF, comm, PID, ParA e premere il tasto “ENTER”; sul display appare il primo
codice del menu scelto.

4 - Conitasti (+) e () portarsi al codice da modificare.

5 - Premere il tasto “ENTER” : il display lampeggia.

6 - Con i tasti (+) e (-) portarsi al valore desiderato (premendo_contemporaneamente anche/ENTER;, si accelera
'impostazione).

7 - Premere il tasto “ENTER” perconfermare la modifica,: il display NON lampeggia piu.

Per modificare un altro parametro, ripartire dal punto 4; per cambiare menu.ripartife da punto 2.

8 - ¢ Per confermare la scelta; premere contemporanéamente i tasti “ENTER” + “ESCAPE”: sul display appare la scritta
“Update”
e Per uscire, premere il tasto “ESCAPE” : sul display appare la scritta “ESCAPE”.

Il regolatore rientra in regolazione con i nuovi parametri ed il display ritorna a visualizzare il valore di “in” dell’ingresso attivo.

1

Press ENTER+ESCAPE & read| (Select & press ENTER & read

@\)* ¥ ||[@lysr @y P
[BACK to 4]

imm e

press ENTER . chan e 8§ ress ENTER to confirm ENTER + ESCAPE

% £65CAPE

SwW

R146

Standing

Flaschmg pand
isplay

display
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MENU “comm”

In questa Tabella sono indicati esclusivamente i parametri utilizzati dalla funzione ModBus.
Le eventuali modifiche sono da effettuare solo da personale esperto, possibili solo con SW/1 in posizione “ON”.
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Display
Code Value UM Default Descrizione
AddrES |1...247 of_f 247 Indirizzo ModBus Indirizzo unita (Slave) su Mod BUS
048 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate 4800
096 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 9600
SPEED 192 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 19200
384 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 38400
8N1 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, nessuna parita, 1 bit di Stop
TYPE 8E1 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, parita pari, 1 bit di Stop
801 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, parita dispari, 1 bit di Stop

Collegamento MODBUS

END line 2 1

!_(313435 (RTU) RS-485 (RTU) RS-485 (RTU)
J1?-':E:J ipoL1 J1 ﬁ oL J1 ﬁ oL
ouT IN ouT IN ouT IN
+ ., 8% + .8 + ., T + .8 + .8 + . B
[~ -1 - -1 [---5 -~ [- -4 - -1
mi[1[2[3 2[3 |m2 m1[1[2]3 Wmmz mi1]2]3] [1]2]3]m2
- I I Ref
--- D ()
_——— D (+)

E’ assolutamente indispensabile accertarsirdél'corretto collegamento della linea RS485, vale a dire che tutti i morsetti “D+” del-
la rete devono essere collegati tuttiinsieme allo stesso cavo, e cosi pure per “D-“ e “REF”. La schermatura del cavo va collegata a terra
e a REF dal solo lato “PC < - > R§485” .

¢ |l cavo della linea dati (la rete Modbus) va posato da un apparecchio al successivo, partendo dall’unita master per finire all’ultimo di-
spositivo servito, non € ammesso altro metodo di cablaggio.

¢ | collegamenti devono essere realizzati con cavo adatto, non superare la lunghezza massima di 1000 m.

¢ Assicurare una distanza sufficiente fra il cavo della rete Modbus e gli altri cavi dell’impianto, soprattutto da quelli a tensione di rete

e Gli estremi della linea ( Master e ultimo dispositivo servito) vanno terminati con una resistenza da 120 ohm: attivare la terminazione
120 ohm su adattatore RS-485< > PC Host, sull’ultimo apparecchio della linea posizionare J1 su 2-1, su tutti gli altri apparecchi po-
sizionare J1 su 2-3.

e Collegare a terra il cavo che collega tutti morsetti “REF” unicamente in prossimita della stazione Master , in modo che tutte le sta-
zioni si trovino allo stesso potenziale, quello del PC Host .

e Collegare a terra lo schermo del cavo in partenza dall’adattatore RS-485< > PC Host solo in prossimita del adattatore stesso. (Lo
schermo va collegato unicamente lato PC Host, come da schema).

¢ |l cavo risultera diviso in spezzoni, uno per ogni tratta, collegare lo schermo della prima tratta solo dal lato adattatore RS-485< > PC
Host, collegare lo schermo della seconda tratta solo dal lato Slave N°1, e cosi via.

¢ Tipologia cavo: utilizzare per i collegamenti un cavo “twistato” e schermato con terzo filo (esempio ITC Belden 15S7D)

Sistema di comunicazione MODBUS

I nuovi regolatori AURT sono dotati di porta RS 485 per gestire una comunicazione tramite protocollo Modbus, che consente di conoscere
tutti i parametri di impostazione del regolatore, nonché la tensione percentuale di uscita e la corrente assorbita dai ventilatori.

Il software di interfaccia verso il regolatore permette di intervenire sui parametri di lavoro di ogni singola apparecchiatura collegata, di verifi-
carne il corretto funzionamento, di valutare |'efficacia delle modifiche apportate ai parametri di regolazione, di registrare gli eventuali allarmi.
In caso di anomalie infatti memorizza su file il tipo e la durata del problema riscontrato e provvede all'attivazione degli allarmi predisposti.
Inoltre permette la gestione diretta dei comandi ausiliari delle unita collegate, senza la diretta connessione di ciascuno di essi all'unita, ovve-
ro col sistema Modbus un solo cavo ¢ in grado di gestire tutte le uscite e gli ingressi dell'unita.

Infine & possibile (opzione) leggere il segnale di stato ventilatori proveniente dal quadro elettrico.
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Menu “ ParA.”

In questa Tabella sono indicati i parametri di lavoro relativi ai due Set-Point.

| simboli utilizzati per i parametri del Set-Point 2 sono gli stessi del Set-Point 1 ma con I'aggiunta di un punto dopo ogni carattere

Le eventuali modifiche sono da effettuare solo da personale esperto, possibili solo con SW/1 in posizione “ON”.

Display
Codice Valore UM Default | Configurazione Sonda Descrizione
min MAX
1 30 °C 1 rte-02 STE -20/+90 °C
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPr420 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPr015 SPR 0-15 bar
USP -12,5 +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar Set Point Unita Esterna umidificazione
(U.S.P) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
-22,5 +22,5 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5 Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 Vdc 7,5 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.02 STE -20/+90 °C
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.o1 STE -20/+90 °C
0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 0,7 rPro15 SPR 0-15 bar
UPb 1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar
UPb 1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar Banda Proporzionale Unita Esterna umidificazione
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 rPu030 0-5 Vc
0,2 10,0
0,5 20
0,5 10
-20,0 | +90,0 : :
-20,0 | +90,0 L TdEr ‘
4 20 | iPragoi e
0 15 "~ (Pr015 SPR 0-15 bar
0 25 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 bar 30,0 rPr030 SPR 0-30 bar Valore ingresso per uscita al MAX (100%)
(S.h.) 0 45 bar 45,0 rPro45 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 5,0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 30,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 10,0 rUu010 0-10Vdc
2,0 55,0 °C 7,5 rte-02 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C 7,5 rte-01 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
Pb 0,5 15,0 bar 2,4 rPro15 SPR 0-15 bar
(P.b.) 1,0 25,0 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar Banda Proporzionale
1,0 30,0 bar 3,5 rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 5,2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 3,5 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
h1 0% 100% off 100 Tutte le configurazioni| Tutte le sonde Limite MAX OUT %
Lo. (L.O.) 0% 100% Off 00 Tutte le configurazioni| Tutte le sonde Limite min OUT %
dE (d.E.) 0,1 60,0 sec 2,0 Tutte le configurazioni| Tutte le sonde Tempo Accel./Decel.

segue tabella
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sequitodel  Menu “ ParA.”
Display
Codice Valore UM Default Configurazione Sonda Descrizione
min MAX
1 30 °C 1 rte-02 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPro30 SPR 0-30bar Isteresi sul valore Sh
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
-20,0 +90,0 °C -20,0 rte-02 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPro15 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar Valore ingresso per Uscita a zero % Vac (Cut-Off)
(S.0.) 0 30 bar 0 rPr030 SPR 0-30 bar
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 0 rS-020 ---
0 10 Vdc 0 rS-010
1 30 °C 1 rtE-02
1 30 0]
0,1 5,0
io 0,1 5,0
(i.0.) 0,1 8,0 Isteresi sul valore So
0,1 8,0 PR 0-30 bar
0,1 15,0 “SPR 0-45 bar
0,1 2,5 0-5 Vdc
0,1 15,0 rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020 ---
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-10 ---
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AURT

Instruction for:

Characteristics

URT is a series of elec-
tronic 3 phase voltage
variators using the phas
cut principle. :

A microcontroller carries out all+
the necessary regulating andt
control functions according to ==
the multiple possibile configu-
ration modes (rtE, rPr, rS) for
every cut. The selected mode is
programmed using a keypad and a 6 digit display which al-

so permit reading the settings and the scale measured.

This new series follows the style of the preceding analog se-
ries rtE, rPr, rS having a double command input, with the fol-
lowing improvements:

¢ A single model per cut which can be configured at any ti-
me in one of the numerous possibile modes simply by recal-
ling from the keypad one of the default settings (rtE - rPr -
rS), but retaining the possibility of modifying, whenever ne-
cessary, the values of the default parameters.

¢ Two complete, independent regulation SETs, selected with
the “SP” input.

¢ For every regulation SET, in addition to the standard set-
tings of Set Point - Proportional Band - Minimum and Maxi-
mum RPM% Limits - Starter, with acceleration/deceleration
time, the following features have been added:

- Maximum RPM% Night Limit (the same one for both Set
Points) activated by input S5 (AUX)

- 3RPM% jump zones, in order to avoid any zones of grea-
ter sound disturbance (the same ones for both set Points).
- Two input values can be chosen to force the fan speed at
ZERO %RPM and at MAX %RPM. The work lag can be de-
fined separately.

¢ A programmable analog output which can be used as an
alternative to drive:

- Up to six slave 0-10 Vdc units.

ELECTRONIC 3 PHASE VOLTAGE VARIATORS

n external unit to control hu-
lification (WS, solenoid valve
mmands) operated by the sa-
mefinput signal to the controller
using a specific Set Point (defi-
“hed|as +/- shift from the main

entilation Set Point) and Pro-
portional Band.

Once the speed regulator Set
Point has been set, in “bar” for
condensers and in “C” for liquid
chillers, the controller acts on
the speed of the fans in order to
maintain, near this desired level, the condensing pressure or
the temperature of the liquid.

STANDARD versions are available: 12A, 20A, 26A, 40A, 60A,
90A all at 400 V 50/60 Hz (other voltages on request).

Operation

By phase cut, totally controlled on the three phases, to par-
tialize the effective current applied to the load, without con-
necting the Neutral conductor.

The device can be equipped with a keyboard to function in
the following modes:

¢ rS POWER UNIT: the output voltage varies as a function
of the command signal present at the N.1 input, rising with
the increase of the command signal.

e rtE/rPr CONTROLLER: The output voltage varies as a
function of the command signal, rising with the increase of
the Temperature or the Pressare. The signals are received
from two sensors (IN1 and IN2), adjustment of the output
voltage is dependant on the signal with the higher value.

A MEI Input Expansion Module is available if necessary to
connect more than two tranducers. Up to four sensors/si-
gnals can be connected in mA - Vdc - ohm for every input
of the controller, maintaining the possibility of selecting, as
the reference for the regulation, the Maximum/Minimum va-
lue.




Protection - Installation - Technical Standards

ENGLISH

Power supply surveillance

Verifies the presence of the three phases of the power supply: if one phase cuts out, the device is
locked out and the LED display shows “FAIL” = ON, LED “DL1” = OFF, relay “RL1” = OFF

EN55011 ( CEI 110-6) Class B

EMC filter Conformity for PDS system applications (Power Drive Systems) to civilian limits
PROTECTION In the presence of a DIFFERENTIAL protection system, use switches with current dispersion
to earth > 100 mA
Overvoltage EN61000-4-5 overvoltage category Il ( 4kV)
Materials GW-Plast 120°C (max temperature 120°C) e allumininium
CASING Protection rating IP 55
Environmental pollution Strong
Fire resistance Category D
INSULATION Casing Class I ( using protection cable connected to ground)
Control Circuit 4000 V between the control input and the parts parts having the power supply
Working: -20 T 50 ( from -20°C to + 50°C ) for temperatures < -10°C use S2
Temperature
WORKING Storing : -30 T 85 (da-30°C a + 85°C)
CONDITIONS Vibrazioni Less than 1G (9.8 m/s?)
INSTALLATION Wall mounted vertically only
Directive 2006/42/CEE » . .
TECHNICAL Directive 2006/95/CEE CEI-EN 60204-1 : Machinery safety
STANDARDS Directive 2004/108CEE CEI EN 61800-3 Variable velocity electrical drives Part 3: electromagnetic compatibility

requirements and specific test methods

AURT340 40 416 318 178 397 275 385 06 11,0
AURT360 60 460 318 228 397 260 410 ©12 17,0
B _ C
oG E
N
Ny 1 |
o | [¢) D
- N\ ]
© — @
< w — [
(@
@ Q) | |
=== e =

PG poliamide PA6 - Classe V2 - IP68
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Functional principles:

The new AURT speed controllers can regulate condensers or dry
coolers according to Proportional logic (P)- like the earlier URT
models - or according to closed loop PID logic with the set point
equal to the minimum pressure or temperature accepted by the
plant.

The user therefore does not have to set the projected condensing
pressure, but rather to the minimum accepted by the plant, aiming
at the maximum reduction of the energy absorption of the plant.

This is the target of the new LU-VE controllers.

AURT ELECTRONIC FAN SPEED CONTROLLERS

Saving with
P new controllers by
lowering condensing
Design ‘ pressure
condensing pressure | " K V A
Minimum ¥

condensing pressure

h  Fig. 1

The graph below shows the difference in behaviour between a controller of the proportional type (such as the pre-
vious URT model) and the new AURT controller with PID logic in an application example.

= === Proportional controller
==l PID controller
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Condensing temperature °C

Parameters of the example:

¢ Designed condensing temperature 45 °C (pressure, 19;5iar).

¢ Minimum condensing temperature 24 °Cy(pressure 11,2 bar) accepted
by the plant

e Evaporating temperature -10°C, fluid R404A

¢ Maximum cooling capacity 311 kW, running time 5700 hours per year

(Installation location: Paris, France)

D Power absorbed by compressors

m Power absorbed by fans

0,8

t Power absorbed saving: 27%

Fig. 3

0,6

RID conttoller

Propottional‘€ontroller

While'the proportional system reduces fan speed as soon as the con-
densing pressure decreases, bringing it to 0 at the end of the propor-
tional band, the approach with PID logic is very different: the fans keep
turning at maximum speed until the condensing pressure reaches the
minimum set value. Very precise modulation then begins (Fig. 2) so the
energy efficiency of the plant is greatly improved thanks to lower con-
densing as can be clearly seen in Fig. 3.

1 - CONTROLLER: proportional control, direct characteristic, set-point at maximum, humidification control outlet active

Vac 0

.10
I
100 ,
hi v
Lh et
Jh
JL 5V
lo
Lo 1V
OFF in
Pb
So us Sh
SP
UPb

SP  Set-point in use

in  Value of the selected input signal

Lh  Maximum RPM% night-time limit

Jh1,Jh2, Jh3 Upper limit of the output voltage zone to be jumped (for 3 zones)
JL1,JL2, JL3 Lower limit of the output voltage zone to be jumped (for 3 zones)
USP Humidification operation insertion: set-point

UPb Humidification operation insertion: proportional band

Sh  Value of the input signal which forces the output to 100%

ih Hysteresis on the Sh value of the input signal

So Value of the input signal which forces the output to zero

io Hysteresis on the So value of the input signal

hi Maximum RPM limit

Lo Minimum RPM limit

Pb Proportional band




Output voltage
\'

A

in  Input signal from transducer(s), (°C, bar, etc) ,:f,

S.P. Set Point. i

PTF PTM P  PID proportional action band (ZD
DMF l V  Fanspeed w

PTM Maximum working temperature or pressure, reached with heat exchange

Vmax and ambient temperature at projected conditions.
PTF Minimum working temperature or pressure, bound to the conditions of
the plant, set to the minimum possible to obtain the greatest energy saving
from the compressor.
DMF Difference of temperature or pressure (PTM - PTF) in this zone, no
regulation occurring, fans powered to the maximum voltage and therefore
rotating at maximum speed. Changing from “PTF” to “PTM” occurs to increase
> in the ambient temperature.
% (bar. , +C)
S.P
P
2 - PID CONTROLLER: PID control, direct characteristic, Set-Point at the centre of the proportional band
Speed limitations and prohibited zones
Vac ih
‘ —>
100% . . .
_ in Value of the signal at the selected input
" Lh Maximum night-time RPM% limitation
i Jh1, Jh2, Jh3 Upper limit of the output voltage zone to be jumped (for 3 zones)
I
" ﬂ JL1,JL2, JL3 Lower limit of the output voltage zone to be jumped (for 3 zones)
Jhe Sh  Value of the input signal which.ferees the output to 100%
e D ih HysteresissonithesSh value of the input signal
Jh3 | SoValue of thesinpuit'signaliwhich forces the output to zero
JLs | | I‘ io Hysteresision.the So valle of the input signal
io hi Maximum BPM limit
Lo Lo Minimam‘RPMfimit
»in
So Sh

The limitations of Lo, Jh, Lh, hi, ih, So and io act on the power supply to the fan.

To activate the PID control, set the CO parameter (ConF. Menu) on the rP2 value (see page 23).
PID mode is not available if the condenser/dry cooler is working in SPRAY mode.

With PID operation, it is advisable to to select the Set-point of the AQE panel in low position (OPTIONAL), see
pages 56 and 58.

lllustration of the inside cover panel of the control board

Available regulation code| DSw Functions [Functions LEDs code Value Scale ALARNM CODE
|y I P E | Power Supply K.O.
JhiJL 1-2-3 | Jump extra-dB frequencies | only for EXPERT e 11 o S2 LOW VAC supply
M td | Derivative time action SIARDARE S >
- 4 ti|Integral time action %E Lthe RESET T.K. fan OPEN
1 I[,net:;?;:l":;‘i;::" " 2 @@ @ @ t 4 od Control card Max°C
- dr Proportional action "swz-oumaum “ GAVE) tL Power card Max"C
in/in1/in2|Signals Inputs value |- L ENTER ESCAPE
Pb| P.b.|Proportional Band for S1&52 30N o o 9 () (=) OVER MAX current
Lhc', IE‘.;::: ",:f;“;:g :'Im:: ouﬁ;: °I:::n to Speed OVER MAX peak current
So| S.0.|Cut-Off VAC limit = SwitchBoard Alarm & the settin NO external sensor
gE gE g‘é'e‘;";ﬁ’c'éu MAX limit B s authactzati Press ENTER Slgnal/sensonit:Os
.h. orization
JR| R iystoresis on e vaiue | SRR ERRESS ik TER_with (1) / () Short circult sensor
io| i.0.|myst i “So” val * % * % 5
USP (U.SP [ Out (vac) Set-Point ATTENTION @aw ERASE the Setting
UPb |U.P.b. | out (Vdc) Proportional Band S To ERASE all the changed parameters aral:fozgsEr.lsrcn:E
MASTER SPRAY Control | select again the function MODE SELECTION ESCAPE
VAC Bb S1/S2,, 4 -
100% 1oy SETParameters se'ec'ﬁ o EnTE N Ay o (ENTERIESCAPE & read
R - OV
hi | S| 4.0 -47
B 2”:: REM% x 3 point L t:hmn- & Select o % Qv‘ FLASHING $,-?‘4% ﬂ>
e noise JUMP without Uquwlch - dlw'ﬂr
JL1-2-3 b 5V run ENTER+ESCAPE EAcKmZ
Lo Jo | rafir s.l-:t & pmu ENTER change & press ENTER @
<2 % Mk ﬂ>“® AIESAPE
OFF[So S, usr B>« . " FL:;:-"-GH:;.
UPb H FAN go to 100% B“c““’z press ESCAPE & read
\ 7 - F t
SWIZ MASTER => 2B FETE 4‘ B 5 |4 G
o Q NTC (10x0hm) rtE RESET gad :3 32 m @ @ mm
4QF o oy @ M=
= o‘u-: 0-10Vde rUu Q’) ("{} -P— [rPrO75] o> a o> ENTER ESCAPE™~ & READ
Lnghlmg LEDs
g d ogll;ﬁers PRESS ESS WAIT for ALL the LEDs=0ff Press ENTER| & to LEAVE
< ® 010vdc rs | ENTER&(—) RESET & leave ENTER &(—) SELECT & tochoose Ll press ESCAPE  ESCAPE
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Code Value Scale T ™
Power Supplym /i1 S1 - ma| & &
SB5 CPUrun = /o SP '-' l-l '-‘ '-l '-' '-' = bar 00
== o S2 '-', '_l, '_" '-" '_" '-" m sec
SW1 ENTER ESCAPE (=) ()
Relay DL1
MODBUS (RTU) AL Ary B (8)
miDL1
J1 Auxiliary m
- " Contacts
INput 1| INput 2|OUTput dac aacg [1[3]5]7] 9] r
[1[2][3]4]5[6[7]8]9]10] [1]2]3] [1]2]3] ono[2]4] 6] 8J10] [1]2]3]
TT>ENT>EET 4out |IN -oIONX OOS
ZE+>Z2S+>D £ NHONE= ZZ0
=0 o o0 RS-485 o
t e t
Position“of components, Displayiand Control\Components
1 M1 terfinalistrip to:connect'analog input and output signals
2 TReset key,
3 LED signals : Power, GPU Run;Fatl....... S1,.SPS5)S2
4 SW1 Dip"Switch predispesition:group
5  Impesitioftkeys, from the left: ENTER, ESCAPE, + (UP), - (DOWN)
6  Seven segment luminous display, six characters
7 LED unit of measurement visualised on display (if applicable)
8  LEDDL1 relay RL1 state signal
9  Terminal strip M3 for relay RL1 connection
10  Terminal strip M4 for connection of logic input signals
11 Terminal strip for the passing connection of the insulated RS485 serial line cable
12 LED display to signal the presence of insulated RS485 serial power supply
13  Plug board PB 1073C insulated RS485 serial interface (optional)
14 Terminal strip for the passing connection of the insulated RS485 serial line cable
15 RS 485 serial line termination (default = OFF, put to ON only at the last station)
lllustration of the inside Connection label Supply and Operation Signals and Auxiliary Contacts
- § g e §§ s_c';) g;f2;2‘:g¥$ss'sap"r';;’;i;aum 44 Auxiliary Contacts RL1 OFF
= Tl Z > 1D Z c7=2> direct control (USP+UP|
265 5254580 (- 3>rel\:z::secg:n::ol((uSP+U))/ENII:yIEgL [IZ[5]71°] GND Al?l'1 48VAcm 11] oN
4|s[e[7][8]9]10] Eri
Mode nﬂﬂ ﬂ Y RL1 = ON (NO comm)
5 |6 9 |10 51 CibL1 i]1l2/4]| 6| 8qiojmMm4a EEE RGM/URT = ON / O,
l'tE (s \ﬁ NT [N ‘z_ g SLAVE - ' Led 2L1 = ZFF(NC o
DEFAULT Temperature ensors Q n g ﬂ n g 5 M3 RGMIURT=OFFIK
- O 2 Led DL1 = OF
T ,—.,—.—|m|1|zlz|mz|z| 2 —Hv,z °°=
i ouT IN 81 [Remote selection (OFF)@ %(ON)
WE&E& = RS-485 A /Z 23 1/ 2 |for DIRECT | REVERSE DIR REV
Pu MODBUS (RTU) EMC SP |Remote selection (OFF)(3I3][3121(ON)
102 __4l 1516 81 IMASTER referenced c for SP1/ SP2
rUu ™ Govee | ey LVD _3/4 |for SP1 sP2
SPR) Pr: re Tran: r ater-Spray R t tact OFF)[516] [5T6](ON
AUT( 1)Pessu e Transducers '_: U v w PE R s T 53/56 fo?'l‘!‘gM%/ocrg;h?f.IMIT(mEE) ,£|GH3-
3123‘-':5 RGN I é | E— — | —— —— S2 [Remote contact  (OFF)Z8] (ON)
! mororizen  |(QOIONOIDIOID|CD| 718 fior Regulation sTop_gun LT LTstor
T L I I TK Thermal contact (OFF)[sTig (ON)
MAN 1 —-_l FAN —|—= L1L2L3 910 | for fan umtrprotectlon K.O.
';ie;;‘.‘;}: 4-20mA % S = Power Supply Switch-Board General Alarm with DSw3=0N °"m




Keypad & Display

The following messages are visualized in rapid sequence on the display on start-up:
3Ph 2.0
rtE-01
Rel 5.0

3Ph 2.0: indicates a three phase device, current rating 20 Amp

Rel. 5.0: release index of firmware (for cut phase controllers)in this case 5.0

rtE-01: configuration in action now, in this case master controller with 2 NTC inputs

The “in” value parameter of the following table is then visualized,

ENGLISH

List of parameters which can be visualized on the display. The read-only parameters
are marked with “V”, parameters which can visualized and modified are marked with

“L” or “K”. For the mode of access to the modification see .........
Code Meaning
------ Standars of the configuration in use (if the parameters of default are modified,
— CODE— —— VALUE mA a separation point appears between after every character
gy bar icati
|_| |_| |_| l_l l_l |_| o tyP. Set communication parameters
U ||efvde SPE.  Communication speed
sec Add.  Device address (Modbus client mode)
‘@H@\ @ @ td PID time derivation(*)
f;?oe;iﬁz AlY ti PID time integration(*)
d PID derived component weight(*)
| PID integral component weight(*)
VISUALISATION P PID proportional band(*)
AND MESSAGES 3Ph nn Three phase device, nominal current = nn
F : factory configuration
rms (***)
K :SW1 switch 1 in the “O

V : configuration only

Value of the IN 1 input signal

i2 Value of the IN 2 input signal (**)

(*) Only visible with PID active(cO = rP1 0 rP2)
(**) Only visible with second input active(cO = GP2, r2, rP2)
() Visible with devices fitted with effective current reader
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Keypad & Display

Code Meaning
S S1 [ setpointN.1 (SP1)
o5 S2 Set-point N.2 ( SP2)
g g Lh Max RPM night limit for SP1 and SP2
g < Jh1 Output voltage upper limit for jump N.1
5 5 JL1 Output voltage lower limit for jump N.1
B e Jh2 Output voltage upper limit for jump N.2
g.@ JL2 Output voltage lower limit for jump N.2
&’ 8 Jh3 Output voltage upper limit for jump N.3
JL3 Output voltage lower limit for jump N.3
Pb Proportional band for SP1 (***)
hi Maximum RPM% limit
Lo Minimum RPM% limit
L : free input dE Soft-start time of acceleration/deceleration
Sh Input value which forces the output VAC current to maximum
K: SW1/1 position “ON” ih Hysteresis on the Sh value
N So Input value which forces the output VAC current to zero S1
V: only visualisation 2 io Hysteresis on the So value
= US(P) | UR% set-point for external Spray unit(without “P” if negative)
g' UP(b) | UR% proportional band for Spray unit(without “b” if negative)
_S P.b. Proportional band for SP2 (***)
g h.i. Maximum RPM% limit
‘S L.o. Minimum RPM% limit
o d.E. Soft-start time of acceleration/deceleration
S2

e |on of the LARGER or SMALLER signal by values

Type of inlet: current 0-20 mA or 4-20 mA,
voltage 0-5V or 0-10V, kohm for STE sensor

Linear display conversion from mA to bar:
Inlet 4-20 mA conversion in scale 0-15 bar/25 bar/30 bar/45 bar

Presence and position of the Set-Point on the function characteristic

Fan cos-fi setting (from 0 to 15)

RL1 management (closed in case of no alarm - led Alarm = ON

(***) g c2
Only visible with the p

proportional controller o c3

configurations (cO = r1, r2) 5 o4
©

© c5

Q c6

c7

Command analog outlet 0-10 Vdc, for: external Spray unit
- SLAVE power unit - EC fans

MASTER > SLAVE connection

MASTER

SLAVE (Maxne6)

Hi|§>

DERUT (STE) Temperature Sensors ;

i

(SH!) Pressure Transdicers

[ c7=0/18 ; (c7)
i ¢7=1 /SPRAY H
i: A . Ef:, !E
=53 zs*2z=8-z138
910 12345678970

e
s [MAX Ag '}'g M
SN 6 rS

1 ]2
m‘r (Remote signal)

(Oﬂm 1]

- S sccoms | rostonse |

S 1
o B

(Remote signal)




ENGLISH

DSw Functions swi Function
&E Default
o condition 1 The “ON” position enables the modification of parameters in “expert operator” mode, previously
only for EXPERT indicated with “K”
OoN BVE1=ON ':IiE;“ 2 In the “ON’_’ position and with regulatior_l in PID mode, inserts the “Dead Band” zone +/- 2,5% of P (P =
f}‘“ parameters PID proportional band)around the set-point
= In the “ON” position the “external thermal protection” (Errt)arrest is excluded with the TK input
w2 “;: :::':_:“a 3 open(TK = OFF), the device continues to function normally
with PID reg. 4 In the “ON” position the forcing commands received from MODBUS are rendered permanent
Sw3=0N to change (maintaining for an indefinite period). The possible forcings are
ON = .
R + man et vie o
Swa4=ON to ability ¢ analog outlet value 0-10V (out)
ON oA L * on/off values of the inlets: S1, SP, S5, S2.
forced comand . . o .
N.B. these forcings can be cancelled by a successive MODBUS command, or by switching off the device
ErrP Missing one phase of the power supply
Errt External thermal fan-protection intervention (TK input)
r— CODE———VALUE —— ga/: Err t.P. Stop due to exceeding maximum power board temperature 85 °C
:—: H H H H H e Err t.L. Stop due to exceeding maximum logic board temperature 85 °C
Stop due to intervention of protection from maximum thermal current (12t)
¢ | = 130% In, intervention time app. 120 sec.
L PROGRAM | AV ¢ | = 160% In, intervention time app. 30 sec.
Erri.t. * | = 190% In, intervention time app. 13 sec.
N.B. alarm forewarning: when the value of the current exceeds the nominal cut value, the instant value of the
current supplied appears on the display “curNN,N”.
Once the time limits described are exceeded, the device is stopped, the RL1 relay opens (RL1 = Off) and the
message “Err.i.t” appears on the display
Stop due to the intervention of the maximum current protection
Erri.P. I >Inom *2,0 for 5 see:
Once the time Iimitsde ibedrare’ex 1-‘---’5 .g‘ eVig »,‘,- topped, the RL1 relay opens(RL1 = Off) and the
message-“EnitP@ppears on the displayl =
e o : A W ‘ : ’
D 2F 1T |. 0.
} 24|
1 A T ——
» 0 - oqumAITIPIO30() 20 mA
\Err Ui 0 -  Vdc rProd5() 2,0 mA
8 HE-01 24 °C  rUu-05 - Vdc
rPr420 20 mA rPu030(*) - Vdc
rPr-015(*) 2,0 mA rUu010 - Vdc
rPr-025(*) 2,0 mA (*) scale conversion on display
Input signal at the upper limit, or transducer/signal not connected
Limit value inferior for every configuration
r$-020 24 mA  rPr030(*) 24 mA
r$-010 11 Vdc rPro45(*) 24 mA
Erro rtE-01 +94  °C rUu-05 55  Vdc

rPr420 24 mA rPu030(*) 5,5 Vdc
rPr-015(*) 24 mA  rUu010 11 Vdc
rPr-025(*) 24 mA  (*) scale conversion on display

35




T CODE DESCRIPTION
n Power | green | Power supply present
(-DI POWER |: j |: j S1 Cpu Run | green | Microcontroller board active (intermittent flashing)
= Fail red | Regulation failure - Alarm present (see message)
m cPURUN [ J [ ISP — i
FAIL |: j |: 385 Tx green | Serial line: data transmission activity
- [DJ[]Js2 S1 yellow | REVERSE function active
SP yellow | Activation of the second Set-point S2 of the relevant parameters
|: :| LS [ j |: j RX S5 yellow | RPM% night limit active, valid for both Set Point 1 and Set Point 2
S2 yellow | Running consented (inlet S2 = OFF)
RX green | Serial line: data reception activity
RL1 green | ALARM RL1 relay functioning
OFF
S v ON DL1 = ON DL1 = OFF
EM] £ RL1 | 48 Vac r/_l
C3C] 5 Amp y 123 RL1 = ON [ 2i 3| RL1 = OFF
RGS’—‘ R39
Contacts & Auxiliary Signals
Mode = Direct Mode _ Inverse Mode
D/R (51) DIR/REV $1=0FF Led S1 = OFF S1=0N Led S1=ON
Set-Point1/ Set-Point1 Set-Point2
1/2 (SP) Set-Point2 SP = OFF Led SP2 = OFF SP=0ON Led SP2 = ON
Max RPM _ Limit EXCLUDED _ Limit ACTIVE
AUX (S5) Nigt Limit §5 = OFF Led S5 = OFF §5=0ON Led S5=ON
Runni St
S/s (S2) Running Stopped S2 = OFF r dusnzn ':%N $2=ON = 82°f o
Thermal Protection . Alarm + Stop
Fans TK = ON Running Appproval TK = OFF Se SW1 int. 3= OFF
TK (TK) . Alarm
Input to AQE TK=ON No input . = OFF Se SW1 int. 3= On

arm signal from the AQE
ailable from here to the

AQE
ANQE
INPUT
SIGNALS Mt .% o o B
®‘®‘ ‘@‘Q@@ NEES
L1 [101)f03/105]107[109 19)21 2‘3‘2‘5‘2‘7‘2‘9‘
L /
IU[V[W[PE‘ IPE[R[S[T‘ | d:: /
/ S[S[O
opls2 | s5 | Tk L2 102104106 108110[18]20| 22 24 26 28
1|2(3[4|5]6]7|8]o]iq NNN
|_J L1 101103105107109|19|21]23 25 27 29
BRL
2E ==
ag &z
i
[
OUTPUT Transducer supply Two 22 V -10/+20% 40 mA outputs, not stabilised, short circuit protected IN1, IN2 , GND
SIGNALS Transducer and/or Two +10,0 V/+5,0 V stabilised outputs, short circuit protected IN1, IN2 , GND
36 Potentiometer Supply (automatic switching depending on the configuration)




Predefined Default Configuration

ENGLISH

The required function mode can be chosen from among the predefined default configurations when switching on the regulator.
This operation cancels every previous modification.
DESCRIPTION
POS CODE FUNCTION MODE ANALOG INPUT DISPLAY
N° Type Sensor
1(*) rtE-02 MASTER (Regulator) 2 sensor NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20 °C +90 °C
2 rtE - 01 MASTER (Regulator) 1 sensor NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20/90 °C
3 rPr420 MASTER (Regulator) 2 transducer 4-20mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
4 rPro15 MASTER (Regulator) 2 transducer 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
5 rPr025 MASTER (Regulator) 2 transducer 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
6 rPro30 MASTER (Regulator) 2 transducer 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
7 rPro45 MASTER (Regulator) 2 transducer 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
8 rUu-05 MASTER (Regulator) 2 transducer 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-5 Vdc
9 rPu030 MASTER (Regulator) 2 transducer 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-30 bar
10 rUu010 MASTER (Regulator) 2 transducer 0-10 Vdc Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc
11 rS$-020 SLAVE (Power group) 2 signal 0-20mA Ri 100 ohm --- 0-20 mA
12 rUu-05 SLAVE (Power group) 2 signal 0-10mA Ri 10 kohm -—- 0-10 Vdc

(*) rtE-02: to be used only with the expansion inlets MEI-4

Access to this mode only when switching on: power supply from
OFF to ON
PROCEDURE
1 - Press the “ENTER” and “- ” keys at the same time
Connect the power supply to the regulator ( from OFF to ON)
Release the “ENTER” and “- ” keys at the same time: the
regulator switches on and the current configuration appears

2-
3-

4-

5-

on the display

The “CODE” of the available configurations can be scrolled

through the display using the “+
Press the “ENTER” key when the default configuration re

? and“-“ keys

qUIred is found:the dlsplay begins to flash J—

MODES selection sequences

MODES selection sequences

~OFF
ON

PON LI SUPRLY

4 SELEC T

MODIFYING THE REGULATION PARAMETERS

Display
Code Value UM Default Configuration Sensor Description
min MAX
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPro30 SPR 0-30 bar Set point 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Set point 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0% 100% off 100% All configurations All sensors Max RPM% Night Limit
Jh 0% 100% off 100% All configurations All sensors Upper RPM% Limit for jump 1 - jump 2 - jump 3
JL 0% 100% off 100% All configurations All sensors Lower RPM% Limit for jump 1 - jump 2 - jump 3
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P ress ENTER+ESCAPE (.pms) Se:ct& PressENTER | change & press ENTER tE(;‘loT%nRﬁi-rEnsngs E * UPdAEE
.} Prefifly 220 g : $END U g READ
& READ J \ SEIO Lesaé;E 9 *
press

Setting PROCEDURE for S1-S2 -Lh

1 - Press the“ENTER”+”ESCAPE” keys at the same time: "ProGrA” appears on the display, followed
by S1 (for rtE — rPr) Lh (for rS)

2 - Select the parameter to be modified using the “+” key

3 - Then press the “ENTER” key : the display begins to flash .

4 - Use the (+) and () keys to reach the required value (the process is speeded up by pressing “ENTER”
at the same time)

5 - Press the “ENTER” key : the display stops flashing

To modify another parameter, begin again at point 2 above

6 - ¢ To confirm the selection, press the “ENTER” + “ESCAPE” keys at the same time: “Update” appears
on the display and the preselected configuration is saved and immediately put into operation.
¢ To exit without changing the current configuration, press“ESCAPE”: the word “ESCAPE” appears
on the display.

The regulator begins to operate again under the new parameters and the display goes back to showing
the value “in”of the active input.

Setting PROCEDURE for Jh & JL (1-2-3)
To eliminate any high-level sound peaks, procede as follows:

1 - Press the“ENTER”+”ESCAPE” keys at the same time: "ProGrA” appears on the display, followed by.S1
(for rtE - rPr) Lh (for rS)

2 - Select the Jh1 code with the “+” key

3 - Press ENTER: the display begins to flash and thegegulatorinterrupts thessettings and supplies thé.fan(s) to
the value of the set voltage (defaultit’ =100).

4 - Press the “+/-” keys to scroll through thesr@gulation field and identify the high-level sound peak, 'selecting-a-posi
tion slightly above it.

5 - Press ENTER to confirm : the\display/stops flashing.
6 - Select the JL1 code using the “+” key.
7 - Press ENTER : the display begins to flash:

8 - Pressing “-“, select the value of'the setting for Jh1: move down and identify the peak of the sound le
vel. Select a position slightly under it.

9 - Press ENTER to confirm : the display stops flashing.

For any other zones of high-level sound, procede in the same manner using Jh/JL 2 and Jh/JL3

10 - ¢ To confirm the choice, press the “ENTER” and “ESCAPE” keys at the same time: “Update” appears
on the display.
¢ To exit without changing the current configuration, pres the “ESCAPE” key: “ESCAPE” appears on
the display.

RPM% point
JUMP diagram
Jh

E

JL

Press with ENTER
to speed the setting

A

The regulator goes back to ACTIVE operation and the display shows the value of the input signal (in).

Press ENTER+ESCAPE (rrﬂr{% Select& pressENTER chang e & press ENTER tEoNoT%nRﬁ:E‘ng:E ! * UI%IH%E
’ 4( %) * HEND 3 & READ _
& READ H” \ SE.!.o leave 9 *
press ESCAPE




Menu “ConF.”

This table shows the configuration parameters relative to the function modes of the controller

Modifications are to be made only by expert personnel, and are only possible with SW/1 in the “ON” position.

ENGLISH

Display
Code | Value Default Configuration Description
GP1 Operation Slave regulator: use 1 inlet
GP2 rS 010, rS 020 Operation Slave regulator: use 2 inlet
r Operation Master regulator: use 1 inlet
co g rtE;g:o 4rt5E-r(l)J2u-:)P5r4r2l?u(;§(r)01rSurOF:lrsoegurngSO Operation Master regulator: use 2 inlet
rP1 Operation PID regulator: use 1 inlet
rP2 Select in case of PID regulation Operation PID regulator: use 2 inlet
OFF Selection of inlets Always use inlet no. 1
C1 hi all Selection of inlets Always use inlet bigger
Lo Selection of inlets Always use the smaller inlet
020 rS 020 Type of inlet Signal in current 0-20mA
C2 420 rPr420 rPr015 rPr025 rPr030 rPr045 Type of inlet Signal in current 4-20mA
05 rUu-05 rPu-030 Type of inlet Signal in voltage 0-5Vdc
010 rUu010 rS010 Type of inlet Signal in voltage 0-10Vdc
ntc rtE-01 rtE-02 Type of inlet Signal in kohm 10K @ 25 °C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 rPr420 rUu-05 rUu010 Display conversion No conversion
015 rPr015 Display conversion Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
C3 025 rPr025 Display conversion Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 Display conversion Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 rPr045 Display conversion Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 45 bar
030 rPu030 Display conversion rsion 0,5V =0Dbar, 4,5V =30 bar
OFF rS010 rS 020 i t egulator
hi ME-01 rE-02 rPra20 rPr015 rPr 025 (BAIdQ er regulator: Set-Point at MAXIMUM
C4 rPr045 rU 1030 U010 _
Lo - erregulator: Set-Point at minimum
Mid egulator: Set-Point at centre
[ C5 “Cos-phi compensation of the motor
0 RL1 = OFF if AURT = fail
C6 1 Management of relay RL1 RL1 = OFF if AURT = error or S2 active
2 Management of relay RL1 RL1 = OFF if AURT = error or S2 active or OFF
3 Management of relay RL1 Command ON/OFF Spray
0 Analogic outlet 0-10 V OUT 1 SLAVE exit 0-10 Vdc
Cc7 1 all Analogic outlet 0-10V OUT 1 SPRAY 1-10 (WS 100/180 Spray Command)
2 Analogic outlet 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 direct
3 Analogic outlet 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 reverse

(*) The values possible for C4 depend on the value of the CO parameter
If CO = GP1 or GP2 C4 = OFF, it is NOT possible to modify it
If CO =r1 or r2 C4 can have the value of hi or Lo, it is possible to choose one of the values
If CO = rP1 or rP2 C4 = Mid, it is NOT possible to modify it

For operation with PID regulation, set “rP2” in the CO code; for all other operations the “Value” is automatically loaded in the
choice of configuration.
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MENU “Pid”

This Table indicates exclusively the parameters used by the PID function.
Modifications are to be made only by expert personnel, and are only possible with SW/1 in the “ON” position.
Code Meaning Configuration Default
td PID derivation time all 10,0 sec
ti PID integration time all 1,0 sec.
d PID derived component weight all 1
i PID integral component weight all 2
rtE-01,rtE-02 7,5°C
rPr420 2,6 mA
rPro15 2,4 bar
rPro25 3,5 bar
P PID proportional band rPr030 3,5 bar
rPro45 5,2 bar
rUu.05 0,8 Vdc
rPu030 3,5 bar
rUu010 1,6 Vdc
PROCEDURE:

1 - Put switch SW1 in the ON position.

2 - Press the “ENTER+ESCAPE” keys at the same time: “conF” appears on the display

3 - Use the “+” key to choose the menu you want: conF, comm, PID, ParA and press “ENTER?”; the first code of the selected
menu appears  on the display.

4 - Move to the code to be modified using the (+) and (-) keys

5 - Press “ENTER” : the display begins to flash.

6 - Use keys (+) e (=) to select the required value (pressing ENTER at the samertiffie'speeds up.the procedure)
7 - Press “ENTER?” to confirm the modification: the displaysstops-lashing.

To modify another parameter, start-agdin‘at point 4. To change Menu, start againat’point 2.

8 - ¢ To confirm the choice, press “ENTER” + “ESCAPE™at the same time:*Update” appears on the display.
¢ To exit, press “ESCAPE”:| “ESCAPE” appears.onithie display.

The regulator starts regulating again using the new parameters and the display goes back to showing the value “in” of the
active input.

e (" Press ENTER+ESCAPE & d Select & ENTER & read [
ON : res rea elec press rea
1H 2H SH 4H

Swi1

COﬂF @\fz‘: ? SEIg..

= | R146

Fal g Standing SETv & READ

ress ENTER _|| change & A press ENTER | to confirm ENTER + ESCAPE * llﬂ ‘R E
o1 SOLN/ETE) 4% 51 s e ¥ PCL
6

display

asching display » ESEQPE J




MENU “comm”

This table shows exclusively the parameters used by the ModBus function.
Modifications are to be made only by expert personnel, and are only possible with SW/1 in the “ON” position.

ENGLISH

Display
Code Value UM Default Description

AddrES | 1...247 of_f 247 ModBus Address Unit address (Slave) on Mod BUS
048 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate 4800
096 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 9600

SPEED 192 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 19200
384 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 38400
8N1 off 8E1 Mode Communication Mode: 8 bit, no parity, 1 bit of Stop

TYPE 8E1 off 8E1 Mode Communication Mode: 8 bit, even parity, 1 bit of Stop
801 off 8E1 Mode Communication Mode: 8 bit, odd parity, 1 bit of Stop

MODBUS Connection
END line 2 1
iﬁs-‘l% (RTU) RS-485 (RTU) RS-485 (RTU) Pc Host
J1ﬁj CipL1 J1ﬁ [ibL1 J.'ﬁ ClpoL1
123 123 123
ouT IN ouT IN ouT IN
sal 248 2ad 2a2 a8 2a8
mi[1]2[3] [1]2]3m2 mi(1[2[3] [12[3 |m2 ! w2
' e ="
P D (_) [ i
-~-9 D(¥)

It is absolutely essential to ‘check that the RS485 line is correctly connected, i.e. all the “D+” terminals of the network must be
connected together to the same cable, and similarly for “D-“ and “REF”. The cable shielding is connected to earth and to REF from
only the “PC < - > RS485”.

¢ The data line cable (Modbus network) is laid from one device to the next, starting from the master unit and finishing at the last
device served; no other method of cabling is accepted.

¢ The connections must be made using suitable cables, not exceeding a maximum length of 1000 m.

e Ensure sufficient distance between the Modbus network cable and the other cables of the unit, especially the power supply
cables.

¢ The ends of the line (Master and the last device served) are terminated with 120 ohm resistence: activate the 120 ohm termination
on the RS-485< > PC Host adapter, on the last device of the line position J1 on 2-1, on all the other devices position J1 on 2-3.

¢ The cable which connects all the “REF” terminals must be connected to earth only in the proximity of the Master station so that all
the stations have the same potential, that of the PC Host.

¢ The shielding of the cable going from the RS-485 < > PC Host adapter must be connected to earth only in the proximity of the
adapter itself. (The shielding is only connected PC Host side, as in the diagram).

¢ The cable is split into branches, one for each length; connect the shielding of the first length only from the RS-485 < > PC Host

¢ Type of cable: for the connections use a twisted cable shielded with a third wire (e.g. ITC Belden 15S7D).

MODBUS communication system

The new AURT controllers have RS 485 ports to manage communication through Modbus protocol which enables all the parameters of the con-
troller’s settings to be known, as well as the percentage outlet voltage and the current absorbed by the fans.

The software interfacing with the controller allows interventions on the work parameters of each individual connected device, verification of cor-
rect operation evaluation of efficiency of the modifications carried out to the control parameters and the recording of any alarms. In fact, if the-
re are any anomalies, it memorizes in a file the type and duration of the problem encountered and activates the predisposed alarms.

It also allows direct management of the auxiliary commands of the connected units without direct connection of each to the unit i.e. with the Mod-
bus system a single cable can manage all the outlets and inlets of the unit.

Finally, it is possible (option) to read the signal of the state of the fans coming from the electrical panel.
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Menu ‘“ ParA.”

Modifications are to be made only by expert personnel, and are only possible with SW/1 in the “ON” position.

The working paramaters relative to the two Set Points are shown in this table.
The symbols used for Set Point 2 are the same as those used for Set Point 1 but with the addition of a point after every character

Display
Code Value UM Default Configuration Sonsor Description
min MAX
1 30 °C 1 rte-02 STE -20/+90 °C
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPr420 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPr015 SPR 0-15 bar
USP -12,5 +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar Set Point External Humidification Unit
(U.S.P.) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
-22,5 +22,5 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5 Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 Vdc 7,5 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.02 STE -20/+90 °C
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.01 STE -20/+90 °C
0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 0,7 rPr015 SPR 0-15 bar
UPb 1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar
UPb 1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar Proportion nd External Humidification Unit
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 50 055 Vde
1,0 30,0
0,2 10,0
0,5 20
0,5 10
-20,0 | +90,0 , /+90 °C
-20,0 | +90,0 (E=-0 STE -20/+90 °C
4 20 rPr420 4-20 mA
0 15 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 rPr030 SPR 0-30 bar Input value for Output at MAX (100%)
(S.h.) 0 45 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 5,0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 30,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 10,0 rUu010 0-10Vdc
2,0 55,0 °C 7,5 rte-02 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C 7,5 rte-01 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
Pb 0,5 15,0 bar 2,4 rPro15 SPR 0-15 bar
(P.b.) 1,0 25,0 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar Proportional Band
1,0 30,0 bar 3,6 rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 5,2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 3,6 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
h1 0% 100% off 100 All configurations All the sensor Limit MAX OUT %
Lo. (L.0.) 0% | 100% off 00 All configurations | All the sensor Limit min OUT %
dE (d.E.) 0,1 60,0 sec 2,0 All configurations All the sensor Accel./Decel. time

Tables continues —>




Continuation of table

Menu “ ParA.”
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Display
Code Value UM Default Configuration Sensor Description
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPro30 SPR 0-30bar Hysteresis on Sh value
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-02 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C -20,0 rte-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPr015 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar Imput value for Output at zero % Vac (Cut-Off)
(S.0.) 0 30 bar 0 rPro30 SPR 0-30 bar
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 0 rS-020 ---
0 10 Vdc 0 rS-010 -
1 30 °C 1 rtE-0 -20/+903
1 30 °C 0 - +
0,1 5,0 3 r
io 0,1 5,0 bar 1 r 5b
(i.0.) 0,1 8,0 bar “SPR 0- Hysteresis on So value
0,1 8,0 ar 030 - ar
0,1 15,0 ar A SPR 0-45 bar
0,1 2,5 ! rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020 ---
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-10 ---
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Instruction pour: VARIATEURS ELECTRONIQUES DE TENSION TRIPHASEE

Caractéristiques

Les appareils de la série AURT son
des variateurs électroniques de
la tension triphasée qui utilisent le:
principe de la coupe de phase.
Un microcontroleur réalise toutes| |
les fonctions de régulation et con-
tréle , necessaires au fonctionne-
ment de I'appareil, selon les multi-
ples modalités de configuration possibles (rtE , rPr, rS) pour chaque
taille; un petit clavier et un affichage numérique a 6 chiffres permet-
tent de programmer le fonctionnement de la maniére désirée et de li-
re les valeurs et grandeurs mesurées.

Cette nouvelle série suit la programmation de la série précédente
avec les améliorations suivantes:

* Régulation type PID

¢ Systéme de communication Modbus

Fontionnalité

¢ Un seul modele par taille, configurable & tout moment dans I'une
des nombreuses modalités possibles, en choisissant simplement
surr le clavier une des configurations de

default (rtE - rPr - rS) mais en conservant la possibilité de modifier,
ou c’est nécessaire,la valeur des parametres de default.

¢ Deux SET fournis de régulations indépendentes , sélectionnées
par I'entrée “SP”.

¢ Pour chaque SET de régulation, en plus des programmations clas-
siques de Set-Point - Bande Proportionnelle - Limite di Minimum et
Maximum RPM % - Starter, avec un temps d’accélération/décéléra-
tion, ont été ajoutés :

- Limite nocturne de massimum RPM% (unique pour les deux Set-
Point, activables par I'entrée S5 (AUX)

- 3 zones de saut RPM%, pour éviter d’éventuelles zones a majeu-
re nuisance sonore (uniques pour les deux Set-Points)

- La possibilité de choisir deux valeurs de I'entrée pour forcer & ZE-
RO %RPM et ala MAX %RPM la vitesse des ventilateurs, avec la
possibilité d’en définir séparemment I'hystérésis de travalil.

1€ sortie analogique programma-
JUi peut &tre utilisée en alternati-
f piloter:
~acdneunité externe pour le controle
““de I'humidification(\WS commandes
pour électro-vannes) commandée
par le méme signal d’entrée au régu-
lateur par le biais du point de consi-
gne spécifique (défini comme éloi-
gnement +/-par rapport au point de
consigne principal de la ventilation) et bande proportionnelle.
Une fois programmeé le point de consigne de la régulation de vites-
se, en » bar » pour les condenseurs et en « C » pour les aéroréfrigé-
rants, le régulateur agit sur la vitesse des ventilateurs de maniére a
maintenir la pression de condensation ou la température du liquide
proche de celle désirée.
5 versions STANDARD sont disponibles: 12A, 20A, 28A, 40A, 60A
toutes a
400 V 50/60 Hz (sur demande autres tensions).
Fonctionnement
A coupe de phases, totalement contrélée sur les trois phases, pour
partialiser la tension efficace appliquée a la charge sans branche-
ment du conducteur de Neutre.L'appareil peut étre prédisposé par
clavier pour fonctionner dans une des modalités suivantes :
* GROUPE DE PUISSANCE rS: La tension de sortie varie en fonc-
tion du signal de commande présent a I'entrée N:1, augmente quand
le signal de commande augmente.
* REGULATEUR rtE/rPr: La tension de sortie varie en fonction du si-
gnal de commande, augmente quand la température ou la pression
augmentent. S'il recoit le signal par deux sondes (IN1 e IN2) il régle
en fonction du signal avec la plus grande valeur. pour brancher plus
de 2 transducteursle module d’expansions entrées est disponibile
MEI, qui permet de brancher jusqu’a 4 capteurs/signaux en mA -
V/dc - ohm per pour chaque entrée du régulateur, en conservant la
possibilité de sélectionner comme référence pour la régulation, le
plus grand/plus petit en valeur.




Protection -

Installation - Normes Techniques

FRANCAIS

Sorveglianza rete

Contrdle la présence des trois phases de réseau: en I'absence d’une phase elle bloque I'appareil et
signale avec voyant “FAIL” = ON, led “DL1” = OFF, relais “RL1” = OFF

Selon EN55011 ( CEI 110-6) Classe B
Conformité pour application dans systémes PDS (Power Drive System = Régulateur avec moteur

PROTECTION Filtre Réseau EMC branché a la limite civile.
En présence de protection avec systeme DIFFERENTIEL, utiliser interrupteurs avec courant de
dispersion vers la Terre > 100 mA
Surtensions Selon EN61000-4-5 catégorie de surtension Il ( 4KV)
Materiaux GW-Plast 120°C (temperatura max. 120°C) e alluminio
Boitier Degré de protection IP 55
Pollution du milieu Forte Pollution
Résistance au feu Catégorie D
ISOLEMENT Boitier Classe I (utilisation du conducteur de protection branché a la terre)
Circuits de commande 4000V entre entrée de commande et parties en tension de réseau
CONDIZIONI ) de Travail : -20 T 50 ( de -20°C a + 50°C )pour température < -10°C laisser toujours le régulateur en
Température tension, , pour enlever la tension en sortie agir sur le contact S2 (ON/OFF & distance)
AMBIENTALI de Stockages : -30 T 85 ( de -30°C 4 + 85°C )
DI LAVORO Vibrations Inférieures a 1G (9.8 m/s2)
MONTAGE Sur paroi seulement verticale
Directive2006/42/CEE
Directive 2006/95/CEE CEI-EN 60204-1 : “ Sécurité de la machine®
NORMES TECHNIquE Directive 2004/108/CEE CEI EN 61800-3

Actionnements électriques a vitesse variable Part 3 crit de compatibilité
i des d’essai spécifiques

AURT328 28 361 237 201 317 185 320 o6 8,0
AURT340 40 416 318 178 397 275 385 a6 11,0
AURT360 60 460 318 228 397 260 410 @12 17,0
B _ C
oG | E ‘
Ny | |
o | [o D
@ ] @N
< 1 (]
©
@ Q) | |
CRIEI=E=] RS - <

PG poliamide PAG6 - Classe V2 - IP68
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REGULATEURS ELECTRONIQUES DE LA VITESSE DE ROTATION DES VENTILATEURS AURT

Principe de fonctionnement:
Les nouveaux régulateurs de vitesse AURT peuvent ré-

guler les condensateurs ou les aéroréfrigérants selon la P Gain avec le nouveau
logique proportionnelle (P) comme les précédents URT ou Pressionde | réguiateurs PID
selon la logique PID & anneau fermé,avec programmation ~ condensation duprojet | - V A

du point de consigne égal a la pression ou température .

minimum acceptée par 'installation. L'usager ne devra Pression de [*

donc pas programmer la pression de condensation de condensation minimal

projet mais la minimale acceptable pour I'installation, afin

de réduire au max les absorptions énergétiques d’instal- .

lation. h Fig. 1

Ceci est I'objectif que se fixent les nouveaux regulateurs LU-VE.

Le graphique ci-dessous montre le comportement différent entre un régulateur de type proportionnel (comme le modéle
URT précédent) et un nouveau régulateur AURT avec logique PID dans un exemple applicatif.

|:| Puissance consommé par le compresseur
- =@==Régolateur propotionnel

== P|D controller . m— Puissance consommeé par le ventilateurs
100% L
,
0% & 1,0
= 80 % " oo
S 0% i 08 Power absorbed saving: 27%
T 0% I . i
é)_ 50% '," Fig. 2 06 Flg 3
(7] o '
8 40 % i
uﬂf 30 % .,
20 % :
10% # ;
] .
0% .\ T T ._V_'_A_ T
20 25 30 35 40 45 50 ] .
Broportionakband Reégolateur proportionel PID‘controller
Température de:Condensation °C
Paramétres de I'exemple: Alors que le systéme prop.| réduit la vitesse des ventilateurs dés que
» Température de condensation de projet 45 °C (pression'19,5"bar). la pression de condensation baisse pour la porter a0alafin de la ban-
¢ Température de condensation minimtfi'gue peut accepter I'installation de proportionnelle,avec la logique PID 'approche est différente: les ven-
24°C (pressione 11,2 bar). tilateurs tournent toujours & la vitesse max jusqu’a quand la pression de
¢ Température d’évaporation -10 °C, fluide R404A condensation n’atteint pas la valeur minimum imposée, et commence

une modulation trés précise Fig. 2, ainsi grace a une condensation plus
basse I'efficacité énergétique de I'installation s’améliore beaucoup, voir
graphique Fig. 3.

¢ Puissance frigorifique max 311 kW, temps de fonctionnement 5700
heures/annuelles.

(Lieu d’installation : Paris)

1 - REGULATEUR: contréle proportionnel, caractéristique directe, Point de consigne au maximum, sortie contréle humidification active

SP  Point de consigne en utilisation
Vac 1o in  Valeur du signal a I'entrée selectionnée
I Lh  Limitation de max RPM% nocturne
Jh1, Jh2, Jh3 Limite supérieure de la zone de la tension de sortie a sauter (pour 3 zones )
JL1, JL2, JL3 Limite inférieure della zone de la tension de sortie a sauter (per N.3 zones)
USP Commande saisie humidification : Point de consigne
5V UPb Commande saisie humidification : Bande Proportionnelle
Sh  Valeur du signal d’entrée qui force la sortie & 100%

v ih  Hystérésis sur la valeur Sh du signal d’entrée
in  So Valeur du signal d’entrée qui force la sortie a zéro
sh io  Hystérésis sur la valeur So du signal d’entrée

hi  Limite maximale RPM

Lo Limite minimale RPM

Pb  Bande Proportionnelle

oV

UPb




Tension de sortie

\"
A PTF PTM
DMF
Vmax
in
ﬁ (bar. , =C)
S.P
P

Signal d’entreé, provenant du/des transducteurs (bar, °C, ect).

in

S.P. Set Point.

P Bande action proportionnelle du PID.
Vv Vitesse des ventilateurs.

PTM Température ou pression max de service, on I'atteint avec puissance & échanger et
température ambiante aux conditions de projet.

PTF Température ou pression minimum de service, elle est liée aux conditions de
I'installation, choisir la minimale possible pour obtenir la plus grande économie

énergétique sur le compresseur.

DMF Différence de température ou pression (PTM - PTF) dans cette zone il n’y a aucune
régulation, les ventilateurs sont alimentés a la tension maximale par conséquent, ils

tournent a la vitesse maximale. Le déplacement de “PTF” a

“PTM” s’effectue par

augmentation de la température ambiante.

FRANCAIS

2 - REGULATEUR PID: contréle PID, caractéristique directe, Point de consigne au centre de la bande proportionnelle

Limitation de vitesse et zones interdites

Vac

ih
‘ —»
100%
hi in Valeur du signal a I'entrée sélectionnée.
Lh Limitation de max RPM% nocturne
Jhi Jh1,Jh2, Jh3 Limite supérieure de la zone de la tension de sortie a sauter (pour 3 zones). )JL1,
" ﬂ Jh1,JL2, JL3 Limite inférieure della zone de la tension de sortie & sauter (per N.3 zones).
e Sh Valeur du signal d’entrée qui force la sortie & 100%.
o vl F ih Hystérésis sur la valeur Sh du signal d’entrée.
So Valeur du signal d’entrée qui force-larsortie-a'zéro.
Jh3 |
B io Hystérésis,surlavaleurSo'du signal.d'entrée
JL3 | . - :
] hi Eimite maximale;RPM
(o)
= Lo Limite'minimale RPM
Lo
» in
So Sh

Les limitations programméesgdeilo; Jh, Lh, hi, ih, So, io - agissent sur I'alimentation du ventilateur

Pour activer le contrdle PID, programmer le paramétre CO (menu ConF.) sur la valeur rP2 (voir pag. ......).
Modalité PID non disponible en cas de fonctionnement du condenseur/aéroréfrigérant en modalité SPRAY.

Avec fonctionnement PID on conseille de sélectionner leSet-Point de I'armoire AQE en position basse (OPTIONAL) voir pag. .... et

Graphique Panneau interne de couverture de la carte de contrdle

Available regulation code| DSw Functions (Functions LEDS code ALARVI CODE
S1/S2|Set-Paint (SP) £ ol = ::wer g:';_:rply K.O.
Jh/JL 1-2-3 | Jump extra-dE frequencies | only for SRy
= LOW VAC supply
r_ td | Derivative time action RO R
- 4 ti|Integral time action %E ALl RESET T.K. fan OPEN
1 :Jerlvatlve action L " Control card Max°C
A ntegral action Sw2=0N to active 2
/i 1."J '5 gropolrh?nalfncholn N SP dead-zone S Power card NMax°C
in/in n ignals inputs value
Pb| Pb. Proportional Band for 51882 jls N 0""""' :"’“”' ENTER ESCAPE () (=) OVER MAX current
i «i. | MAX VAC limit w3=0N to change
Lo| L.o.|MIN VAC limit N OVER MAX peak current
So| S.o:|cut-off vaC limit = et ehiaard Alarm & “:: ggﬁ?: NO external sensor
dE| d.E.|Soft-Start . Swa=ON to ablity Press ENTER Signal/sensor K.O.
Sh| S.h.|OverSpeed MAX limit oN ‘the autherization
dh| i |Hysteresis on <Sh” value | f&“{.‘é?ﬂ%ﬁu () TER with (+)/ (-) Short circuit sensor
i i.0. | hysteresi “So™ val -
udSl 4% e on e value ** ATTENTION** @yt s,
YPb.P.b. [Out (Vdc) Proportional Band To ERASE all the changed parameters ara':fgi;’;'srcn:E
VAC MASTER - ;sé;‘p%“““%':.':sﬂ.‘ select again the function MODE SELECTION = |ESCAPE
o Pb ih &
Le—————— rking
100 f N o SET parameters Seles ﬁ WI. T"z;n chenge 2 prass ENTE S0 470 R ENTERAESCAPE & read
1 -
Lh RPM% x 3 point . C % Q‘\ Sicpizy or Hl>/%ﬁ% EI>
Jh1-2-3 noise JUMP one Siroemier = ul-puww
nnee N 5V| Press ENTER+ESCAPE E“‘”‘ [BacKto 2]
Lol <2 robir s.l.ct s. pm’ ENTER change & press ENTER @
: EA LA 3N
AV
OFF[So G, usF >« g 17 J."n'."u'c"s‘{. HL> » ESchPE
UPb 4—p FAN go to 100% [Backto2] ‘“2 press ESCAPE & read
w II lz |:||> |:|‘>4 PwS tar1 51 |::> (")Fﬂﬂlﬂrv | to confirm press
EI =] M‘cAuﬁ:.!:uErtFE 1 “2551_ EI-‘i =5 85 4 Q)| ENTER + ESCAPE (x IPdATE]
= 420mA P % iais Rx
g n" 0.5 Vdc rPu F l u.,
= °‘"-} 0-10Vde rUu a o> e & READ
nghlmg LEDs
g d D?nlr-nAAin PRESS ESS WAIT for ALL the LEDs=0ff _ Press ENTER| & to LEAVE
< ® o04ovde rs | ENTER&(=) RESET & leave ENTER & (=) SELECT & tochoose |LJ| press ESCAPE  ESCAPE
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l Code Value Scale

Power Supplym /i1 $1 mA

SB5 " cpumn’n /uSP | = = |y oy o B B
gl VAT + I W O ] O R Rl 4

@900

ENTER ESCAPE (d=) (=)

SW1

A )
< 2
0 0

NNHND = Z2Z20

Vi

Position Organes de Connexion, Affichage et Commande

z S ST S \OUT IN
Y TSP
£6*”=6*>30 RS-485

MODBUS (RTU) ALARM
ON OFF rfIpL1
—>1 K J1 Auxiliary m
- . Contacts

268 Aol OEBEEE L\
INput 1|INput 2/0UTput |2 + & A4 8| [ARBE[S] |
[1T2]3]4][5]6[7]8] 9]10] [1]2]3] [112]3]| eno[2]4] 6] 8]10] [1]2]3]
-o>r/NT>KET 4 AN X Q0=

Relay DL1 .

1 Bornier M1 pour le branchement des signaux analogigues-enzéhtree et sortie
2 Touche de réarmement

3 Led/voyant signalisationifPower, Cpu Rungkail &... S1,8P, S5, S2

4 SW1 groupe Dip Swichtsde,prédisposition

5 Touches pouf programmations, de:gauche; ENTER, ESCARE] +(UR), - (DOWN)
6 Display lumineux 7 segments, six caractéres

7 Led/voyant unité de mestire-grandeur affichéesstirle’display (si applicable)

8 Led/voyant DL1 Signalisation‘état'refais RL1

9 Bornier M&.pour e branchement du relais RL1

10  Bornier M4 pour le branchement des signaux d’entrée logiques

11 Bornier pour branchement passant du cable ligne sérielle RS485 isolée

12 Led/voyant signalisation présence alimentation sérielle RS485 isolée

13 Carte plug PB 1073G interface sérielle RS485 isolée (option)

14 Bornier pour branchement passant du cable ligne sérielle RS485 isolée

15  Terminaison ligne sérielle RS 485 ( défaut = OFF, mettre en ON slt sur derniére station)

48

Graphique étiquette interne branchement Alimentation & Signaux de commande & Contacts auxiliaires

— = — B2 (C7) c7 =0 > 0-10V rS Slave Unit =gz

ce = Slan 82 . 4Q c7=1>1-10V WS Spray (defauly J., Auxiliary Contacts RL1 -30'=l=
M1 = = = = = = = T1D Z c7=2>direct control (USP+UPb) o RI—1 48VAC

SO + SISO + 5.0 O c7:=3>reverse control (USP+U)/END Ime 1/3|5]|7] 9| GND NEDET l"l ON
Mode [1 22|3|4 5[ 6] 7] 8] 9]10 T [ZIalelshoima [1]2]3] 1_0N(Nocomm,
tE o o1 (0jgq_Hiew s
I’ -0 SLAVE H z z ° RL1 = OFF(Nc COMM)
perauLt (STE) Temperature Sensors 2= H M3 5 RGM/URT = OFF / K.O.

&0 (oY) g Led DL1 = OF

nnz nnz H
:"v.:t';;',z! TRTET @.M1mm;;%ggg

ouT IN | S1 == ion (OFF) (ON)
TR = msaass A\ &\ S [enaiiiir S L ke

192 4] j516 8
I'UI.I ww iMASTER referenced

kel S AL c EMC ~SP |Remote selection (OFF)Z21GL2I(ON)
LVD _3/4 [for SP1/SP2 SP1

SP2

(SPR) Pressure Transducers Water-Spray

Remote contact

(OFF) SR ZI(ON)

(OFF)Z8] -m (ON)

= Ij_3< U v w PE R s T 58/56 for RPM% night LIMIT preg Nu;u-r

1 2
AUT 2_12.3\:: [g2ovds) T T 1L 1 1[ T T S2 |Remote contact

@l@l@"@!@!!@!@!@ 7 | 8 |for Regulation STOP RuUN STOP

MAN —L—
'ém: D% " FANs =

Thermal contact
L1L2L3 91;'1(0 for fan unit p;t:tectlon K.O.
Power SUpply  syitch-Board General Alarm with DSw3=ON °"H

(OFF)[=ri0 (ON)




Clavier et Display

A I'allumage, les messages suivants sont visualisés sur le display, en séquence rapide,
3Ph 2.0
rtE-01
Rel 5.0
3Ph 2.0: indique qu’il s’agit d’un appareil triphasé, coupe de courant 20 Amp.
Rel. 5.0: indice de “release” du firmware (pour régulateurs a coupe de phase) en ce cas 5.0
rtE-01: configuration active a ce moment-la, en ce cas régulateur master avec n° 2 entrées NTC.

Ensuite, la valeur parameétre“in” du tableau suivant.

Liste des paramétres affichables sur le display. Les parameétres qui sont seulement
visibles sont indiqués con “V”, les paramétres visibile et modifiables sont indiqués avec
“L” ou “K”. Pour la modalité d’acces a la modification voir.........

Code Sens

FRANCAIS

------ Normes de la configuration en usage (si les paramétres K di DEFAULT sont modiiifiés,

— CODE—; VALUE mA il apparait un point de séparation aprés chaque caractere
g — b s —
il (N || l l l | oé” tyP. Set paramétres comunication

L || e vee SPE.

Vitesse de comunication
sec

Add.  Adresse dispositf (Modbus modalité client)
‘@H \ td PID Temps dérivation (*)
ENTER J \ESCAPE .

L_ PROGRAM I ti PID Temps intégration (*)

d PID Poids Composant dérivateur (*)

| PID Poids Composant intégral (*)

VISUALISATIONS

ET SIGNALISATIONS

V : seulement visualisal

K :SW/1 en position“ON

aleur in % de la commande de régulation

F : configuré en usine : ’ in Valeur du signal prioritaire (sélectionné entre I1 et I12)
SP Point de consigne (S1 pour SP1 et S2 pour SP2)
i Valeur du signal & I'entrée IN 1
i2 Valeur du signal a I'entrée IN 2 (**)

(*) Visible simt avec PID actif (cO = rP1 0 rP2)
(**) Visible simt avec seconde entrée active (cO = GP2, r2, rP2)
(***) Visible avec appareils dotés de lecture du courant efficace




FRANCAIS

Code Sens
= S1 Set-point N.1 (SP1)
g 2 S2 Set-point N.2 (SP2)
@’ o Lh Limitation de Max RPM% nocturne pourSP1 et SP2
g3 Jhi Limite RPM% supérieure de la tension VAC de sortie pour saut N.1
@ fs —J Limite RPM% inférieure de la tension VAC de sortie pour saut N.1
% g Jh2 Limite RPM% supérieure de la tension VAC de sortie pour saut N.2 L
g "g JL2 Limite RPM% inférieure de la tension VAC de sortie pour saut N.2
S Jh3 Limite RPM% supérieure de la tension VAC de sortie pour saut N.3
JL3 Limite RPM% inférieure de la tension VAC de sortie pour saut N.3
Pb Bande proportionnelle pour SP1 (***)
hi Limite de maximum RPM%
Lo Limite de minimum RPM%
dE Soft-Start Temps d’accélération/décélération
L : modifica libera Sh Valeur d’entrée qui force la tension VAC de sortie au maximum
ih Hystérésis sur la valeur de Sh
K: SW1/1 posizione “ON” So Valeur d’entrée qui force la tension VAC de sortie a zéro
V : solo visualizzazione 8 io Hystérésis sur la valeur de So S1
o US(P) | Set-point UR% pour unité Spray externe (si négative il manque “P”)
g UP(b) Bande proportionnelle UR% pour unita Spray (si négative il manque “b”)
© Pb. Bande proportionnelle pour SP2 (***)
3 h.i. Limite de maximum RPM%
o L.o. | Limite de minimum RPM%
d.E. Soft-Start Temps d’accélération/décélération
S.h. Valeur d’entrée qui force la tension VAC de sortie au maximum S2
i.h. Hystérésis sur la valeur de Sh
ue “P”)
anque “b”)
K
g Type d’entrée: courant 0-20 mA ou 4-20 mA,
tension 0-5V ou 0-10V, kohm pour sonde STE Vv
% c3 Conversion lineaire visualisation de mA a bar:
o Entrée 4-20 mA conversion en échelle 0-15 bar/25bar/30bar/45bar
§ c4 Présence et position du Set-Point sur la caract. de fonctionnement
8 ch5 Programmation cos-fi moteur/s (de 0 a 15) K
c6 Gestion relais RL1 (fermé en absence d’alarmes - - led ALARM = ON)
c7 Sortie analogique de comm ande 0-10Vdc,: unité Spray externe
- unité de puissance SLAVE - ventilateurs EC
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Branchement MASTER > SLAVE unité de régulation

MASTER

SLAVE (Mmaxnee)

mE »

T c7=0/1S

IN white 1 3 5 7
] szma Wi

(SPR) Pressure Transdicers

DERUD (STE) Temperature Sensors

! c7=1 /SPRAY - ﬂ_i(‘ﬂ)
A-.: Eﬂ ;-
e%.-;sl .-El
1234567891
®
AcgEl —uax
« a N6

I W ecoues | romtouse:< |

1]2
AUT (Remote signal)

Sl Bt}

S e
o )

(Remote signal)




DSw Functions

5 ] Cori
o condition

Swi1

Fonction

1 En position “ON” il permet la modification des parametres en modalité “operateur expert”, indiqués
only for EXPERT avec “K” en précédence
Sw1=ON to SET 2 En position “ON” et avec la régulation en modalité PID il saisit la zone di “Bande Morte” +/- 2,5% de P
.{3_'!,“ ALL the (P = Bande Proportionelle PID) autour du Set-point
arameters
E 3 En position “ON” il exclut arrét “protection thermique externe” (Errt) avec entreé TK ouverte (TK = OFF),
Sw2=0N to active I'appareil continue a fonctionner normalement
L SP dead-zone 4 En position “ON” il rend permanentes (maintien pour un temps indéfini) les commandes de forcement
with PID reg. o
recues par MODBUS. Les forcements possibiles sont:
Sw3=0N to change . I
DNH B ¢ valeur de la sortie principale (Co)
F SwitchBoard Alarm ¢ valeur de la sortie analogique 0-10V (out)
O o état des entrées on/off: S1, SP, S5, S2.
f.'.";.ﬂﬁ'zﬁ.‘:ﬁu N.B. Ces forcements peuvent étre effacés par une commande successive MODBUS, ou bien par
I'arrét de I'appareil
Err P Manque d’une phase de I'alimentation
Errt Intervention protection thermique externe (entrée TK) des ventilateurs
— CODE— —— VALUE mA Err t.P. Stop pour dépassement température maximale carte de puissance 85 °C
QOO0 0 bar Errt.L. Stop pour dépassement température maximale carte de logique 85 °C
LLULLLLLLLLLjeve Stop pour intervention protection de courant maximum thermique (1%t)
@ @ ¢ | = 130% In, temps d’intervention environ 120 sec.
(2 e AlV ¢ | = 160% In, temps d’intervention environ 30 sec.
Erri.t. ¢ | = 190% In, temps d'intervention environ13 13 sec.

N.B. . Preavis d’alarme: quand la valeur du courant émis dépasse la valeurnominale de coupe, sur le display
il apparait la valeurdu courant instantané émis “curNN,N”.

Dés que les limites temporelles sont dépassées intervient le stop de I'appareil, on ouvre le relais RL1 (RL1 = Off)
et sur le display apparait le message “Err.i.t” .

Stop pour intervention protection de courantim: ximu

5= ;
Ry aliSinom *2,0 per 5 sec. ¢
es.que J65 fiites .‘ pbelle Sont dépasses 2_‘: ent de I'appareil, on ouvre le relaisRL1 (RL1 = Off)
le display apparait{message “EML.PL, 37 -
- - T - - -
’ g'a lalin e inférieure; ansducteur/signal non branché
; R il
) if de'la’limite inférieure pour chaque configuration
‘> r$-020 - mA  rPro30() 2,0 mA
ErrU rS-010 - Vdc  rPr045(*) 2,0 mA
rte-01 24 °C rUu-05 - Vdc
rPr420 20 mA rPu030(*) - Vdc
rPr-015(*) 2,0 mA rUu010 - Vdc
rPr-025(*) 2,0 mA (*) Conversion d’échelle sur display
Signal d’entrée a la limite supérieure,ou transducteur/signal non branché
Valeur de la limite inférieure pour chaque configuration
rS-020 24 mA  rPro30(*) 24 mA
rS-010 11 Vdc rPro45(*) 24 mA
Erro rtE-01 +94  °C  rUu-05 55  Vdc

rPr420 24 mA rPu030(*) 5,5 Vde
rPr-015(*) 24 mA  rUu010 11 Vdc
rPr-025(*) 24 mA () Conversion d’échelle sur display
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CODICE DESCRIPTION
Power vert Présence alimentation
POWER |: j |: j S1 Cpu Run vert Microcontrdleur carte en activité (clignotement intermittent)
Fail rouge | Régulation K. O. - Alarme présente (voir message)
CPURUN [J [JSP - — | Non Utiisé
X vert Ligne sérielle: activité de trasmission
FAIL |: j [ j S5 S1 jaune | Activation du fonctionnement REVERSE
— |: j |: j S2 SP jaune | Activation du second Set-Point S2 des paramétres relatifs
S5 jaune | Activation de la limite Nocturne RPM %, valide pour Set-Point 1 et pour Set-Point 2
|: :| ™ |: j [ j RX S2 jaune | Consensus présence ala marche (entrée S2 = OFF)
RX vert Ligne sérielle: activité de réception données
DL1 verdt | Indique I'état du relais ’ALARME RL1
OFF
@,&% RL{ 48Vac r’OlI DL1 = ON v DL1 = OFF
CIC] 1 r
[ ] 5 Amp 123 RL1 = ON 123 RL1 = OFF
Contacts & Signaux Auxiliaires
Modalité S1 = OFF Mod. Directe _ Mod. Inverse
DR (81) DIR/REV Led ST = OFF §1=0ON Led S1=ON
Set-Point1/ Set-Point1 Set-Point2
1/2 (SP) Set-Point2 SP = OFF Led SP2 = OFF SP=ON Led SP2 = ON
Limite Nocturne - Limite ESCLUSO - Limite ATTIVO
AUX  (S5) Max RPM S5 = OFF Led S5 = OFF S5=0N Led S5=ON
. Marche Arrét
S/S (S2) Marche-Arrét S2 = OFF od S2 < ON S2=ON od 52 = OFF
Prot. Thermique _ _ Alarme + Arreét
TK (TK) Ventilateurs TK=0ON Consensus Marche TK = OFF Se SW1 int. 3 = OFF
j -0 Aucune -0 Alarme
Entreé par AQE TK=0ON Signalisation TK = OFF Se SW1 int. 3= On
SEGNAUX Le signal d’alarme
D’ENTREE endu disponible au client, qui
|u]vwlee] leln]s 7]
/ S[S[0
ol s | ss | Tk L2 102104106 108110{18|20f 22 24 26 28
1/2(3[4|5]6[7|8]9iq SIS
LJ L1 101103105107109|19|21]23 25 27 29
B
2 E =SIE
23 £z
- 33
S wi=
2 g
T
Alimentation Transducteurs Due uscite 22V -10/+20% 40mA non stabilizzata protette da cortocircuito verso IN1, IN2 , GND
SEGNAUX
SORTIE Alimentazione Deux sorties +10,0V/+5,0V (commutation automatique selon la configuration) , 10mA, stabilisée
Transducteurs/ Potentiométre protégées par court-circuit vers IN1, IN2 , GND.




Configurations de Défault Prédéfinies
A T'allumage du régulateur, il est possible de choisir la modalité de fonctionnement désirée parmiles conf. de DEFAULT prédéfinies.

Cette opération efface toute modification précédente effectuée

FRANCAIS

DESCRIPTION
POS CODE MODE FONCTIONNEMENT ENTREES ANALOGIQUES DISPLAY
N° TYPE Sonde
1(%) rtE - 02 MASTER (Régulateur) 2 capteur NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20 °C +90 °C
2 rtE - 01 MASTER (Régulateur) 1 capteur NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20/90 °C
3 rPr420 MASTER (Régulateur) 2 transducteur 4-20mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
4 rPro15 MASTER (Régulateur) 2 | transducteur 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
5 rPr025 MASTER (Régulateur) 2 | transducteur 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
6 rPro30 MASTER (Régulateur) 2 | transducteur 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
7 rPr045 MASTER (Régulateur) 2 transducteur 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
8 rUu-05 MASTER (Régulateur) 2 transducteur 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-5 Vdc
9 rPu030 MASTER (Régulateur) 2 transducteur 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-30 bar |
10 rUu010 MASTER (Régulateur) 2 | transducteur 0-10 Vdc Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc
11 rS$-020 SLAVE (Groupe de puissance) | 2 | signal 0-20mA Ri 100 ohm - 0-20 mA
12 rUu-05 SLAVE (Groupe de puissance) | 2 | signal 0-10mA Ri 10 kohm - 0-10 Vdc

(*) rtE-02:a utiliser seulem. avec expansion entrées MEI-4

On entre dans cette modalité a I'allumage du régulateur:
alimentation de OFF a ON

PROCEDURE

1 - Appuyer en méme temps sur les touches “ENTER” et “~ .

2 - Insérer I'alimentation au régulateur ( de OFF a ON).

3 - Laisser en méme temps les touches “ENTER” et “- " : le
régulateur s’allume et sur le display apparait la configuration
actuelle.

4 - Avec les touches “+” e “-“ on visualise sur le display les “CODE”
des configurations disponibles.

5 - Une fois que vous avez trouvé la config

“Update”; la configuration ‘
immédiatement utilisée. '
® Pour sortir sans changer la con on présente, appuyer
sur la touche “ESCAPE” : sur le display apparait “ESCAPE”.

MODES sélection séquences

MODES selection sequences
OFF ) SELECT
Q 1 > 'f@_ +® 3 4

@@

PONLR SUPPLY

Display MODIFICATION PARAMETRES DE REGULATION
Code Valeurs UM Défault Configuration Sonde Descriptrions
min MAX
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90 °C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Set point 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rte-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPro30 SPR 0-30 bar Set point 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPro45 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0% 100% off 100% Toutes les configurations | Toutes les sondes Limite Max RPM% nocturnes
Jh 0% 100% off 100% Toutes les configurations | Toutes les sondes Limite supérieure RPM% pour saut 1 - saut 2 - saut 3
JL 0% 100% off 100% Toutes les configurations | Toutes les sondes Limite inférieure RPM% pour saut 1 - saut 2 - saut 3
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Press ENTER+ESCAPE (rPHtE) Select& pressENT ER chang e & press ENTER | to confirm press
ENTER+ESCAPE
@ * Peclrf) * (,s, $END
§ & READ 100 SET
to leave
/ 1 press ESCAPE

Oy LPJRLE

& READ

*

mm

PROCEDURE programmations pour S1-S2 - Lh

1- Appuyer en méme temps sur les touches “ENTER + ESCAPE”: sur le display apprait ProGrA et ennsuite on
voit 81 (pour rtE - rPr) Lh (pour rS).

2 - Avec la touche “+” se positionner sur le paramétre a modifier.

3 - Une fois que le paramétre est visualisé, appuyer sur la touche “ENTER”: le display devient clignotant .

4 - Avec les touches (+) et (-) se porter a la valeur désirée (en appuyant en méme temps aussi sur ENTER, on
accélére la programmation).

5- Appuyer sur la touche “ENTER”: le display NE clignote plus.

Pour modifier un autre paramétre, repartir du point 2.

6 - Pour confirmer le choix, appuyer en méme temps sur les touches “ENTER” + ESCAPE”: sur le display
apparait “Update”.
¢ Pour sortir sans changer la configuration présente, appuyer sur la touche “ESCAPE”: sur le display
apparait “ESCAPE”.

Le régulateur entre en régulation avec les nouveaux parameétres et sur le display on visualise de nouveau
la valeur “in” de I'entrée active

PROCEDURE programmations pour Jh e JL (1-2-3)
Pour éliminer de la régulation d’éventuels pics de niveau sonore élevé, il faut procéder de la maniere suivante:
1 - Appuyer en méme temps sur ENTER + ESCAPE : sur le display apparait ProGrA et ensuite on

voit 81 (pour rtE - rPr) Lh (pour rS).

2 - Avec la touche “+” se positionner sur le code Jh1.

3 - Appuyer sur ENTER: le display cllgnote et le régulateur interrompt la régulation et allmente e ventilatetr/s:
A'la valeur de la tension programmée (défaut Jh1 = 100). ”

4 - Appuyer sur Ies touches “+/-7 pour wsuallser le champ de re

5- Pour confirmer appuyer sur ENFER=

6 - Avec la touche “+” se positionner surI

7 - Appuyer sur ENTER: le display ¢lignote: ..

8- En appuyant sur “-“, se position
pic du niveau sonore a été individug

9 - Pour confirmer appuyer sur ENTE

Pour d’autres zones éventuelles de niveg
en utilisant Jh/JL 2 et Jh/JL3.

10 - ® Pour confirmer le choix, appuyer en méme temps sur les touches “ENTER + ESCAPE”: sur le
display apparait “Update”.
e Pour sortir sans changer la configuration présente, appuyer sur la touche “ESCAPE”: sur le
display apparait “ESCAPE”.

Le régulateur tourne en régulation ACTIVE et le display affiche la valeur du signal en entrée (in.)

RPM% point
JUMP diagram
4Jh

JL

4

Press with ENTER
to speed the setting

A

Press ENTER+ESCAPE  (/Pr+1E) Select& pressENTER chang e & press ENTER tEoNoTEnRﬁ:Ensgf:E o E] * 0 lPth C
$END c 8 READ_
SE.!-o leave E *
press ESCAPE




Menu “ConF.”

Dans ce tableau sont indiqués les paramétres de configuration relaifs aux modes de fonctionnement du régulateur

Les modifications éventuelles doivent étre effectuées seulement par du personnel expert, possibile uniquement
avec SW/1 en position“ON”.

Si C0 = GP1 0 GP2 C4 = OFF, Il N’est PAS possible de le modifier
Si C0 = r1 0 r2 C4 peut valoir hi ou Lo, il est possible de choisir 1 ou 2 valeurs
Si CO = rP1 o rP2 C4 = Mid, Il N’est PAS possible de le modifier

Display
Code |Valeur Configuration de Défault Description
GP1 - Fonctionnement Régulateur Slave: utilise 1 entrée
GP2 rS 010, rS 020 Fonctionnement Régulateur Slave: utilise 2 entrées
r - Fonctionnement Régulateur Master: utilise 1entrée
co r2 nE;g:'OgE-r(l)Ji-BPSmrzl?u 6';6013'.]5'?50?&5?830 Fonctionnement Régulateur Master. utilise 2 entrée rPr045
rP1 - Fonctionnement Régulateur PID: utilise 1 entrée
rP2 Pour régulation PID saisir Fonctionnement RégulateurPID: utilise 2 entrées
OFF Sélection entrées Utilise toujours I'entrée n° 1
C1 ht toutes Sélection entrées Utilise toujours I'entrée la plus grande
Lo - Sélection entrées Utilise toujours I'entrée la plus petite
020 rS 020 Type d’entrée Signal in courant 0-20 mA
Cc2 420 rPr420 rPr015 rPr025 rPr030 rPr045 Type d’entrée Signal en courant 4-20 mA
05 rUu-05 rPu-030 Type d’entrée Signal en tension 0-5 Vdc
010 rUu010 rS010 Type d’entrée Signal en tension 0-10 Vdc
ntc rte-01 rtE-02 Type d’entrée Signal en kohm 10K @ 25 °C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 rPr420 rUu-05 rUu010 Conversion affichage Aucune conversion
015 rPr015 Conversion affichage Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
Cc3 025 rPr025 Conversion affichage Conversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 =Gonversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 tPr045 o
030 rPu030
OFF
%
c4()|
Lo égulateur Master: Set-Point au minimum
Mid [ Régulateur PID: Set-Point au centre
_05 Régulation commande Compensation cos-phi du moteur
0 Gestion relais RL1 RL1 = OFF si AURT = fail
C6 1 Gestion relais RL1 RL1 = OFF si AURT = error ou S2 actif
2 - Gestion relais RL1 RL1 = OFF si AURT = error ou S2 actif ou OFF
3 --- Gestion relais RL1 Commande ON/OFF Spray
0 --- Sortie analogique 0-10 V OUT 1 Sortie SLAVE 0-10 Vdc
C7 1 toutes Sortie analogique 0-10V OUT 1 SPRAY 1-10 (Commande Spray WS 100/180)
2 --- Sortie analogique 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 direct
3 --- Sortie analogique 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 reverse
(*) Les valeurs possibles pour C4 dépendent de la valeur du paramétre CO

Pour le fonctionnement avec la régulation, PID choisir “rP2” dans le code CO ,pour tous les autres fonctionnment.
Le “Value” est chargé automatiquement dans les choix de la configuration.
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MENU “Pid”

Dans ce tableau sont indiqués exclusivement les paramétres utilisés par la fonction PID.
Les modifications éventuelles doivent étre effectuées seulement par du personnel expert, possibile
uniquement avec SW/1 en position “ON”.

Code Sens Configuration Défault
td PID Temps dérivation toutes 10,0 sec
ti PID Temps integration toutes 1,0 sec.
d PID Poids Composant dérivé toutes 1
i PID Poid Composant intégral toutes 2
rtE-01,rtE-02 7,5°C
rPr420 2,6 mA
rPr015 2,4 bar
rPro25 3,5 bar
P PID Bande Proportionnelle rPr030 3,5 bar
rPr045 5,2 bar
rUu.05 0,8 Vdc
rPu030 3,5 bar
rUu010 1,6 Vdc
PROCEDURE :
1- Porter SW1 int. 1 en position ON.
2 - Appuyer en méme temps sur les touches “ENTER + ESCAPE”: sur le display apparait “conF”.
3 - Avec les touches“+”"choisir le menu désiré: conF, comm, PID, ParA et appuyer sur la touche “ENTER”sur le display apparait
le premier code du du menu choisi.
4 - Avec les touches (+) e (-) aller au code a modifier.
5 - Appuyer sur la touche “ENTER” : le display clignote.
6 - Avec les touches (+) e - aller a la valeur désirée (en appuyant en méme temps-aussi'SUFENTER, on-accélére la programmation).
7 - Appuyer sur la touche“ENTER” pour confirmer la modificationréfle display NE clignoté’PLUS.

Pour modifier un autre parameétre, repartir parle point 4;' pour changer de menu repartir du point 2.

8 -

e Pour confirmer le choix, appuyér'en-méme temp$'sur les touches “ENTER?x+:“ESCAPE™: sul display apparait “Update”.
e Per sortir, appuyer sur la touche “ESCAPE™"sur le displayrapparait “ESCAPE”.

Le régulateur entre en régulation‘avec les nouveaux parameétres et le display revisualise la valeur de “in” de I'entrée active.

% [ [ Press ENTER+ESCAPE & read| [Select & press ENTER & read LlSU
ONHMH] T cont »mﬁu.
g 1ll2ll3l 4 S V
press ENTER B ress ENTER to confirm ENTER+ESCAPE /-4 50 € |
@55 1 490 S+ 4ap # {LPdhLE
Fiascting " Standing SR
$ ESCAPE




MENU “comm”

Ce tableau indique les paramétres utilisés uniquement par la fonction ModBus.
Les modifications éventuelles doivent étre effectuées seulement par du personnel expert, possible
uniquement avec SW/1 en position “ON

FRANCAIS

Display
Code ValEUR UM Défault DescriPTION

AddrES |1...247 of_f 247 ADRESSE ModBus Adresse unité (Slave) sur Mod BUS
048 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate 4800
096 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 9600

SPEED 192 off 096 Baud Rate Comunication Baud Rate: 19200
384 off 096 Baud Rate Baud Rate Comunication Baud Rate: 38400
8N1 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, aucune parité, 1 bit de Stop

TYPE 8E1 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, parité paire, 1 bit de Stop

801 off 8E1 Mode Comunication Mode: 8 bit, parité impaire, 1 bit de Stop

Branchement MODBUS

END line 2 1

i53-435 (RTU) RS-485 (RTU) RS-485 (RTU) Pc Host
J1@ CibpL1 J"ﬁ ibL1

our N ouT 1N

[-N---N- - - - -
m[1[2[3] [1]2]3m2 mi[1[2]3] ITVTI?MZ

Il est absolumment indispensabile de.s’assiirer'que le branchement de la ligne RS485 soit correct, c’est a dire que tous IES
borniers “D+” duréseau doivent étre“branchés tous ensemble au méme cable, et de méme pour “D-“ et “REF”.
Le blindage du céble doit étre branché a la terre et a REF seulement du c6té “PC < - > RS485” .

e Le cable de la ligne données (le réseau Modbus) doit étre posé d’un appareil au suivant, en partant de I'unité master pour finir sur le
dernier dispositif servi, il n’est admis aucune autre méthode de cablage.

e Les branchements doivent étre réalisés avec un cable adapté, ne pas dépasser la longueur maximum de 1000 m.

e Assurer une distance suffisante entre le cable du réseau Modbus et les autres cables de I'installation, surtout pour ceux de la tension de
réseau.

e Les extrémités de la ligne ( Master et dernier dispositif servi) doivent étre terminés avec une résistance de 120 ohm: activer la terminai-
son 120 ohm sur adaptateur RS-485< > PC Host, sur le dernier appareil de la ligne positionner J1 sur 2-1, sur tous les autres appareils
positionner J1 sur 2-3.

e Brancher a la terre le cable qui relie tous les borniers “REF” uniqguement en proximité de la station Master , de maniére a ce que toutes
les stations se trouvent au méme potentiel, celui du PC Host .

e Brancher a la terre le blindage du céable au départ de I'adaptateur RS-485< > PC Host seulement en proximité de I'adaptateur (Le blin-
dage doit étre branché uniquement sur le c6té PC Host, comme sur le shéma).

e Lecable résultera divisé en petites sections, un pour chaque section, brancher le blindage de la premiére section uniquement du c6té
adaptateur RS-485< > PC Host, brancher le blindage de la deuxiéme section uniquement du cété Slave N°1, et ainsi de suite.

¢ Typologie cable: utiliser pour les branchements un cable “twisté” et blindé avec un troisiéme fil (exemple ITC Belden 15S7D)

Systéme de communication MODBUS

Les nouveaux régulateurs AURT sont dotés de porte RS 485 pour gérer une communication par le biais du protécole Modbus, qui permet de
connaitre tous les paramétres de programmation du régulateur, ainsi que la tension pourcentuelle de sortie et le courant absorbé par les ven-
tilateurs.

Le software/logiciel d’interface vers le régulateur permet d’intervenir sur les parametres de travail de chaque appareil branché, d’en vérifier
le bon fonctionnement, d’évaluer I'efficacité des modifications apportées aux paramétres de régulation, de saisir les alarmes éventuelles.

En cas d’anomalies en effet, il mémorise sur fichier le type et la durée du probleme rencontré et procéde a I'activation des alarmes prédispo-
sées. En outre, il permet la gestion directe des commandes auxiliares des unités branchées, sans la connexion directe de chacune d’elles a
I'unité, c’est a dire avec le systeme Modbus, un seul cable est en mesure de gérer toutes les sorties et les entrées de 'unité.

Enfin, il est possible (option) de lire le signal d’état des ventilateurs provenant de I'armoire électrique.
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Menu “ ParA.”

Dans ce tableau sont indiqués les paramétres de travail realtifs aux deux Set-Point.
les symboles utilisés pour les paramétres du S.P 2 sont les mémes que pour le S:P 1 mais avec I'ajout d’un point aprés chaque caractere

Les modifications éventuelles doivent étre effectuées seulement par du personnel expert, possible
uniquement avec SW/1 en position “ON”.
Display
Codice Valeur UM Default Configuration Sonde Description
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90 °C
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPr420 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPr015 SPR 0-15 bar
UsP -12,56 | +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar Set Point Unité externe humidification
(U.S.P.) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
22,5 | +22,5 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5 Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 Vdc 7,5 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.02 STE -20/+90 °C
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.o1 STE -20/+90 °C
0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 0,7 rPr015 SPR 0-15 bar
UPb 1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar
UPb 1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar Bande proportionnelle unité externe humidification
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 rUu-05
1,0 30,0
0,2 10,0
0,5 20
0,5 10
-20,0 | +90,0
-20,0 | +90,0 {
4 20 A
0 15 ar SPR 0-15 bar
0 25 bar 25,0 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 bar 30,0 rPr030 SPR 0-30 bar Valeur entrée pour sortie au MAX (100%)
(S.h.) 0 45 bar 45,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 5,0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 30,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 10,0 rUu010 0-10Vdc
2,0 55,0 °C 75 rtE-02 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C 75 rtE-01 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
Pb 05 | 150 bar 2,4 rPro15 SPR 0-15 bar
(P.b.) 1,0 | 250 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar Bande Proportionnelle
1,0 30,0 bar 315 rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 52 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 315 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
h1 0% 100% off 100  [Toutes les configurat. | Toutes le sondes Limite MAX OUT %
Lo. (L.0.) 0% [100% off 00Toutes les configurat. Toutes le sondes Limite min OUT %
dE (d.E.) 0,1 | 60,0 sec 2,0 Toutes les configurat. | Toutes le sondes Temps Accel./Déccél.
Tableau suiv. =~ —
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site. Menu “ ParA.”
Display
Codice Valeur UM Default Configuration Sonde Description
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPro15 SPR 0-15bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPro30 SPR 0-30bar Hystérésis sur la valeur Sh
0,1 15,0 bar 0,1 rPro45 SPR 0-45bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-02 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPr015 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar Valeur entrée pour sortie a zéro % Vac (Cut-Off)
(S.0.) 0 30 bar 0 rPro30 SPR 0-30 bar
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0 20 0 L
0 10 0
1 30
1 30
0,1 5,0
io 0,1 5,0
(i.0.) 0,1 8,0 Hystérésis sur la valeur So
0,1 8,0 SPR 0-30 bar
0,1 15,0 Al rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020 ---
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-10 ---
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AURT

Wartungsanleitung fiir: ELEKTRONISCHE DREIPHASENREGLER

Lu.
@@u’gm!&r ﬁ

Eigenschaften
Die Gerate der Serie AURT sind elektronische Dreiphasen-reg-
ler, die das Phasenanschnittsprinzip verwenden.

Ein Mikroprozessor fiihrt alle zum Betrieb des Gerates notwendigen
Regel- und Steuerfunktionen aus, entsprechend der zahlreichen
Konfigurationsmdglichkeiten (rtE, rPr, rS) fir jede Betriebsart; eine
Tastatur und eine 6-ziffrige Digitalanzeige ermdglichen die ge-
wiinschte Programmierung und das Lesen der Einstellungen und der
IST-Werte. Diese neue Serie ist mit den folgenden Verbesserungen
ausgestattet:

¢ PID- Typ Steuerung

* Modbus - Kommunikationssystem

Funktion

¢ Fin einziges Modell pro Betriebsart, jederzeit konfigurierbar in einen
der zahlreichen méglichen Modi durch einfaches Aufrufen einer der
voreingestellten Konfigurationen (rtE - rPr - rS) mit Hilfe der Tasta-
tur. Es besteht jedoch die Méglichkeit, die voreingestellten Parame-
terwerte bei Bedarf abzuéndern.

¢ Zwei vollstdndige unabhéngige Regler, auswéhlbar durch den Ein-
gang “SP”.

e Flr jeden Regler sind auBer den klassischen Einstellungen von
Sollwert-Proportionalband - Minimal- und Maximalbegrenzung
DREHZAHL % - Sanftanlauf mit Beschleunigungs-/Verzégerungs-
zeit noch die folgenden Funktionen hinzugefligt worden:

- Max. Nachtdrehzahl % (fur beide Sollwerte gleich), aktivierbar
Uber den Eingang S5 (AUX)

- 3 Drehzahlsprungzonen % , um eventuelle Bereiche mit starker
Larmstdérung zu vermeiden (fiir beide Sollwerte gleich).

- Die Mdglichkeit zwei Eingangssignale zu wéhlen um die Drehzahl
bei NULL % DREHZAHL und bei MAX % DREHZAHL zu begren-

zen, mit Méglichkeit, die Arbeitshysterese getrennt zu definieren.

¢ Ein programmierbarer Analog-Ausgang, der alternativ verwendet
werdenkann zum Steuern von:

- Bis zu sechs Slave-Einheiten 0-10 Vdc

- Einer externen Einheit fiir die Steuerung der Befeuchtung (WS, Be-
fehle flr Elektroventile) mit dem gleichen Eingangssignal am Regler
Uber spezifischen Sollwert (definiert als Abweichung +/- gegenliber
dem Haupt-Sollwert der Ventilation) und Proportionalband.

Wenn der Sollwert der Drehzahlregelung, auf “bar” fiir die Verfliissi-
ger und auf “°C” flir die Flissigkeits-Rlckkihler eingestellt ist, wird
die Ventilato-rendrehzahl geregelt, um den Kondensationsdruck oder
die Fllssigkeits-temperatur im gewiinschten Sollwert-Bereich zu hal-
ten.

Es sind 5 STANDARD-Versionen verfligbar: 12A, 20A, 28A, 40A,
60A, alle mit 400 V 50/60 Hz (auf Anfrage andere Spannungen).
Betrieb Bei Phasenanschnitt, vollstdndig auf den drei Phasen kon-
trolliert, zum Drosseln der an der Last angelegten Effektivspannung
ohne Anschluss des Nullleiters. Das Gerat kann (iber die Tastatur
zum Betrieb in einer der folgenden Betriebsarten eingestellt werden:
o DREHZAHLSTELLER rS: die Ausgangsspannung andert sich in
Funktion des am Eingang Nr.1 vorhandenen Steuersignals, sie steigt
bei Ansteigen des Steuersignals.

* REGLER rtE/rPr: die Ausgangsspannung andert sich in Funktion
des Steuersignals, sie steigt bei Anstieg der Temperatur oder des
Drucks. Kommt das Signal von zwei Sonden (IN1 und IN2), erfolgt die
Regelung in Funktion des héherwertigen Signals.

Zum Anschluss von mehr als zwei Wandlern ist ein Erweiterungsmo-
dul MEI verfiigbar, das den Anschluss von bis zu vier Sonden/Sig-
nalen in mA - Vdc - NTC flrr jeden Reglereingang vorsieht, unter Bei-
behaltung der Mdglichkeit als Sollwert fir die Regelung den
Maximal-/Minimalwert auszuwé&hlen.




Schutz - Installation - Technische Normen

DEUTSCH

Netziiberwachung

Uberpriift den Phasenausfall im Netz: bei Ausfall einer Phase wird das Gerat blockiert mit
Anzeige von LED “FAIL” = ON, LED “DL1” = OFF, Relais “RL1” = OFF

GemaB EN55011 ( CEI 110-6) Klasse B

SCHUTZ Konform fiir Anwendungen in Systemen PDS (Power Drive System = Regler mit
EMC-Netzfilter angeschlossenem/n Motor/ en an der Zivilbegrenzung
Bei Schutzschalter mit DIFFERENTIAL- System sind Schalter mit Leckstrom rant de
digegen Erde > 100 mA zu verwenden.
Uberspannungen GemaB EN61000-4-5 Uberspannungskategorie Il ( 4KV)
Materialien GW-Plast 120°C (Temperatur max. 120°C) und Aluminium
GEHAUSE Schutzart IP 55
Umgebungsverschmutzung | Starke Verschmutzung
Feuerbestandigkeit Kategorie D
ISOLIERUNG Behélter Klasse | ( Gebrauch des geerdeten Schutzleiters)
Steuerkreis 4000 V zwischen Steuereingang und Teilen unter Netzspannung
In Betrieb: -20 T 50 (von -2°C bis + 5°C) fiir Temperaturen < -1°C den Regler immer unte
BETRIEBSBEDINGUNGEN | Temperatur Spanung lassen, um Ausgangsspannung zu entfernen den S2 - Kontakt (ON/OFF remote)
bedie Im Stillstand: -30 T 85 (von -30°C bis + 85°C)
Vibrationen Unter 1G (9.8 m/s2)
MONTAGE An der Wand nur vertikal
B 2 e oiGEe. | CEIEN 60204-1: “ Sicherheit von Maschinen
TECHNISCHE NORMEN | Richtlinie 2004/108/CEE CEI EN 61800-3 Elektrische Antriebe mit variabler Geschwindigkeit Teil 3:

Anforderungen fiir elekiromagnetische Kompatibilitat und spezielle Testmethoden

(X
Modell ":Nennst bm Gewicht
p A E F gG Kg
AURT312 96 130 255 1563 255 | @6 33
AUR 20 351 237 181 317 185 320 | @6 55
AURT328 28 361 237 201 317 185 320 | @6 8,0
AURT340 40 416 318 178 397 275 385 | @6 | 11,0
AURT360 60 460 318 228 397 260 410 | @12 | 17,0
B C
oG | E ‘
O —
Q - (%) ]
< —/] o
@)
@ (%) | |
O fo) —_ 'Q'

PG poliamide PAG6 - Classe V2 - IP68
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ELEKTRONISCHE DREHzAHLREGLER FUR VENTILATOREN AURT

FUNKTIONSPRINZIP Saving with
Die neuen Drehzahlregler AURT kénnen wie ihre Vorganger URT die P i :;mﬁggtgféznzymg
Verfliissiger und Flussigkeitsriickkiihler nach der Proportionallogik (P) _ Design | pressure
steuern, oder nach der PID - Logik mit einem geschlossenen Kreislauf, ~ condensing pressure | o
mit der Einstellung des Sollwertes auf den von der Anlage tolerierten . V%
Minimalwert von Druck oder Temperatur. Der Benutzer muss folglich Minimum [ :
nicht den geplanten Kondensationsdruck einstellen, sondern den von  condensing pressure
der Anlage tolerierten Minimalwert, mit dem Ziel einer héchstméglichen
Reduzierung des Energieverbrauches der Anlage.
h  Fig. 1

Das ist das Ziel der neuen LU-VE - Regler.

Die untenstehende Grafik zeigt den Unterschied zwischen dem Verhalten eines Reglers vom proportionalen Typ
(wie der Vorgéangertyp URT) und einem neuen AURT - Regler mit PID- Logik in einem Anwendungsbeispiel.

Power absorbed by compressors
= === Proportional controller
==l PID controller m Power absorbed by fans
100% L '!
S e i 10
~ L2 1) .
L .: 08 t Power absorbed saving: 27%
O 60% ¥ . .
g.)’ 50 % "' E Flg. 2 0,6 Flg. 3
= ¥ '
Q 40 % &
= a0% ," 0.4
é 20% ;' 02
10 % =
0% B ‘ —e— : 0,0
20 25 30 35 40, 45 50
7 Proportional controller, PID;controller
Proportional band
Kondensationstemperatur £C
Parameter des Anwendungsbeispiels: Watifend'das proportionale System die Ventilatorgeschwindigkeit redu-
. o ziert, sobald der Kondensationsdruck sinkt und am Ende des Propor-
* gejpllante Kondensatlonstempt.eratur e (DrL.JCk iSsIoEY . tionalbandes auf 0 bringt, ist die Vorgehensweise mit der PID - Logik
* minimale von der Anlage tolerierte’Kefidensationstemperatur 24 °C anders: die Ventilatoren drehen sich immer mit Hochstgeschwin-digkeit,
(Druck 11,2 bar). bis der Kondensationsdruck den eingestellten Mindestwert erreicht.
* Verdampfungstemperatur -10 °C, KiihImittel R404A paranh}i(” bgginnttfeine segr préﬁisg ';:'3?1”:;“0”1 Atf’_er Dac?k iinle" nied-
* maximale Kihlleistung 11 kW, Laufzeit 5700 Std./Jahr. ngeren fondensaion verbesser sich die Energieetiizienz der Antage er-

heblich, wie man in Abb. 3 gut erkennen kann.
(Aufstellort: Paris)

1 - REGLER : Proportionalkontrolle, Direktkennlinie, Sollwert am Maximum, Ausgang Befeuchtungskontrolle aktiv

SP  Aktiver Sollwert

Vac 0..10 in  Wert des Signals am gewahlten Eingang
Jdh Lh  Max. nachtliche Drehzahlgrenze
100 . ov Jh1, Jh2, Jh3 Obergrenze des zu liberspringenden Ausgangsspannungsbereiches (fir 3
:I'h . Bereiche)
Jh JL1,JL2, JL3 Untergrenze des zu liberspringenden Ausgangsspannungsbereiches (fir 3
n sy Bereiche)
USP  Befehl Funktion Befeuchtung: Sollwert

o UPb  Befehl Funktion Befeuchtung: Proportionalband
Lo : 1V Sh  Wert des den Ausgang bei 100 % forcierenden Eingangssignals
OFF in ih  Hysterese Wert Sh des Eingangssignals.

Pb Us sh So  Wert des den Ausgang bei Null forcierenden Eingangssignals.
So sP io  Hysterese Wert So des Eingangssignals
UPb hi Maximale Drehzahlgrenze

Lo  Minimale Drehzahlgrenze
Pb  Proportionalband




Ausgangsspannung in  Eingangssignal, von/m Wandler/n (bar, °C, etc).

Vv S.P. Set Point.
4 PTF PTM P Proportionales Aktionsband des PID
i DMF L v Drehzahl Ventilatoren

PTM Hochste Betriebstemperatur oder Betriebsdruck, erreicht durch Warmeaustausch und
Umgebungstemperatur unter den geplanten Bedingungen.

PTF PTF minimale Betriebstemperatur oder Betriebsdruck, gebunden an die
anlagespezifischen Bedingungen; auf das mégliche Minimum einstellen um am Kompressor
die héchstmdgliche Energieeinsparung zu erreichen.

DMF Temperatur- oder Druckunterschied (PTM - PTF) in diesem Bereich, keine

Regulierung, die Ventilatoren werden mit max. Spannung versorgt und drehen sich daher mit
in max. Geschwindigkeit. Das Wechseln von “PTF” auf “PTM” geschieht wegen der Erhéhung
4 (bar. , =C) der Umgebungstemperatur.

Vmax

2 - PID- REGLER: PID - Kontrolle, Direktkennlinie, Sollwert in der Mitte des Proportionalbandes

Geschwindigkeitsbegrenzung und verbotene Bereiche

Vac ih
‘ >
100% in Wert des Signals am gewahlten Ausgang
hi Lh Max. né&chtliche Drehzahlgrenze
Jh1,Jh2, Jh3 Obergrenze des zu lberspringenden Ausgangsspannungsbereiches
Jhi (fir 3 Bereiche).
JLA ﬂ JL1,JL2, JL3  Untergrenze des zu Uberspringenden Ausgangsspannungsbereiches
(fur 3 Bereiche).
Jh2 ) ) ) )
o ﬂ Sh  Wert des den Ausgang bei 100 % forcierenden Eingangssignals.
ich Hysterese Wert Sh des Eingangssignals
I vl t So Wert des den Ausgang bei Null foreierenden Eingangssignals.
JL3 | . : .
] io Hysterese Wert:Sg'des Eingangssignals
[[¢]
F— hi Maximale Drehzahigréhze
Lo Lo Minimale Drehzahlgrenze
» in
So Sh

Die eingegebenen Begrenzungen von Lo, Jh,:Lh, hi;th, So undsieiWirkenauf die Stromversorgung der Ventilatoren

Um die PID - Kontrolle zu aktiviéren, die CO - Parameter (ConF. Menii) auf den rP2 Wert einstellen (s. S. 23).
PID - Modus nicht verfiigbar, wenn Verfliissiger oder Fliissigkeitsriickkiihler im SPRAY - Modus arbeiten.

Bei PID - Betrieb wird empfohlen, den Sollwert des Schaltschrankes AQE auf niedrige Position zu stellen (OPTIONAL) siehe S. ... und

Abbildung Innenseite Abdeckblende der Schalttafel

Available regulation code| DSw Functions (Functions LEDs code Value Scale ALARVI CODE
s1/s2 Set-Point & Default s |- N — Power Supply K.O.
h|Night “5"/0 )lmlt = condition FAIL 44 il 2= e [ =l Phase OUT
JhiJL 1-2-3 | Jump extra-dB frequencies | only for EXPERT A s2 (] ' I, H LOW VAC supply
F- td | Derivative time action Sl e G —' st om T o
4 ti|Integral time action %E ALL the RESET t T.K. fan OPEN
d| Derivative action L ™ tP Control card Max°C
. I|Integral action Sw2=0N to active 2 /'
P|Proportional action oN GAVE tL Power card Max"C
in/in1/in2|Signals Inputs value |7 o ane ENTER ESCAPE -
Pb b. | Proportional Band for $1&52 9 () (=) 1l OVER MAX current
hi .i. | MAX VAC limit Sw3=ON to change -
Lo| L.o:|MIN VAC limit N e o to Speed | LLufl ©VER MAX peak current
So| S.o:|cut-off vac limit = SwitchBaard Alarm & the settin NO external sensor
dE E.|Soft-Start Swd=ON to ability P ENTER U Signal/sensor K.O.
Sh h.|OverSpeed MAX limit oN the authorization ) \:f?‘tshﬁ )/ . ~
db| | sysicremts oo S v | SRR (AL, rer_with (+)/C) |[e | snort circuit sensor
io 0. | hyst i “So” val * % * % s
udSl 3 Brsteres on o valie ATTENTION @yt e settna,,
UFbIU.Rb. | out (Vdo) Proportional Band To ERASE all the changed parameters

Press ESCAPE

MASTER SFRAT Contror
Pb S1/S2 ih &
change & press ENTE

| R ...._.._133 SETparame't'ers Selees é # ENTER R ENTERIESCAPE & Toad
| | [S1 47.0
S |_Z Xl $1-82-Lh-Jh-JL s w$€’% - ﬁ)

select again the function MODE SELECTION ESCAPE

<

-

(=]

(=]

ez £
—’rg e T

hi

Jh1-2-3 noise JUMP 5?&:::&'1‘5:" - Al
JL1-2-3 b 5V|  Press ENTER+ESCAPE E"‘CK BAck10 2]
Lol 42 r I‘D Select & press ENTER  change & press ENTER @
r 3
Lt % 2B Ly 4 i ¢>“‘@ PEScPE
OFF [So \Xon. Sh 1 FLASHING & the BACK mz
UPh —p Ml!goio'im preu man & read
AL 4 =
WIIZ MASTER| 1_= 23518 > 4 T of e,
B2 M oo PR o & @) urdaE|
m. rPr = = o —
Il (5yge pu | B F 4 l m oS L GAVE)
=l oa 0-10Vdc rUu (P07 a o> ENTER ESCAPE— & READ
nghtlng LEDs
% EE‘; o-?nlr'nAAers PRESS ESS WAIT for ALL the LEDs=0ff m Press ENTER |  to LEAVE

0-10vde rs | ENTER&(=) RESET & leave ENTER a(=) SELECT & tochoose (WLl press ESCAPE  ESCAPE

DEUTSCH
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Code Value Scale § 2
Power Supplym /i1 M m mA
SBS ~ chUmn’n /i S IO EE 22
- m i — — O ) — = vd
il L [} sz '-" '-" '-" ‘-" '-" '-" = se:::
SW1 ENTER ESCAPE (d=) (=)
Relay DL1
ON OFF ripL1
—> O J1 Auxiliary m
- - Contacts
INput 1/ INput 2|0UTput | £ 24 2 Ala 8 [1]3]5]7]9] r‘ |
[1]2]3]4]5]6]7][8]9]10] [1]2]3] [1]2]3]| eno[2] 4] 6] 8J10] [1]2]3]
\-'u>n:N'u>n:|-'5 4A0UT i AN OOE
ZS+>ZC+>5D DNHAND = Z2Z0
=0 =0 4 O 0 RS-485 A A ©
A \ \
1 4544 43 @5 @5 10 (9
Position Elemente fiir Anschlussj/Anzeige und Kontrolle
1 Klemmleiste Md4fiir/Ansehluss der.analegeniEingangs-iund.Ausgangssignale
2 Reset|= Taste
3 Anzeige - LED: Power, Cpt Run;“Fail...: S1,SP, '§5,,52
4 SW1 Dip-Gruppe Schalter zur Voreinstellung
5 Tasten zur Einstellung, von'links: ENTFERgESCAPE, +(UP), - (DOWN)
6 Leuchtanzeige mit-#:Segmenten, sechs Zeichen
7 LED auf denf Display angezeigte MaBeinheit (wenn anwendbar)
8 LED DL1 Anzeige Relais-Status RL1
9 Klemmleiste M3 fiir Anschluss von Relais RL1
10  Klemmleiste M4 flir Anschluss der logischen Eingangssignale
11 Klemmleiste flr den durchgehenden Anschluss der isolierten seriellen Leitung RS485
12 LED Anzeige der vorhandenen Stromversorgung der isolierten seriellen Leitung RS485
13 Aufsatzplatinen PB 1073G isolierte serielle Schnittstelle RS485 (optional)
14 Klemmleiste fir durchgehenden Anschluss der isolierten seriellen Leitung RS485
15  Abschluss serielle Leitung RS 485 ( default = OFF, nur bei letzter Station auf ON stellen)
Grafik internes Etikett Anschluss Speisung & Steuersignale & Hilfskontakte
M1 =2 § :E: ~ a §§ s_c:’:) 2;:2;2':g¥ﬁss;‘:‘:£zi:mm J1 Auxiliary Contacts RL1 OFF
= g + SiZ g + 5 8 5 z ;::’;;::stec:::::ﬂl((‘:ls';ﬂzg) |§ND line |1 nﬂnﬂ GND AII‘eIl-I"I!rI 485VAc- ON
Mode nﬂﬂ 4 ﬂﬂ 8 :[9 10] ‘on orF & ] RL1 = ON (NO-cOMM)
1 |2 5 16 9 [10 {E3Jgq DYoLt i1l2]/4]| 6| 810jM4a EEEI RGM/URT = ON / 0.K
rtE NTC = NTC = ol - | SLAV ‘S + ‘S H z Z O RL1 = OFF(NC-COMM)
perauLt (STE) Temperature Sensors 2= = n A oA M3 RGM/II,JRT=OFF/KO
T T #ﬁ@ M2 BB o X °°g
«—& i OUT IN . (OFF) (ON)
P B OO = aRSAss 21 [Bmtneston S U 17 rev
jon (OFF (¢]
U el TR eernces C € £5 SR [mirasr= ST Wars
(SPR) Pressure Transducers Water-Spray ss Remote contact (OFF)[516] [515](ON)
T '_:lj:[)< U V W PE R s T 5/ 6 |for RPM% night LIMIT R NIGHT
a13vag) [3-19vdg) R t tact (OFF)[I8] lEI (ON)
ot AR 10 veronreo (OO DID| DD 1 |for Resisionsior_aum \T [Fsroe
H H TK Thermal contact (OFF)[31i0 [9Ti0/(ON)
MAN 4 I—: =] FAN — |_1 L2 L3 9710 for fan umt protectlon K.O. ﬂ'
gti::g:: .v.w 4_2.,,“@ [% I S = Power Supply Switch-Board General Alarm with DSw3=0N °"m




Tastatur und Display

Beim Einschalten erscheinen auf dem Display in schneller Sequenz die folgenden Meldungen:
3Ph 2.0

rtE-01

Rel. 5.0
3Ph 2.0: zeigt an, dass es sich um ein Dreiphasengerét handelt, Nennstrom 20 Amp
Rel. 5.0: “Release” -Wert der Firmware (fir Phasenanschnittsregler) in diesem Fall 5.0
rtE-01: Angabe der momentanen aktiven Konfiguration, in diesem Fall Master — Regler mit 2 NTC- Eingé&ngen.
Danach erscheint der Parameterwert “in” der nachfolgenden Tabelle

DEUTSCH

Liste der Parameter, die auf dem Display angezeigt werden kdnnen. Die Parameter, die nur ange-
zeigt werden, sind mit “V” gekennzeichnet, die angezeigten Parameter, die man auch verandern
kann, sind mit “L” oder “K” gekennzeichnet. Fiir den Zugang fiir Modifizierungen siehe

Code Bedeutung
------ Norm des Betriebsmodus (bei Anderung der DEFAULT- Parameter K erscheint ein
— CODE—~—— VALUE mA Trennpunkt nach jedem Zeichen).tyP. F
—_— = e e e bar tyP. Set Kommunikationsparameter
: : : : : : : : : : L :ﬁ‘;c SPE.  Kommunikationsgeschwindigkeit
ERNANAN) seo Add.  Gerateadresse(Modbus Klienten Modus)
‘@ H \ td PID Ableitungszeit (*)
e | et ti PID Integrationszeit (*) K
L PrROGRAM I d PID Gewicht Ableitungskomponente (*)
| PID Gewicht Integral-Komponente (¥)
PID Proportlonalband *)
ANZEIGEN UND MELDUNGEN

V : nur Anzeige

K : SW/1 in Position “ON?_

V ert des aktuellen Signals (ausgewéhlt aus |11 und 12)
SP Betriebssollwert (S1 flir SP1 und S2 fiir SP2)

i Wert Eingangssignal IN 1

i2 Wert Eingangssignal IN 2 ()

F: werksseitige Einstellung -

(*) Sichtbar nur bei PID aktiv (cO = rP1 0 rP2)
(**) Sichtbar nur bei zweitem Eingang aktiv (cO = GP2, r2, rP2)
(***) Sichtbar bei Geraten mit Vorrichtung zum Ablesen des Effektivstroms
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Code Bedeutung
. S1 Set-point Nr.1 (SP1)
% 3 S2 Set-point Nr.2 (SP2)
g "% Lh Max. néchtliche Drehzahlgrenze % fiir SP1 und SP2
g -.U-) Jhi Hochstdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.1 L
% g J Mindestdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.1
5 = Jh2 Héchstdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.2
g -.g JL2 Mindestdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.2
€ 0 Jh3 Héchstdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.3
JL3 Mindestdrehzahlgrenze % der Ausgangsspannung VAC fiir Sprung Nr.3
Pb Proportionalband fiir SP1 (***)
hi Max. Drehzahlbegrenzung %
Lo Min. Drehzahlbegrenzung %
dE Soft-Start Geschw. Beschleunigung /Verzégerung
L : freie Anderung Sh Eingangswert, der die Ausgangsspannung VAC auf das Max. forciert S1
- ih Hysterese von Sh
K: SW1/1 Position “ON” - - -
So Eingangswert, der die Ausgangsspannung VAC auf Null forciert
V:nur Anzeige 3 io Hysterese von So
e US(P) | UR% Sollwert fiir externe Spray-Einheit (wenn negativ fehlt “P”)
& UP(b) | UR% Proportionalband fiir Spray-Einheit (wenn negativ fehlt “b”)
E P.b. Proportionalband fiir SP2 (***)
E h.i. Max. Drehzahlbegrenzung %
S L.o. Min. Drehzahlbegrenzung %
a d.E. Soft-Start Tempo di Beschleunigung/Verzégerung
S.h. Eingangswert, der die Ausgangsspannung VAC auf das Max. forciert S2
i.h. Hysterese von Sh
Eingangswert, der dle Aus ang
K
_ : Elngangstyp Strom 0-20 mA oder 4-20 mA, Spannung 0-
5V oder 0-10V, kohm fiir Sonde STE Y,
4= Lineare Konversion Anzeige von mA bis bar
] c3 Eingang 4-20 mA Konversion in Skalierung 0-15 bar/25bar/30bar/45bar
(_% c4 Vorhandensein und Position des Sollwertes nach Eigenschaft der Funktion
'g) c5 Einstellung cos-fi Motor/en (von 0 bis 15) K
c6 Verwaltung Relais RL1 (geschlossen wenn kein Alarm - LED ALARM = ON)
c7 Analogausgar]g fl'JrlBefghI 0-1 Och, fiir: externe Spray-Einheit
- SLAVE- Antriebseinheit - Ventilatoren EC

Anschluss MASTER > SLAVE Reglereinheit

MASTER

iR g »

DERUDT (STE) Temperature Sensors

F c7=0/1S

c7=1 /SPRAY - 'i (c7)
23 . -;s! .EE!
1234567891

Ithte 5 7
ST (T

(SH!) Pressure Transducers

B S oo | osonsess

Z=
2

12

AUT (Remote signal)

> PE D]
10 \kic

S 11
~ )

(Remote signal)




DEUTSCH

DSw Functions Swi1 FunKtion
'S Default
3“ condition 1 Auf der Position “ON” kénnen die Parameter im Modus “Fachmann” verandert werden, zuvor mit ,K“
only for EXPERT gekennzeichnet.
= I SON S R 2 Auf der Position “ON” und mit der Steuerung im PID-Modus Eingabe der , Totzone® +/- 2,5% von
$“ p;‘;‘;ﬂﬂ":m P (P = PID- Proportionalband) innerhalb des Sollwertes.
= 3 Auf der Position “ON” Ausschluss von Anhalten "externer Thermoschutz” (Errt) mit Eingang TK offen
o s"z"’"s‘::“":: (TK = OFF), das Gerét arbeitet normal weiter.
with PID re°'g'.° 4 Auf Position “ON” werden die vom MODUS erhaltenen Befehle der Forcierung dauerhaft
- gemacht/Aufrechterhaltung auf unbestimmte Zeit). Die méglichen Forcierungen sind:
Sw3=0N to change
oN » Wert Hauptausgang(Co)
TK alarm into
?Hs\uﬂchnoard Alarm o Wert Analogausgang 0-10V (out)
IR st ol R * Zustand der Ausgange on/off: S1, SP, S5, S2.
FUnIODHITS NB:"diese Ff)rcierungen kénnen durch einen anschlieBenden Befehl MODBUS oder durch Ausschalten des
Gerates geldscht werden.
Err P Fehlen einer Speisungsphase
Errt Ansprechen ext. Thermoschutzkontakt der Ventilatoren (Eingang TK)
r CODEmr—— VALUE —— ma Err t.P. Stopp wegen Uberschreitung der Hochsttemperatur der Leistungsplatine 85 °C
: : : : : : : : : : : : Ve Errt.L. | Stopp wegen Uberschreitung der Hoechsttemperatur der Logikplatine 85 °C
Stopp wegen Ansprechen von max. Warmestromschutz (12t)
Emgn ESWE A v * | = 130% In, Ansprechzeit zirka 120 sec.
L—PrRoGRAM o | = 160% In, Ansprechzeit zirka 30 sec.
Erri.t. ¢ | = 190% In, Ansprechzeit zirka 13 sec.

NB: Vorwarnung Alarm: wenn der Wert des Stroms de lennwert (i
Wert des momentan abgegebenen Stro ns “cur —

Eingangssignal an Untergrenze oder Wandler/Signal nicht angeschlossen

Grenzwert niedrig fiir jegliche Konfiguration

r$-020 - mA rPr030(*) 2,0 mA
ErrU rsS-010 - Vdc  rProd45(*) 2,0 mA
rtE-01 -24 °C rUu-05 - Vdc
rPr420 20 mA rPu030(*) - Vdc
rPr-015(*) 2,0 mA rUu010 - Vdc
rPr-025(*) 2,0 mA (*) Konversion der Skalierung auf Display
Eingangssignal an Obergrenze oder Wandler/Signal nicht angeschlossen
Grenzwert niedrig fiir jegliche Konfiguration
r$-020 24 mA  rPr030(*) 24 mA
rS-010 11 Vdc  rPr045(*) 24 mA
Erro rtE-01 +94  °C rUu-05 55 Vdc
rPr420 24 mA  rPu030(*) 5,5 Vdc
rPr-015(*) 24 mA rUu010 11 Vdc

rPr-025(*) 24 mA  (*) Konversion der Skalierung auf Display
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T CODE BESCHREIBUNG
8 Power grin Spannung vorhanden
- POWER |: j |: j S1 Cpu Run griin | Microkontroller Karte aktiv (blinkend)
a Fail rot Regelung K. O. - Alarm vorhanden (siehe Anzeige)
a CPU RUN [j [jSP - - Nicht verwendet
[ j [ j S5 X grin | Schnittstelle: Datentibertragung
rias TAIL S1 gelb | Aktivierung des REVERSE - Betriebs
_ |: j |: j S2 SP gelb | Aktivierung des zweiten Sollwertes S2 der entspr. Parameter
S5 gelb Né&chtl. Drehzahlbegrenzung aktiv, giiltig fir Sollwert 1 und Sollwert 2
|: :l LRS [ j [ j RX S2 gelb Zustimmung Betrieb (Eingang S2 = OFF)
RX griin Schnittstelle: Dateniibertragung aktiv
DL1 griin Betriebsanzeige Relais ALLARM RL1
O ON OFF _
I AN Icy [ S T
[
] 5 Amp 123 RL1 = ON 123 RL1 = OFF
Kontakte & Zusatzsignale
Modalitat Direkt Mode Inv. Mode
S1 = OFF -
D/R (81) DIR/REV Led §1 = OFF S1=0N Led S1 = ON
Sollwert 1 Sollwert2
1/2 (SP) Sollwert 1/Sollwert 2 SP = OFF Lod SP2 = OFF SP = ON Lod SP2 = ON
Max. nachti. _ Limite ESCLUSO _ Limit AKTIV
AUX (SS) Drehzahigrenze $5 = OFF Led S5 = OFF $5=0ON Led S5 = ON
: _ Marcia _ Stopp
S/S (S2) Lauf-Stopp S2 = OFF [od S2=ON S2 = ON Lod 52 - OFF
Thermoschutz . . Alarm + Stopp
Ventilatoren TK=0ON Betriebsfreigabe TK=OFF | oo SWiint 3= OFF
TK (TK) Kei AT
Eingang zu AQE TK=ON eine TK = OFF am
B Anzeige B Se SW1int. 3=0n
Beispiel, in dem TK im Modus "Elngang von AQ
Es handelt sich um eine Option, in der man die Maschl 2 ibus ko
Eg‘:gﬁ;‘f:‘ Schaltschrank AQE wird (iber den E|n ng
Uber den Modbus kanr&
]u { v \w\ps\ [ps{n [s [T \
/ NN e
ol s | ss | 1K L2 102104106 108110 18|20] 22 24 26 28
1|2]3l4]5]6|7]8]of0 SN
I_J L1 101103105107109|19|21] 23 25 27 29
ze z|S
s o
=35
< wi=
= g
=
Alimentazione Trasduttori Zwei Ausgange 22V -10/+20% 40mA nicht stabilisiert, kurzschlussgeschiitzt gegen IN1, IN2, GND
EINGANGS-
SIGNALE Versorgung Zwei Ausgange +10,0V/+5,0V (autom. Umschaltung je nach Konfiguration) , 10mA,
Wandler/bzw. Potentiometer stabilisiert, kurzschlussgeschiitzt gegen IN1, IN2, GND




Vordefinierte Einstellungen I
Beim Einschalten des Reglers kann der gewiinschte Betriebsmodus unter den vordefinierten Einstellungen ausgewéhlt werden. 8
Dieser Vorgang annulliert jegliche vorangehende Einstellung [
"
BESCHREIBUNG o
POS CODE BETRIEBSMODUS N Ar‘_erY%)OGEINGANGE Sorsoren DISPLAY
1(%) rtE - 02 MASTER (Regler) 2 sensor NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20 °C +90 °C
2 rtE - 01 MASTER (Regler) 1 sensor NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20/90 °C
3 rPr420 MASTER (Regler) 2 Wandler 4-20mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
4 rPro15 MASTER (Regler) 2 Wandler 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
5 rPr025 MASTER (Regler) 2 Wandler 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
6 rPro30 MASTER (Regler) 2 Wandler 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
7 rPr045 MASTER (Regler) 2 Wandler 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
8 rUu-05 MASTER (Regler) 2 Wandler 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-5 Vdc
9 rPu030 MASTER (Regler) 2 Wandler 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-30 bar |
10 rUu010 MASTER (Regler) 2 Wandler 0-10 Vdc Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc
11 rS$-020 SLAVE (Drehzahlsteller) 2 Signal 0-20mA Ri 100 ohm - 0-20 mA
12 rUu-05 SLAVE (Drehzahlsteller) 2 Signal 0-10mA Ri 10 kohm - 0-10 Vdc

(*) rtE-02: nur mit Erweiterung Eingdnge MEI-4 benutzen

MODUS Auswahl Sequenzen

Dieser Modus ist nur bei Einschaltung des Reglers zuganglich:
Speisung von OFF auf ON

VORGEHENSWEISE

1- Gleichzeitig die Tasten “ENTER” und “-” driicken.

2 - Den Regler einschalten (von OFF auf ON).

3 - Gleichzeitig die Tasten “ENTER” und “-” loslassen: der Regler
ist eingeschaltet und auf dem Display erscheint die derzeitige

Teste “ESCAPE” drlicken: auf dem isplay erscheint “ESCAPE”.

Konfiguration.

Mit den Testen “+” un

“CODE?” der verfligbaren Einstellungen.

Zur Auswahl der gewiinschten Einst
drlicken: das Display blinkt g
o Zur Bestatigung der Einst:
“ENTER” + “ESCAPE” driicke
“Update”; die gewahlte Einstel I

sofort verwendet.

-

d “-“ erscheinen auf dem Display der

ellun

ON

~OFF

PON LR SUPPLY

press ESCAPE

MODES selection sequences
_’3 4 SELECT

-

rtE-01

®| EorapE]

Ll

Display ANDERUNG DER REGELUNGSPARAMETER
Code Wert UM Default Konfiguration Sensor Beschreibung
minMAX
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0+90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90 °C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Sollwert 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5)0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0+90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPrd20 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPro30 SPR 0-30 bar Sollwert 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5)0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0%100% off 100% Alle Konfigurationen Alle Sensoren Max. Nachtdrehzahl %
Jh 0%100% off 100% Alle Konfigurationen Alle Sensoren Obere Drehzahlgrenze % fiir Sprung 1 - Sprung 2 - Sprung 3
JL 0%100% off 100% Alle Konfigurationen Alle Sensoren | Untere Drehzahlgrenze % fiir Sprung 1 - Sprung 2 - Sprung 3
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Press ENTER+ESCAPE

DEUTSCH

& READ

(rPr-rtE)

o) M»ﬂ+

Select& pressENTER

change & press ENTER

to confirm press
ENTER+ESCAPE
$END

SET

to leave
press ESCAPE

#®)y PR
& READ

Q9estRPE

VORGEHENSWEISE Einstellungen fiir S1 - S2 - Lh

1 - Gleichzeitig die Tasten “ENTER+ESCAPE” drlcken: auf dem Display erscheint ProGrA und
anschlieBend S1 (fur rtE - rPr) Lh (flr rS).

2 - Mit der Taste“+” den zu modifizierenden Parameter wéahlen.

3 - Dann die Taste “ENTER” driicken: das Display blinkt.

4 - Mit den Tasten (+) und (=) den gewlinschten Wert wahlen(bei gleichzeitigem Driicken von ENTER
wird die Einstellung beschleunigt).

5 - Die Taste “ENTER” driicken: das Display blinkt NICHT mehr.

Zur Anderung eines anderen Parameters wieder bei Punkt 2 beginnen.

6 - e Zur Bestatigung der Wahl gleichzeitig die Tasten “ENTER” + “ESCAPE” driicken: auf dem
Display erscheint “Update”.
¢ Zum Verlassen ohne Anderung der derzeitigen Konfiguration die Taste “ESCAPE” driicken: auf dem
Display erscheint “ESCAPE”.

RPM% point
JUMP diagram

4Jh
Der Regler arbeitet mit den neuen Parametern und das Display zeigt erneut den Wert “in” des aktiven
Eingangs an.
VORGEHENSWEISE Einstellungen fiir Jh und JL (1-2-3) JL
Zum Beseitigen von eventuellen Schallpegelspitzen wie folgt vorgehen: .
1 - Gleichzeitig die Tasten ENTER + ESCAPE driicken: auf dem Display erscheint ProGrA und
anschlieBend S1 (fur rtE - rPr) Lh (fir rS). -
2 - Mit der Taste “+” den Code Jh1 wéhlen. Press with ENTER
3 - ENTER driicken: das Display blinkt und der Regler unterbricht die Regelung und.speistiden/die to SPEEﬂ the 53“'"9

Ventilator/en mit dem Wert der eingestellten Spannung (Default. Jhis=s100):

4- Die Tasten “+/-" drlicken um das Regelungsfeld.aufzufifen. Sich knapp Ulér'der'Schallpegelspitze
positionieren.

5- Zum Bestétigen ENTER driicken: dasiRisplay blinktENICHT mehy.

6 - Mit der Taste “+” den Code JL1 wahlen.

7 - ENTER driicken: das Display blinkt:

8 - Durch Dricken von “-“; sich auf den fiir Jh1ieingestellten Wertzp@sitionieren: sich nach unten
bewegen und sich bei Ausfindigmachung.demSehallpegelspitze knapp darunter positionieren.

9 - Zur Bestéatigung ENTER driickeni:das Display blinkt NICHT mehr.
Fir ev. andere hohe Schallpegelwerte auf die gleiche Weise auch fur Jh/JL 2 und Jh/JL3 vorgehen.

10 - ® Zur Bestatigung der Wahl gleichzeitig die Tasten “ENTER” + “ESCAPE” driicken: auf dem
Display erscheint “Update”.
* Zum Verlassen ohne Anderung der derzeitigen Konfiguration die Taste “ESCAPE” drlicken: auf
dem Display erscheint “ESCAPE”.

Der Regler kehrt zuriick in AKTIVE Regulierung und das Display zeigt den Wert des Eingangssignals
(in) an.

E G

Press ENTER+ESCAPE

& READ

(rPHtE)

»_;{..-j»l;

Select& pressENT ER

@¥s1m @

S2 JL

ENTE

change & press ENTER

NTER

to leave
press ESCAPE

to confirm press
ENTER+ESCAPE |,
*END

Oy JPdAE

8 READ
W3 ESCRPE
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Menu “ConF.”

Diese Tabelle zeigt die Konfigurationsparameter bezliglich der Betriebsmodi des Reglers an

Eventuelle Anderungen diirfen nur vom Fachpersonal durchgefiihrt werden, méglich nur mit SW/1 in Position “ON”.

DEUTSCH

Wenn CO = GP1 oder GP2 C4 = OFF, kann er NICHT veréndert werden
Wenn CO = r1 oder r2 C4 kann hi oder Lo sein, einer der beiden Werte kann gew&hlt werden.
Wenn CO = rP1 o rP2 C4 = Mid, kann NICHT verandert werden.

Display
Code | Wert Defaultkonfiguration Beschreibung
GP1 --- Betrieb Slave- Regler: verwendet 1 Eingang
GP2 rS 010, rS 020 Betrieb Slave- Regler: verwendet 2 Eingange
r - Betrieb Master-Regler: verwendet 1 Eingang
co r2 nErglogE}%zu_B?ﬁ?uor%o 18&?;33&?830 Betrieb Master- Regler verwendet 2 Eingénge rPr045
rP1 - Betrieb PID- Regler: verwendet 1 Eingang
P2 Fiir Steuerung PID aktivieren Betrieb PID- Regler: verwendet 2 Eingénge
OFF - Auswahl Eingénge verwendet immer Eingang Nr. 1
C1 ht alle Auswahl Eingange verwendet immer den gréBeren Eingang
Lo - Auswahl Eingange verwendet immer den kleineren Eingang
020 rS 020 Typ Eingang Signal in Strom 0-20mA
C2 420 rPr420 rPr015 rPr025 rPr030 rPr045 Typ Eingang Signal in Strom 4-20mA
05 rUu-05 rPu-030 Typ Eingang Signal in Spannung 0-5Vdc
010 rUu010 rS010 Typ Eingang Signal in Spannung 0-10Vdc
ntc rtE-01 rtE-02 Typ Eingang Signal in kohm 10K @ 25 °C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 rPr420 rUu-05 rUu010 Konversion Display Keine Konversion
015 rPr015 Konversion Display Konversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
C3 025 rPr025 Konversion Display Konversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 Konversion Display Konversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 rPr045 Konversion Display L Konversion 4mA = 0 bar, 20 mA = 45 bar
030 rPu030 Konversion Display*#*" | Konversion 0,5 V = 0 bar, 4,5 V = 30 bar
OFF rS 010 rS 020 ertes. " ["Sldve- Regler
ca0 reo Hee egler: MAX. Sollwert
Lo egler: Mind. Sollwert
Mid Al r: Sollwert in der Mitte
_65 ligfting Befe Kompensation cos-phi des Motors
0 ‘erwaltung Relais RL1 RL1 = OFF wenn AURT = fail
Cc6 1 Verwaltung Relais RL1 RL1 = OFF wenn AURT = error oder S2 aktiv
2 - Verwaltung Relais RL1 RL1 = OFF wenn AURT = error oder S2 aktiv oder OFF
3 - Verwaltung Relais RL1 Befehl ON/OFF Spray
0 Analogausgang 0-10 V OUT 1 Ausgang SLAVE 0-10 Vdc
Cc7 1 alle Analogausgang 0-10 V OUT 1 SPRAY 1-10 (Befehl Spray WS 100/180)
2 - Analogausgang 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 direkt
3 Analogausgang 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 invertiert
(*) Die moglichen Werte von C4 hangen vom Parameterwert CO ab

Fiir Betrieb PID - Regulierung in Code CO “rP2” eingeben, bei allen anderen Betriebsarten

wird “Value” je nach Konfiguration automatisch geladen.
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DEUTSCH

MENU “Pid”

Diese Tabelle zeigt ausschlieBlich die bei der PID-Funktion verwendeten Parameter an.

Eventuelle Anderungen diirfen nur vom Fachpersonal durchgefiihrt werden, méglich nur mit SW/1 in Position “ON”.

72

CodeBedeutung Konfiguration Default
td PID Ableitungszeit tutte 10,0 sec
ti PID Integrationszeit tutte 1,0 sec.
d PID Gewicht Ableitungskomponente tutte 1

i PID Gewicht Integral-Komponente tutte 2

rte-01,rtE-02 7,5°C

rPr420 2,6 mA
rPr015 2,4 bar
rPro25 3,5 bar

P PID Proportionalband rPr030 3,5 bar
rPr045 5,2 bar
rUu.05 0,8 Vdc
rPu030 3,5 bar
rUu010 1,6 Vdc

Prozedur:

1 - SW1-Schalter auf Position ON stellen.
2 - Gleichzeitig die Tasten “ENTER+ESCAPE” driicken: auf dem Display erscheint “conF”.

3 - Mit der Taste “+” das gewiinschte Menl auswahlen: conF, comm, PID, ParA und die Taste “ENTER” driicken; auf dem Display
erscheint der erste Code des gewahlten Menis.

4 - Mit den Tasten (+) und () den zu verandernden Code auswahlen.

5 - Die Taste “ENTER” driicken: das Display blinkt.

6 - Mit den Tasten (+) und (=) den gewlinschten Wert auswahlefi{durch gleichzeitigest Diticken von ENTER wird die Eingabe beschleunigt).
7 - Die Taste “ENTER” driicken um,dieZfidérung zu bestatigenidas Display blinkt NICHT mehr,

Um einen anderen Parameter zu verandern, wieder bei:Punkt4 anfangens,um-das Menii zu,andérn bei Punkt 2 anfangen.

8 - ¢ Um die Auswahl zu bestatigen glei€hzeitig die Tastem“ENTER” + “ESCAPE” drlicken: auf dem Display erscheint”Update”
e Um das Menli zu verlassen dieglaste “ESCAPE” driicken: auf dem Display erscheint “ESCAPE”.

Der Regler kehrt zuriick in Regulierung mit den neuen Parametern und das Display zeigt den Wert des aktiven Eingangssignals (in) an.

=[ [ Press ENTER+ESCAPE & read (Select & press ENTER & read |_l

® [ON IV
HHHH] ot &b Protenl »us..

g 12134 B V

[+ o I

press ENTER - ress ENTER to confirm ENTER + ESCAPE 11~ )
1 wsoi St 480 |8 ¥ UPdRLE

r Flasching ~ Standing i & READ
display display

% £6CAPE




MENU “comm”

B Diese Tabelle zeigt ausschlieBlich die bei der ModBus - Funktion verwendeten Parameter an.
Eventuelle Anderungen diirfen nur vom Fachpersonal durchgefiihrt werden, méglich nur mit SW/1 in Position “ON”.

DEUTSCH

Display
Code Wert UM Default Beschreibung

AddrES |1...247 of_f 247 Adresse ModBus Adresse Einheit (Slave) auf Mod BUS
048 off 096 Baudrate Kommunikation Baudrate 4800
096 off 096 Baudrate Kommunikation Baudrate: 9600

SPEED 192 off 096 Baudrate Kommunikation Baudrate: 19200
384 off 096 Baudrate Kommunikation Baud Rate: 38400
8N1 off 8E1 Mode Kommunikation Mode: 8 bit, keine Paritat, 1 bit von Stop

TYPE 8E1 off 8E1 Mode Kommunikation Mode: 8 bit, gerade Paritét, 1 bit von Stop

801 off 8E1 Mode Kommunikation Mode: 8 bit, ungerade Paritat, 1 bit von Stop

Verbindung MODBUS

END line 2 1

E!zs-4s5 (RTU)

RS-485 (RTU) RS-485 (RTU)

J1 ioL1 J1 :iF ioL1 J1 :i‘z CipoL1
ouT IN ouT IN ouT IN
+ .8 + .3 + T + ‘S + . 8 + ‘S
oo oo oo odce oo ob o
mi[1]2]3 2[3|m2 mi[1]2]3 12|?|M2 M1E@§123

Der richtige Anschluss der g muss U
sammen am selben Kabel afigeschlossen sein. Gleiches gilt fiir “D” und “REF”. D|e Abschirmung des Kabels muss geerdet und an
REF, nur von der Seite “PC < - > RS485”, angeschlossen sein.

¢ Die Leitung der Datenlibertragungsleitung (Netz Modbus) wird von einem Gerét zum néchsten gelegt, beginnend bei der Master- Ein-
heit bis hin zum letzten versorgten Gerét, es ist keine andere Verkabelungsmethode erlaubt.

¢ Die Anschliisse missen mit den geeigneten Kabeln durchgefiihrt werden und diirfen nicht die Hochstlénge von 1000 m Uberschreiten.

¢ \ergewissern Sie sich, dass ein ausreichender Abstand zwischen dem Netzkabel Modbus und den anderen Kabeln der Anlage ein-
gehalten wird, vor allem zu den der Netzspannung.

¢ Die beiden Enden der Leitung (Master und letzte versorgte Einheit) miissen mit einem Abschlusswiderstand von 120 Ohm versehen
werden: den Abschlusswiderstand 120 Ohm am Adapter RS-485< > PC Host aktivieren, beim letzten Gerat der Leitung J1 auf 2-1
stellen, bei allen anderen Gerédten J1 auf 2-3 stellen.

e Das Kabel, das alle Klemmleisten “REF” verbindet nur nahe bei der Master-Station erden, damit alle Stationen das gleiche Potential
haben, und zwar das des PC Host.

e Die Abschirmung des Kabels, das vom Adapter RS-485< > PC Host ausgeht, muss in dessen Nahe geerdet werden. (Die Abschir-
mung darf nur seitens PC Host angeschlossen werden, wie auf dem Schaltbild angegeben).

e Das Kabel ist in Stlicke unterteilt, eins fiir jeden Abschnitt. Die Abschirmung des ersten Abschnittes darf nur seitens des Adapters
RS-485< > PC Host angeschlossen werden. Die Abschirmung des zweiten Abschnittes nur mit Slave Nr.1 verbinden, usw.

e Kabeltyp: Fir die Anschllisse nur “getwistete” Kabel benutzen, geschiitzt mit einem dritten Draht (zum Beispiel ITC Belden 15S7D)

Kommunikationssystem MODBUS

Die neuen AURT - Regler sind mit einer RS 485 - Schnittstelle ausgestattet, die eine Kommunikation tber Protokoll Modbus verwaltet.

Dadurch ist es méglich, sdmtliche eingestellten Parameter des Reglers zu kennen, darlber hinaus auch den Anteil der Ausgangsspannung und den
absorbierten Strom der Ventilatoren. Die Software der Schnittstelle zum Regler erlaubt es, die Arbeitsparameter eines jeden einzelnen angeschlos-
senen Gerates zu steuern, den fehlerfreien Betrieb zu tiberprifen, die Wirkung der Anderung an den Steuerungsparametern auszuwerten und even-
tuelle Alarme zu registrieren. Im Falle von Stérungen speichert er in einer Datei die Art und die Dauer der Stdrung und aktiviert die vorgesehenen
Alarme. AuBerdem kdnnen Uber ihn direkt die Hilfskontakte der angeschlossenen Gerate gesteuert werden, ohne dass jedes davon direkt an die
Einheit angeschlossen ist. Das bedeutet, dass mit dem Modbus-System (iber ein einziges Kabel alle Aus- und Eingénge der Einheit gesteuert wer-
den kdnnen.

SchlieBlich ist es auch mdglich (optional) das Signal des Ventilatorenstatus', das von der Schalttafel kommt, zu lesen.
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DEUTSCH

Menu “ ParA.”

Diese Tabelle zeigt die Betriebsparameter bezliglich der zwei Sollwerte an.
| Die verwendeten Symbole fiir Sollwert 2 sind die gleichen wie flir Sollwert 1, nur jeweils durch einen Punkt getrennt

Eventuelle Anderungen diirfen nur vom Fachpersonal durchgefiihrt werden, méglich nur mit SW/1 in Position “ON”.

Display
Code Wert UM Default Konfiguration Sensor Beschreibung
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90 °C
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPr420 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPro15 SPR 0-15 bar
uspP -12,5 | +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar Sollwert ext. Einheit fiir Befeuchtung
(U.S.P) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
-22,5 +22,5 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5 Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 Vdc 7,5 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.02 STE -20/+90 °C
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.01 STE -20/+90 °C
0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 0,7 rPr015 SPR 0-15 bar
UPb 1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar
UPb 1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar Proportionalband ext. Einheit fiir Befeuchtung
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc - rUu-05 -
1,0 | 30,0 bar rPu030 L 05Vde |
02 | 100 | vdc SN0 |  0:10 gl

0,5 20
0,5 10
-20,0 | +90,0
-20,0 | +90,0
20
0 15 SPR 0-15 bar
0 25 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 bar rPr030 SPR 0-30 bar Eingangswert fiir MAX: Ausgang (100%)
(S.h.) 0 45 bar rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc rUu010 0-10Vdc
2,0 55,0 °C rte-02 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C rte-01 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA rPr420 4-20 mA
Pb 05 | 150 bar rPr015 SPR 0-15 bar
(P.b.) 1,0 25,0 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar Proportionalband
1,0 30,0 bar 3,5 rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 5,2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5Vdc
1,0 30,0 bar 3,5 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
h1 0% 100% off 100 alle Konfigurationen | alle Sensoren Limit MAX OUT %
Lo. (L.0.) 0% | 100% Off 00 alle Konfigurationen | alle Sensoren Limit min OUT %
dE (d.E.) 0,1 60,0 sec 2,0 alle Konfigurationen | alle Sensoren Zeit Beschl./Verz
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gefolgt von Menu “ ParA.”

DEUTSCH

Display
Code Wert UM Default Konfiguration Sensor Beschreibung
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPro15 SPR 0-15bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPro30 SPR 0-30bar Hysterese auf Wert Sh
0,1 15,0 bar 0,1 rPro45 SPR 0-45bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-02 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPr015 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar Eingangswert fiir Ausgang
(S.0.) 0 30 bar 0 rPro30 SPR 0-30 bar auf Null % Vac (Cut-Off)
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0 20 0 L
0 10 0
1 30
1 30
0,1 5,0
io 0,1 5,0
(i.0.) 0,1 8,0 Hysterese auf Wert So
0,1 8,0 SPR 0-30 bar
0,1 15,0 Al rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020 ---
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-10 ---
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PYCCKUMU
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AURT

WHeTpykums:  QNEKTPOHHbIA 3-DA3HbIN PEMYNIATOP HAMPAXKEHUA

GL

CE

XapakTepucTuku
URT - 310 cepus aneKTpoHHbIX3-—
ha3oBbIx
HanpseHna ¢ UCronb3oBaHM1eEN
MpUHLMNA OTceyeHns (asbl. |-

MWKpOKOHTpONNEp  OCyLLecTBAsET
HEoOXOMMOE  perynupoBaHue  u
(hYHKLMM KOHTPOAS COTNAcHo
MHOXECTBY BO3MOXHbIX PEXMMOB
KoHcpurypauwii (rtE, rPr, rS)

LN KaXAOro 0TCeYeHns. BbibpaHHblii pexuM nporpammupyeTcs ¢
MCTIONb30BAHWEM KNaBMATYPbl M 6 LIMEDPOBLIX ANCTINEEB, KOTOPbIE TaKxe
M0O3BONSIOT CUUTLIBAT YCTAHOBKM W NIMHENKY U3MEPEHMS.

HoBast cepus BRSeTCS NPOJOMKeHNEM npeablayLunx aHanoros rtE, rPr, rS
W UMEET ABOIHON KOMAHIHbIA BBOZ CO CNEAYHOLUMMA YyULIEHUSMM:

« EnwHcTBEHHAs MOJenb Ha  OTCEYeHWe, KOTOpas  MOXeT
KOH(MrypupoBaTbCs B NGO MOMEHT B OJHOM M3 MHOTOYUCIIEHHbIX
BO3MOXHbIX PEXuMax NpoCTbIM BbI30BOM Ha KNaBuaType OFHOM W3
HACTPOEK Mo yMon4aHuio (rtE — rPr—rS), Ho ¢ coxpaHeHnem BO3MOXHOCTH
MOAM(MUMPOBATL MPU HEOBXOAUMOCTA NapameTpbl HACTPOeK no
YMONYaHHH0.
+ [1Ba 0TAeNbHbIX He3aBUCUMbIX Habopa perynuposky (SET), BbiGupaembix
BBOAOM “SP”.
+ Kkax oMy Habopy Anst perynmpoBaHus, NOMUMO CTaHAAPTHbIX HACTPOEK
- O6nacTb MponopuuoHansHocTv — Mun. u Makc. RPM% numut — CTaptep
C yObICTPEHMEM/3AAEPXKKON BPEMEHH, J0OABNEHO CrieaytoLLee:
- Makc. RPM% HouHoit immuT Limit (0guHaKoBbIit Anst 06enx HaCTPOEK),
aKTvBM3MpYyroLmiics BBOAOM S5 (AUX)
- 3 RPM% 30HbI CKayka, Ans u3bexanus Mobblx 30H CUABHOIO LUyma
(0AnHaKOBBIN A1 00enX HACTPOEK).
- [1Ba 3HaueHns BBOAA MOTYT ObITb BbIGPAHBI ANt YBENMUYEHUS CKOPOCTH
BeHTunaTopoB Ha ZERO %RPM u Ha MAX %RPM. 3agepxka B pabote
MOXET 6bITb YCTAHOBNEHA OTAENBHO.

[porpamMmupoBaHHbIA aHanoroBblid BbIXOL MOXET ObiTb BbIOpaH B
Ka4eCTBe ansTepHaTyBbI:

KOHTpONS!
naxkoctn (WS,  coneHouaHbli
KfanaH), ynpasnsemblii  Tem e
BXOAALMM CUrHANOM KOHTpOMepa C
CMONb30BAHMEM  CMEL.HACTPORKN
(0603HAYEHHOM +/- HA OCHOBHOIA
HACTpOiiKe BEHTURALMM) v 06nacTy
MPONOPLIMOHANBHOCTH

[py yCTaHOBKe HACTPOWKK perynaTopa
CKOPOCTM B “bar” Anst KOHAEHCATOPOB 1 B “C°” ANS OXnaauTeneit XnakocTu
KOHTPOMNED PErynpyeT CKOPOCTb BEHTUASTOPOB ANS
NOAAEPXAHNA HA BbIGPAHHOM YPOBHE [AaBfEHWE KOHAEHCALMA wnu
TEMNEPaTypbl XUAKOCTA.
Nmetotcs CTAHJAPTHDBIE Bepcun: 12A, 20A, 26A, 40A, 60A,
90A Bce ¢ Hanpsxenrem 400 V 50/60 Hz (apyroe Hanpsxerme no sanpocy).

Pa6ota

Ha npuHumne oTceyeHms Tpex (a3 ans 3heKTUBHOTO CHATUS HArpy3ku
Ha MOTOp BEHTUNSTOPA 6€3 Y4aCTUS HEUTPANBHOrO MPOBOAHMKA.
YCTPONCTBO MOXET 6biTb OCHALEHO KnaBuaTypoid Ans paboTbl B
CNeLyHOLLMX PeXMMAX:

+ 1S POWER UNIT: HanpsixeHue Ha BbIXOAE M3MEHSETCS B MPsMON
3aBMCMMOCTM OT KOMaHZHoro curHana Ha sxoge N.1.

« RE/rPr CONTROLLER: HanpsikeHue Ha BbIXOAE M3MEHSETCS B NPSMON
3aBUCUMOCTM OT KOMAHAHOTO CUrHana, Bo3pactas npu yBenuueHuu
Temnepartypb! unn [JaBnenus. Curansi nocTynatT oT AByx AaTukos (IN1
u IN2), perynmpoBaH1e HaNpsXXeHNs Ha BbIXOAE 3aBUCKT OT CUrHana ¢
60nbLUMM 3HAYEHUEM.

Nmeetcs mogynb pacwupenns  MEI Ha Bxoge, ecnv Heo6X04nmo
coemmHuT  Gomee  ABYXx npeobpasosatenei. [flo  4eTbipex
[aT4MKOB/CUTHANOB MOTYT BbITb NOACOEAMHEHBI B MA — Vdc — ohm ang
KaXkA0ro BbIX0Aa KOHTPONNEPA, NOAAEPKMBAs BO3MOXHOCTb BbIGOpa Ast
perynupoeku Mur/Makc 3HaueHmi.
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3awwmTta - UHcTannsums — TexHuyeckue cTaHaapTbl

PYCCKUU

KOHTpOJ‘Ib 3a ANEKTPONUTaHUEM

KoHTponupyeT Hannume 3-(ha3Horo nuTaHms: Npu OTKAKHEHM 0FHO (hadbl YCTPOCTBO 6N0KMPYETCS U Aucnned

LED nokasbiaer “FAIL”= ON, LED “DL1”= OFF, pene ‘RL1"= OFF

EN55011 ( CEI 110-6) Class B

Ounetp EMC B cooTBeTcTBMM C NpumeHeHneM PDS CUCTEMbI (CUCTEMbI C CUMOBbIM MPUBOAOM
SALLINTA Mpu Hanum JUOOEPEHLIMAITBHOW cncTeMbl 3awwumTbl, ucnonb3ayinTe nepekntoyatent ¢
Jvcnepcven Tokasasemnenus > 100 mA
[epeHanpsxexne ENG61000-4-5 kateropus nepexanpsbxenms Il ( 4kV)
Matepuarnsl GW-Plast 120°C (max Temnepatypa 120°C) anntoMuHuii
KOPMNYyC YpoBeHb 3aLLThI IP 55
3arpssHenue OKpy>atoLLel cpefbl CwnbHoe
MoXapoycToiMBOCTb Category D
n3onaums Kopnyc Class I (ncnonb3oBanue kabens 3asemneHus)
Llens perynuposanms 4000 V_me>xay KOHTPOMbHbIM BXOAOM 1 HACTAMM NOA HANPSXKeH1eM
Temperature Pa6ora: -20 T 50 ( o1 -20°C go + 50°C ) ans Temnepartypsl < -10°C ucnonb3yite S2
YCJIOBUA Xpatehue :-30 T 85 (da-30°C a + 85°C)
PABOTHI Vibrazioni Menee 1G (9.8 m/s2)
NHCTANNAUMA Tonbko BepTUKANbHAS YCTAHOBKA Ha CTEHE
EXHIECKUE e a0OMuEE CEFEN 602041 : “ Machinery safety *
CTAHLAPTHI [npexTvea 2004/108CEE CEI EN 61800-3 PaHockopocTHble anekTponpueoAbl HacTb 3: Tpe6oBaHMs Kk aneKTpoMarHuTHoi

COBMECTMMOCTH ucneuuanbHbie MeToabl TECTMPOBAHUA

AURT328 28 361 237 201 317 185 320 @6 8,0
AURT340 40 416 318 178 397 275 385 (6 11,0
AURT360 60 460 318 228 397 260 410 @12 17,0

oG | E ‘
| |
Nyl |
o | [¢) D
6 3 9 i

< W (— )
©

@ Q) | |
Sl === e =

PG poliamide PAG6 - Classe V2 - IP68
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PYCCKUM

AURT aneKTpoHHble perynsatopbl CKOPOCTU BEHTUIATOPOB

MpuHUMNbI PYHKLMOHMPOBAHUS:

Hosbie koHTponnepsl ckopoct new AURT MoryT perynuposats
KOHAEHCATOPb! MM [pait Kynepbl COrnacHo nponopLuoHanbHoi noruke (P),
kak 1 paxHue mogenu URT, unm cornacHo noruke 3amMkHyToro kontypa PID ¢
3a[aHHbIM 3HA4YEHWeM, PaBHbIM MWH. [JABNEHWIO WM Temneparype,
BO3MOXHBIM [ YCTAHOBKY.

Monb3oBatens, TakuM 06pa30M, NOJKeH yCTaHaBiMBaTb He NPOEKTHOE
QlaBNneHne KoHAeHcauuu, a b MUHAManbHO BO3MOXHOE AaBneHue ana
YCTAHOBKM, YTO MAKCUMANbHO CHIKAET PACXO/ ANEKTPOIHEPT M.

970 Uenb HOBbIX KOHTponnepos J1H0-BI

OKOHOMMSI C HOBbIMM

P KOHTPORNEpaMM MyTeM
CHUXEHNS SABTIEHNS
TpoekTHoe AaBneHne R ALUE KOHAeHcaLmmM
KoHpeHcaum | - V A
MuxumansHoe sasnenne [
KOHeHCaLWM
h Fig. 1

Ha npuBeneHHOM Hue rpadivke ykasaHa pasHuLa MeXAY KOHTPONepoM NponopuuoHanbHOro TUna (Takoro, kak npeAbiaywas

moaens URT) u HoBbIM KoHTponnepoM AURT c norukoii PID.

= e == [IpONOPLMOHANBHII KOHTPONNIEPPID

el KoHTpONNEP PID
»

100%
&
90 % o
4

T 8% v
Y i
S 6% '-' : Fig. 2
g :
£ 50% ',' : |g-
S 4% r :
= K :
TS 0% T :
2 0% N :
5 J
S 10% 5 :
§_ 0% ol T —&— ;
S 20 25 30 35 40 45 50

0bnactb nporopLMeHansHOCT
Temnepatypa koHAeHGaLmM °G

MapameTpbl:

+ [poekTHas TemnepaTypa KoHaeHcauw 45C (nasneHie 19,5 bai)s

+ MuH Temnepatypa koHaeHcaumm 24 °C (nasfesver ;2 bar) 4ns ycTaHoskm
+ Temneparypa ucnapenus -10°C, xnapareHt R404A

+ Maxc xonogvneHas mowpocTs 311 kW, Bpems paboTel 5700 u. B rog

(Mecto ycranosku: Mapux, OpanLms)

|:| MoLuHocTs, noTpe6siemas KoMIpeccopamm

—\|0LHOCTb, nomeénﬂemaﬂ BEHTUNATOPAMM

t Power absorbed saving: 27%

Fig. 3

02 |
0,0 :
T

[pofopLMoHabHbI KOHTPORNEP KonTposiep PID

B)70 Bpems, Kak NponopLMOHanbHas CHCTEMA CHIKAET CKOPOCTb BEHTUNATOPOB NPH
CHWXEHWM AaBNEHNS KOHAEHCALWMN, NPUBOAS ee K Hymio, AeitcTaus npy noruke PID
Apyroe: BEHTUNATOPbI MPOAOMXKAKOT PaboTaTh HA MaKC CKOPOCTH, NoKa AaBneHue
KOHfIEHCALMM He OCTUraeT CBOEH MUH YCTAHOBOYHOIO 3HaueHus. focne aToro
MPOUCXOAMT  0YeHb TOuHas perymuposka (Puc. 2), BCMeACTBUM uero
3HEProdd eKTUBHOCTb BCEV YCTAHOBKM 3HAUMTENbHO BO3pacTaeT u3-3a Gonee
HWU3KOM KOHAEHcaumm (cM Puc.3)

1 - KOHTPONNEP:

I'IpOI'IOleMOHaJ'IbeIVI KOHTPOJb, MPAMbIE XapakTEPUCTUKK, YCTAHOBKA Ha MakC, aKTUBHbI/ KOHTPOJb 32 BNAXXHOCTLIO Ha BbIXOJE

Vac 0..10
1h
100 7
hi - v
Lh ‘-
Jh
JL 5V
lo.
Lo 1V
OFE in
Pb
So us Sh
SP
UPb

SP Ucrob3yenas ycTauBka

in 3y ewe BLIOGPAHT OCUTHUIA HL BXQE

Lh  Makc RPM% numiT 11 HO-OBpeNe

Jh1, Jh2, Jh3 BepxH nvNIT 30bl HIPSX eHIA H BbIXQIE A/1S TPbIK KA (4N 3 30)
JL1, JL2, JL3  Hupk Ml VNKT 301 HAMPSK €HIS HA BbIXQE U181 TPbDK KA (ans 3 30)
USP B B@ gepaumv yBnax emws: yCTaHBKa

UPb BBQn aepaumy yBnax ks : @1acTb rPALMGAb HET U

Sh 3y ewe curtana K BXqe, muBQA WX Bbixq@ K 100%

ih  TucTepesunc ra 31y ewn Sh currana r Bxqe

So 3y ewe CUrHa K BXQE, MPVBQIA LB OBBIXQL K /N0
io  TucTepesnc Ha 3HaYeHUM So cUrHana Ha Bxone

hi  Makc numut RPM

Lo MwuH numut RPM
Pb  ObnacTb nponopLmoHanbHOCTU




HanpsixeHue Ha BbIXofe

Vmax

Vv
PTF PTM
| DMF |
" > in
s p (bar. , =C)
P

in  Curxan ot npeo6pasoBarens(-eit) Ha Bxopg, (°C, bar, etc)
S.P. Hacrporika

P 30Ha nponopuvoHanbHocTi PID

V' CKopocTb BEHTUNSTOPOB

PTM Maxc pa6oyas Temneparypa uiv asnenine, JOCTUTHYTbIE C TENNO0OMEHOM K
OKpY>XatoLLie# TeMNepaTypoi NP1 MPOEKTHbIX YCAOBHSX

PTF MuH paboyas Temnepartypa unu AaBlexve, B 3aBUCUMOCTI OT YCroBHA paboTbl arperara,

YCTaHOBJIEHHbIE Ha BO3MOXHbIN MUHUMYM Ang nony4eHns HaVIﬁOJ'IbLLIy}O SKOHOMUIO
9NEKTOP3HEPruto Ha KOMMPECCOpE.

DMF Pasnuua mexay Temnepatypoi uiv gasnexvem (PTM - PTF) B gaHHo# 30He 663
PEryIMPOBKY, C MAKC HAMPSHKEHMEM HA BEHTUNATOPAX W, Kak CNIEACTBUE, C MaKC CKOPOCTbH
BpaLeHms. Usmererne “PTF” Ha “PTM” noBbILaET OKpYXXatoLLyto Temneparypy.

PYCCKWU

2 - PID KOHTPOJIEP: PID koHTpOnb, NpsAiMble XapakTepuCTUK, YCTAHOBKA Ha CPEAHMX 3HAYEHMAX 061acTv NPONOPLMOHANbHOCTH

OFpaHMLIeHMFI CKOPOCTH 1 30HbI 3anpeTta

Vac ih
A —
100%- in
hi Lh
Jhi
JLi D
Jh2 ih
JL2 D So
Jh3 | i
JL3 ﬂ hi
L, Lo
Lo
» in
So Sh

3HaueHve curHana Ha BbIGpaHHOM BX0ae
Makc nummT HouHoro Bpemeri RPM%

Jht, Jh2, Jh3  BepxHuid numMMT 30HbI HANPSKEHNS Ha BbIXOAE ANS NpbiXka (Ang 3 30H) JL1, JL2, JL3
HWXHIA TMUT 30HbI HAMPSXXEHNS HA BbIXOAE ANS NPbDKKA (ANg 3 30H) Sh- 3HaueHue curHana Ha
BX0Ae, MPUBOAALLMX BbIXOA K 100%

TicTepeauc Ha 3HaveHmm Sh curHanazHa BXOAE
HaueHuereirHana’Ha BXoae, ApuBOASILIEro BLIXOA K HymHO
TWcTepe3nc HakBHaYeHIMm SO CurHana, Hassxoae

Maxc vt RPM

MuH ramnt RPM

Orpanuyenns Lo, Jh, Lh, hi, ih, So v io BAMSIOT Ha aNeKTPOCHABXEHWE BEHTUNATOPA.

[ins aktusaumm PID KoHTpons, yctaHosuTe napameTp CO (ConF. Menu) Ha 3HaueHue rP2 (cM. cTp. 23).
Pexwum PID He gocTyneH, ecnu KoHaeHcaTop/apaii Kynep pabotaeT B pexume SPRAY.

C onepauweii PID pexomeHayeTcs BbibpaTb HAcTPonky Ha naHenn AQE B Hukoii noduuum (OMLUMOHATIBHO) Cm cTp 56 1 58.

PUCYHOK BHYTpeHHei# NOBEPXHOCTH KPbILWKK LWUTa

S1 sz
JhiJL 1-2-3

Available regulatlon code

Set-Point ?
Night RP! % imit

Jump extra-dB frequencies
Derivative time action

DSw Functions (Functions LEDs

] Default PwsS [ 1] $1

S| condition gAl’llz == SP
0

only for EXPERT s sa

Swi=0ON te SET TX |11 RX

ALARIVI CODE
= Power Supply K.O.
Phase OUT
LOW VAC supply

r. td
- ti | Int 1ti tion onN ALL the T.K. fan OPEN
G| gral featton” Sl ke, | eser Control card Max*C
a 1| Integral action = =
4 an G | Eroportional action ﬁ';::::m Power card Max°C
mPth ;;?b. P:c?g:r;ra:ifna?lﬂ’:ndsf;asrﬂ.esz fs . m‘"'“‘ :"’"" ENTER ESCAPE () (=) OVER MAX current
i i | MAX VAC limit W3O to change
Lo| Lo |tMire VAG timit N ey to Speed OVER MAX peak current
So| S.o.|Cut-Off VAC limit by SwitchBoard Alarm & the settin NO external sensor
dE| d.E.|Soft-Start - SwazON to ability Press ENT! Signal/sensor K.O.
Sh| S.h.|OverSpeed MAX limit oN n' Mrg:;ﬁgnn () with (+) / _ ~
d8| 4o o | SRR EEL, TER_with (4)70) Short circuit sensor
«0. | hy st i “So™ || 2
USP (.S P Ot (vac) Setpomt ATTENTION @—E}:ﬁl’sﬂgﬁ the Sotting
UPb |U.P.b. | 0ut (Vdc) Proportional Band To ERASE all the changed parameters meters or the 4
VAC MASTER 51!52;;‘.,‘?..“.9‘.’:':.?:‘,:,'.“ select again the function MODE SELECTION | | ESCAPE
Pb ih
1009 Select & press ENTE hange &
f_ Il B SETparameten ~ 81 5 S| 450 . '"'"m ENTERIESCAPE & Fead
i
L RPM% x 3 [ e AR it c oose s I-:| = % % FLASHING LD(%(% Hl)
Jh1-2-3 noise JUMP without DIP-swich °| ‘IWM
- ~ 5V|  Press ENTER+ESCAPE E“K (BACK t0 2]
Lol 2 o I_“ Select & press ENTER  change & press ENTER @
ol 42
A - R % DL 00 ) 0P Ll L0 #“@ S(EScARE
Curt-Of Ll Thlﬂ.'uv
0FF|Su L usr B & Sh 1 FLASHING & the to leave
uPh H muuo«ms [BAcKt0 2] "“2 press ESCAPE & read
w = PwS o1 -'-’51 (‘)Faclm' to confirm press
. I'“o MiIEE 5> 2 % FAIL 03 85 E{> 4 ‘M""' ENTER + Escnz UPdALE]
-] n_ 4-20mA  rPr O @ RESET ™ 'r:ﬂ 5}: N N
Il o5vdac Py ’ l _ Pzs > GavE)
= o‘“-: 0-10Vdc rUu :> ENTER ESCAPE— & READ
=4 - SLAVE Lnghlmg LEDs
PRESS SS WAIT for ALL the LEDs=0ff (eSO p,5s ENTER to LEAVE _
3 E!ﬂ g'fgm:: :g ENTER & (=) RESET & leave ENTER &(=) SELECT & to choose press ESCAPE  ESCAPE [EScAPE]
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PYCCKUU

Code Value Scale § C'ZQ
/. _ | Power Supplym /i1 $1 mA
'SBS5 (SPUmn'a /uSE = s oo o o (BE)SS
- N (N S, e S ) ), c
R VAR - ] |_|, 0, | = Y
SW1 ENTER ESCAPE (=) (=)
Relay DL1
ON OFF IiIpL1
J1 Auxiliary m
" - Contacts
+ . 0 +| . O
INput 1| INput 2OUTput (£ 4 8 Al . 8 [ARERM |
[1]2]3]4]|5][6]7]8]9]10] [1]2]3] [1]2]3] ono[2]4]6]8J10] [1]2]3]
PEEEEIERE | o0 M\ @hBRE 223
+ + (o)
-0 =0 4 o‘D RS-485 A A O
A

1 4544 43

PacrionoxeHue KOMMOHEHTOB, KOMNOHeHTbI [uchnes WKoHTponsa

o

)

KoHTakTHas nonocka NMARERS-C0e AnHeHVs,. aHaneroBeix CUrHarioB BxOza viBbixona

Kniou nepeycTaHoBki

CurHansl LED: Power, CRU RunsFail

....... S1;:5P, 85, §2

[iByxpsiaHblit BoiktouaTesb SW1 Dip fipeapacnonoxeHHon Tpynib

Kniouu, ¢ nesoit ctopoHbly ENTER, ESCAPE,+(R)F=(DOWN)

(CBeTOBOI Ancnnen ¢ ceMbiOCERMEHTaMH, LLECTb XapPaKTEPUCTUK

CBETOAMOAHBIA MHOVKATOP M3MEPEHNA Ha aucnnee (ecnm I'IpVIMG‘HFIeTCH)

O | oo O | W N —

WHawkatop Ha pene DL1 craryca curHana RL1

©

KoxTaktHas nonocka M3 pene RL1 ans coepuHeHms

e
o

KoHTakTHas nonocka M4 ans coeanHeHmst LlVIq)pOBbIX CUrHanoBs Ha Bxo4e

—_
jury

KoHTakTHas nonocka ans MMNYNbCHOTO COEANHEHNA U30/TMPOBAHHOIO kabens nocnegoBartenbHoro kaxana RS485

e
no

WHavkatop LED npucyTcTBMS M30MPOBAHHOMO NOCNEA0BATENbHOMO MUTaHNA RS485

—_
w

LLITexepHas naxens PB 1073C in3onuposaxHoro nocnegosatensHoro uhtepdeica RS485 (onums)

—_
~

KoHTakTHas nonocka Ans M30nMpoBaHHOro kabens nocnesoBaTenbHoro kaHana RS485

e
o

KoHueBas 3aenka nocneaoBatensHoro kanana RS 485 (yctaHoska no ymony = OFF, Bkntouats Ha ON TOnbKO B MocneaHeit ToUke)

80

M306pa)KeHue BHYTPEHHero Apnblka COEAVHEHNI CUrHaNIOB MUTaHUA U pa60Tb| W BCnoMoraTesibHbIX KOHTAKTOB

= 3 — S (C7) c7 =0 > 0-10V rS Slave Unit 1
-0 s % ~ a o % s_ n) c7 = 1> 1-10V WS Spray (default) O-EDN J1 fos bt Lo o S RLA1 OFF
M1 S => 52 2 > 1D Z c7=2> direct control (USP+UPb) RL1 48VAc
SO + SIS O + 5.0 O ¢7=3> reverse control (USPOU)/END Ilne 1 HBEE GND Alarm 5 A - ON
Mode nﬂﬂ 415 ﬂ 7(8]9 |10| on ok Y L1 = ON (No -COMM)
[ |2 5 I6 5 10 Eagq oL | |2[4TeTeliolma  [AT2[3] pomBhi=SN¢
rtE I L « o SLAVE 5 g | ZZ3g L1 = oFFe oM
perauLt (STE) Temperature Sensors 2= = i Ao aae M3 a5 EGH’SEI:%FF’K
5 s 7 @'? éMEEEI Glzllme oo oo x Pf’g oot
Jﬂﬂ M - ouTt IN A‘ﬁ} S$1 [Remote sc;lection (OFF)ﬁI ﬁ(ON)
Eh!miﬂﬂmi = RS-485 1/ 2 |for DIRECT / REVERSE DIR REV
Pu TG MODBUS (RTU) EMC SP |Remote selection (OFF) l‘]n (ON)
rUu wm iMASTER referenced LVD _3/4 [for SP1/SP2 [ 7 sp2
(SPR) Pressure Transducers - _water—sPray S5 |Remote contact (OFF) [STe] EEI (ON)
— . - UVW PERS T 56 |for RPM% night LIMIT e [ Tnicur
2‘: : u-‘k‘z%‘.’:: e o | — — | E— — S2 |Remote contact (OFF)[ZI8] ﬂ (ON)
s Pt [ aeronr, (OOOIDDIOOG) T B gl L
= 1 1 | I 1L 1 1 Th 1 tact (910 EIIE
MAN —T = FANS —%— L1L2L3 91;!1(0 for%;'r‘l“ﬁn::t:;tr‘ota;tlon K.O.
g?g"n'\g?: ’ 420mA = Power Supply Switch-Board General Alarm with DSw3=0N °"m




KnaBuaTtypa u gucnnei

Cnepytouyie Curtasibl EieA®aT e/1b OO PaXK akor CA HL AWC mee rpy 3arycKe:

3Ph 2.0
rte-01
Rel 5.0
3Ph 2.0: ykasbisaeT Hannune 3-thasHoro YCTpoiicTBa, Hanpsxkerne 20 Amp
Rel. 5.0: ykaabiBaeT uHAekc MO (ans KOHTPONNEPOB OTCEYEHNS (asbl) B AaHHOM ciyyae 5.0
1E-01: TekyLas KoHdurypauvs, B JaHHOM cnyyae BepyLUmid perynstop ¢ 2 Bxogamn NTC

3aTeM 0TpaxaroTes napamMeTpbl 3Ha4eHUs “in” B AaHHoi Tabmuue

PYCCKHUU

Cnu1cok napameTpoB, KOTOPLIE MOXHO BI3yanuaupoBaTh Ha 3kpaHe.lapaMeTpbl TONbKO AN YTEHHs
0TMEYeHbI 3HaKoM "V",napameTpbl, KOTOPbIE MOXHO BU3Yann3npoBaTh U MOANKULMPOBATL(M3MEHATD),

otMeveHb!l "L" vam "K". [ins pexxuma foCTyna K Moancmkaumi cMoTpute

Ka, 3HayeHueg
----- (CTaHpapTHble KOHMrypauwy (eCiv napaMeTpbl «Mo yMon4aHio» K Bbini M3MEHEHBI,
— CODE— —— VALUE mA Aap Cpurypaim PaNeTp ’ F
bar Pa3fensioLLIMe TOUKM MOSIBASIOTCS MEXy NMoCne KaxAoro CUMBONa)
: : : : : : : : : : : : ;?lc tyP. YCTaHoBKa KOMMYHUKALMOHHBIX NapaMeTpoB
“1|@) sec SPE. CkopocTb nepeaayum AaHHbIx
‘@\ @H@H@ Add. Afipec yCTpoiicTBa address (LmHa MOAyNSTOpa PeXxuMa KiveHTa)
ENTER td PID npon3BogHas no Bpemetu (*
LPHOG:iDI:Z A v - P A p - ( ) K
fi PID wHTerpan no Bpemenn (%)
d PID npou3BogHbIi BEC KOMMOHeHTA ()
BU3YANN3ALUA I PID uHTerpanbHblil BEC KOMNOHeHTa ()
W HAQNMUCK P PID wkana r'IpOI'IOleVIOHaﬂbHOCTM )
F : 3aBojcKas KoHGurypaums
K : SW1 BbikntoyaTens 1 B nosu "
V: Tonbko BU3yanusaumsa V
Wcnonbayemas yctaHoeka (S1 anst SP1n S2 ans SP2)
i 3HaueHue curHana IN 1 Ha Bxoae
i2 3nauenue curHana IN 2 Ha xoze (™)

(*)  Buammbin TonbKo ¢ akTusHbIM PID (O = rP1 0 rP2)
(**) BuanMbIA TOMBKO C aKTUBHBIM BTOPbIM BX0AOM(cO = GP2, r2, rP2)

(***) BuauUMBIiA TONBKO C YCTPOICTBAMM, OCHALLIBHHbIMYU 3((EKTUBHBIMU CUMTLIBAIOLIMM YCTPONCTBOM NS TOKA
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PYCCKUMU

KnaBuaTtypa u aucnnei

9 Koa 3Hayeue
x
?Sé ) St HacTpoiika N.1 (SP1)
a % S2 Hactpoiika N.2 ( SP2)
g’ g Lh Makc HouHoii numut RPM ans SP1u SP2
g B Jht BepxHuit nuMuT BXOAA ANS ckayka Hanpsixerus N.1
z % JL1 HikHMit IUMAT BXOAA ANS CKauka Hanpsxenms N.1 L
53 Jh2 BepxHuii IUMUT BXOAA ANS CKAYKA HAMPsKeHust N.2
§ é JL2 HXHWI IMMAT BXOAA ANS ckadka HanpaxeHns N.2
= Z‘ Jh3 HOKHMI TAMUT BXOAA ANA ckauka Hanpsixenus N.3
= JL3 LLikana nponopuu1oHanbHocTi ans SP1 (***)
Pb LLkana nponopu1oHansHocTi Ans SP1 (**)
hi Maxc nnmnt RPM% L
Lo MuH numnT RPM%
dE BpeMst NNaBHOT0 BKIKUEHUS YCKOPEHHS/3aMEANEHUS!
L: cBo6oAHbIE yCTaBKN 3 Sh 3HaueHue Ha BXoae, npuBoAsiLiee Tok VAC Ha BbIXOAE K MakCUMyMy
S ih THCTepesuc Ha 3HadeHnn Sh
. " " =
K SW1/1 nosaumo "ON z So 3HaueHue Ha Bxofe, npusoasiee Tok VAC Ha BbIXOAE K HYNO $1
V: TOnbKO BU3yanu3auns 5:'2: io TucTepesuc Ha 3HayeHun So
E'Sé US(P) | Hactpoiika UR% ans HewHero 6noka Spray (63 “P”, ecnu oTpuL)
Z UP(b) | UR% wkana nponopunoxanbhocTv ans 6noka Spray (6e3 “b”, ecnvm otpuy)
%, P.b. LLkana nponopuvoxansHocTy Ans SP2 (**)
e h.i. Maxc nnmnt RPM% K
S L.o. MuH numnT RPM%
E:S: d.E. Bpems nnasHOro BKAOUYEHNS YCKOPEHUA/3aME ANeHHS
g S.h. 3nauenve Ha Bxoge, npusoasuiee Tok VAC Ha BbIXOLE K MaKe
o :
S2
K
T ST BOJ'IbLUEFO wnn MEHBLLIETO curhana no Havenmsu
(***) = ) Tun BBoga: Tok 0-20 mA unw 4-20 mA, Hanpsixetne 0-5V unun 0-10V, kohm
S wv C
S Ha STE patum Vv
ToneKo BAfMMbIE O o o JinHeitHoe npeo6pa3oBanue u3 mA B bar:
. ° :
rporopUOHaNbHOM ; & c3 Mpeobpasosanue 4-20 mA Ha BBoje B MacwTabe 0-15 bar/25bar/30bar/45bar
KOHMrypaunei KoHTponnepa Sm ) =
(c0 =1, r2) o C CocTosHue u nonoxexune OCHOBHOW YcTaBky
=L o
(':{_:, ch Ycraska cos-fi (o1 0 go 15)
2 c6 Ynpasnexue RL1 (OFF-3akpbIT B cnyyae 0TCYTCTBUS CUrHANU3aumu - npu curHanusauuu = ONN) K
7 KomaHzHbli aHanorosblid Beisog 0-10Vdc, ansi: BHewWwHui 6nok Spray
¢ - 6nok nutanus SLAVE — EC BeHTMNATOpbI

CoeauHeHue MASTER > SLAVE

MASTER

Hi|§>

DERUT (STE) Temperature Sensors

i A

(SH!) Pressure Transducers
W o= | omome:~

12
AUT (Remote signal)

(oltnnalj

Tl || A el ed®
' - 8 ™ ! ma -
83 !5’:&:!’!;5'
(1) 1234567891
-3
< Imax A;%ts mAX
N°6 SN 6

IS e
vl i

(Remote signal)




DSw Functions SWi1 DOyHKUMA

""" o

o condition

only for EXPERT 1
Sw1=0N to SET

B nosuuum «ON» BO3MOXHO M3MEHEHWe NapameTpoB, B MO3ULNM «3KCMEPTHbIA OnepaTop» paHee
noMeYeHHbIA kak «K»

ON H AT 2 B «ON» nosuuwm ¢ perynuposkoii B pexwme PID Beogutcst «MEPTBAS 30HA» +/-2,5 % oT (P=PID 30HbI
i parameters PONOPLMOHAIBHOCTH) BOKPYT HACTPOWKM.
e T L T 3 B «0N:) NO3ULMN «BHELLHSSA TepMiyeckas 3almrax(Err) uckmiouaercs cpasomkHyTbiM TK Bxogom (TK=OFF),
ON ot YCTPOICTBO MPOAOMKAET (yHKLMOHMPOBATb HOPMANBHO.
with PID reg. 4 B noauumm «ON» npuyautensHble komanabl o1 MODBUS ucnonHsitoTes nocTostHHO (M0AAEpKMBAEMbIE Ha
Sw3=0N to change HeonpeaenerHblA Nepuog).
f;. TK alarm into BO3MOXHblE MPUHYMTENbHbIE KOMAHbI:
SN Almrm o~ 3HaYeHUe OCHOBHOTO BbIBOAA (Co&
SwdsOpiCabIl . - * - 3Ha4yeHue aHanoroBoro curiana 0-10V(Bbixog)
o for MODBUS - « - on/off 3HaueHue Bxopa S1, SP, S5, S2 ; .
forced comand MpuMeyaHve: MPUHYAUTENbHbIE KOMAHALI MOTYT BbITb OTMEHeHbI nocneaytoLLeit koMaraoi MODBUS,
WM OTKMKOYEHUEM YCTPOHCTBA.
Err P OTcyTCTBUE OAHOM (hadbl NUTaHUS
Errt Brokuposka Tepmuyeckoit sawutbl Bentunatopos TK (Bx0a)

Err t.P. TepMuyeckast 6nokupoBKka cunoBsoii nnatbl (npesbileHne 85°C)

Err t.L. Tepmuyecka 6n0KMPOBKA NOrM4ECKoi nnatbl (npesbiluenne 85°C)

— CODE——— VALUE A BrokupoBka TennoBoi 3awntsl (121)
OO ooo bar1 ¢ |=130% , Bpems 6nokupoBky npumM.120 cek

OO Vo ¢ |=160%, Bpems 6n0KMpoBKKM npuM.30 cek.

sec

Erri.t. o 1=190% in, Bpems 6rokupoBKy npum.13 cex.
@ @ @ @ MpuMeyaHve: Npeynpex aeHve 0 TPEBOTe: KOrAa NPOUCXOAUT NEPerpy3ka no TOKy, TekyLLee 3HaueHve Toka
e A (W nogansetca Ha aucrnee «cur NN,N».. .
Mo ucTeveHun EKa_BaHHOI'O NUMUTA BPEMEHN YCTPOICTBO OCTaHasnmMBaeTcA,RL1 pene oTkpbiaetcs (RL1=OFF)
uncoobuiene «Errit.» nossnsetcs Ha akpare.display
Broknposka sawwTsl Toka
Err i.P. I>Inom*2,0 prr5" ek
£ -
Mo ncTeveHun ykasaHHoR inta BPEMEHI yCTpoli 180 0cTaHaskBaeTcs,RL1 pene otkpbiaeTcs
(RL1=0FF)ft’coobtuehve «Egsi.P.» ii0 7Ha 3Kpa g
,. S _ 3 = m ' 5
pE— B s ) ’

eNb/CUTHaN.

- - I- \ ] ,;" HA
g [1COE N b
. O TIDRLOCE
' P "2
= S T VA Y

P

- m ""r’

L T Macibesh e 32 SKAYVIOGKOR

- i 5-020 __ s 1/ Pro30(*) 2,0 mA

Err 5 rS-010 - Vdc rPro45(*) 2,0 mA
HE-01 -24 °C rUu-05 - Vdc
rPr420 20 mA rPu030(*) - Vdc
rPr-015(*) 2,0 mA rUu010 - Vdc

rPr-025(*) 2,0 mA (*) koHBepCHS MaclwTaba Ha aucnnee

He noacoeanHeHbl BXOA CUrHana HU3KOro IUMUTA UM npeoﬁpasoBaTenb/curHan.

HWU3wWwwit NUMUT 3Ha4eHns ANS Kaxoh KOHHUrypauuu

rS$-020 24 mA rPr030(*) 24 mA
rS-010 11 Vdc  rPro45(*) 24 mA
Erro rtE-01 +94 °C rUu-05 5,5 Vdc
rPr420 24 mA rPu030(*) 5,5 Vdc
rPr-015(*) 24 mA rUu010 11 Vdc
rPr-025(*) 24 mA (*) koHBepCHs MacwTaba Ha aucnnee




PYCCKHUU

Kol OMUCAHUE

Power 3eneHblit | EcTb nuTamme
POWER [ j |: j S1 Cpu Run 3eneHbl/ | [MaHenb MYKPOKOHTPONNIEPA aKTUBHA (TIPEPbLIBUCTO. MUTaHye)
Fail KpacHbiA | OwmGKa perynuposKyt — Hanuume TPEBOTY (GM HaAMCh)
CPU RUN [ j [ j SP - He ncnonb3yetcs
FAIL |: j |: j S5 Tx 3eneHblit | llocnesoBaTenbHbIi kaHan: akTBHas nepegaya JaHHbIX
Rt 44 _[D [Ds2 S xenolii | REVERSE function active
[ :| SP xentwiii | Activation of the second Set-point S2 of the relevant parameters
[ ] ™[ J [JRX S5 wenTeiii | RPM® night limit active, valid for both Set Point 1 and Set Point 2
S2 xentwlii | Running consented (inlet S2 = OFF)
RX 3enenbiii | Serial line: data reception activity
RL1 senenbiii | ALARM RL1 relay functioning
o
% ON DL1 =ON FF DL1 = OFF
Ra4 RL1 | 48 Vac
CIC] 1| rTl
CIC] 5 Amp RL1=ON RL1 = OFF
R%’—‘ R39 1 23 1 23
KoHTakTbl U BcoMmoraTenbHble MUrHabI
Pexxim S1 = OFF P exxumDirect _ Pexwm Inverse
D/R  pf@hky Led ST = OFF S1=ON Led S1 = ON
Hactpoiika 1 Hactpoitka 1 Set-Point2
1/2 (SP) Hacrpoiika 2 SP = OFF Led SP2 = OFF SP=0ON Led SP2 = ON
Makc RPM _ Mumut UCKIKOYEH _ Jinmut AKTUBEH
AUX (S5) HOYHOI MAMUT S5 = OFF Led S5 = OFF S5=0ON Led S5 =ON
_ B pa6ote _ OcraHoBka
S/s (S2) Ocrarosia pacort S2 = OFF Led S2 = ON S2=0N Led 52 = OFF
Tpesora + OcTaHoBka
Tepmo3aimra _ Pabaa pazpelera = p
BEHTUNATOPOB TK=ON pasp TK = OFF Se SW1 int. 3 = OFF
TK (TK) Tpesora
Bxos AQE TK = ON HeT Bxopa/HeT cwHaa = OFF SeSWiint. 3=0n

Mpu 310 ONLMM MaLKUHA K

Mpu ucnon §
OHTPONMPYETCH: eKTpofiaHenu AQE HanpaBnseTcs

rponnepy Al
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CUFHATBIHA MnTaHve npeobpasosarens 2 Bbixopa 22 V -10/+20% 40 mA, He cTabumu3npoBaHHbIe, ¢ 3aLWnToi 0T KopoTkoro 3amblkarus INT, IN2, GND
BbIXOJE Transducer and/or 2 cTabunmanpoBaHbix Bbixopa +10,0 V/+5,0 V, ¢ 3awwuToii ot kopoTkoro 3ambikaus IN1, IN2, GND
MOTEHLMOMETPA (aBTOMATNYECKOE MEPEKIOUEHIE B 3aBUCMOCTI OT KOHAUrypaLmm)




BcTpoeHHas KoHurypauums no ymonsaHmo
JKenaemblit peXxum n3 BCTPOEHHBIX KOH(UIypaLmuit no yMONYaHNI0 MOXHO BbIGpaTh, BKNKOYas perynatop.

ONMUCAHUE
Mosuumst Koa AHAJIOTOBbIi BX0J JVCNEA
PEXUM N° Tun [Matunk
1(% rtE - 02 MASTER (Regulator) 2 patmk NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20 °C +90 °C
2 rtE - 01 MASTER (Regulator) 1 patwk NTC 10 kohm @ 25°C STE -20/+90 °C +20/90 °C
3 rPr420 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosatens 4-20 mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
4 rPro15 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosatens 4-20 mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
5 rPr025 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosaten 4-20 mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
6 rPr030 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosaten 4-20 mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
7 rPro45 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosaten 4-20 mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
8 rUu-05 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosatens 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-5 Vdc
9 rPu030 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosatens 0-5 Vdc Ri 10 kohm 0-5 Vdc 0-30 bar |
10 rUu010 MASTER (Regulator) 2 npeobpasosatens 0-10 Vde Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc
11 rS-020 SLAVE (Power group) 2 curHan 0-20 mA Ri 100 ohm --- 0-20 mA
12 rUu-05 SLAVE (Power group) 2 curdan 0-10 mA Ri 10 kohm - 0-10 Vdc
(*) rtE-02: ucnonb3oBath TOMbKO C BBOAAMK pacmperuns MEI-4
Jl0CTyN K 3TOMy PeXxmmy TONbKO NPH BKKYeHNA nuTanws ¢ OFF Ha ON MODES selection sequences
MPOLIEAYPA
1- Haxuwte “ENTER” M “-” 0HOBDEMEHHO M OD Es s el ecﬁon sequences

JVCrinee NosIBUTCS TeKyLLAs KOHAMrypauvs —=r
POW LR SUPPLY

4 - MpocmoTpeTb “KOJ” MMEIOLLMXCS KOHCMTYpaLMiA MOKHO UCMONb3YA KIKOUM

Gy

2- (B)KH}OHMTG T::i::;;‘)er??T”()pa (cOFF Ha 9N) 1 " ~OFF ” @ 3 @ 4 SE I.ECT
- Omnycrure and “ " 0Z1HOBPEMEHHO: PErynsaTop BKAOUUTCS, U HA i ON 9_ - @

5- Haxwurte “‘ENTER”, ak 6ypeT HaiineHa Heo6XoauMas KOHurypauvs no

YMON4aHHI0: IMCINelt HAYHeT MUraTh.

6 - » [I1A NOATBEPXACHHS! BbIGOPA HAXMUTE-ORHOBHEMEHHO -
CAPE’: Ha guennee nosiautes “Updately i
W HEMEJITIeHHO GyfleT BBE/IeHa B paGoTys

* [ins BbixoZa 663 U3MEHEHNS TEKYLLEN KO

E

to leave
press ESCAP

“ESCAPE” nosiBuTCs Ha amcnnee

W3MEHEHWE MAPAMETPOB PETYNUPOBAHUA

[Dvenneit
Kon 3HayeHue UM Tlo ymontlaHM KoHdurypauus [laTumk Onucanue
min MAX
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rte-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Hactpoiika 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
20 90 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90 °C
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPro30 SPR 0-30 bar HacTpoiika 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0% 100% off 100% Bce koHurypavmm Bce parunku Max RPM% HouHoiA numuT
Jdh 0% 100% off 100% Bce koHdpurypaumm Bee patunkm Bepxnuit RPM% numuT Ans ckadka 1 - ckauka 2 — ckauka 3
JL 0% 100% off 100% Bce koHdpurypaumm Bee patunkm Huawmit RPM% Limit numut ang ckadka 1 - ckadka 2 — ckayka 3
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PYCCKWHU

Press ENTER+ESCAPE (rPr-HE) Select& pressENTER change & press ENTER | to confirm press @

© E| EHHEENNTEDR+ESCAP‘EI/

@) Peclrf) !,s, . *3%32 5_5&1

NS
P

@y UPJALE

& READ |.| E“‘E ¥ SET
f to leave
ay BOO 2 press ESCAPE

& READ

R ESCARE

NPOLEEAYPA Hactpoiiku gns S1 - S2 - Lh

1- Haxmute ogHospemenHo “ENTER”+”ESCAPE”: Ha aucnnee nossutcs "ProGrA”, satem S1 (gns rtE - rPr)
Lh (gns rS)

2 - BoibepeTe napameTp Ans HACTPOMKM C MOMOLLbHO “+”
3 - 3atem Haxmute ‘ENTER”: gucnneii Ha4HeT Murats .

4 - Wcnonb3yiTe (+) 1 (=) ANS BOCTUXEHNUS XeNaeMblX 3HA4EHMU (MPOLECC MOXHO YCKOPUTb, HaXas npu
atom “ENTER”)

5- Haxwmute “ENTER” key : gucnneil npekpaTut Muratb
[ina HacTpoiKK Apyroro napameTpa, HayHuTe C N.2

6 - -« [Insa noatepxaexus Boibopa HaxmMuTe ogHoBpemeHHo “ENTER” + “ESCAPE”: Ha gucnnee nossuTcs
“Update” v BbiGpaHHas KOHUIypaums coxpanuTcs v OyLeT HeMEANEHHO BBEeHa B paboTy.

+ [Inq BbIXx0Aa 63 M3MeHeHNs TekyLyeit KoHdurypauun Haxmute “ESCAPE”: cnoso “ESCAPE” nossutcs
Ha gucnnee.

PerynﬂTop HaYnHaeT paﬁOTaTb C HOBbIMW napaMmeTpamu, U Ha Aucnyiee 0TpaxarTca 3Ha4YeHns “in” aKTUBHOTO
BXxona

NPOLIEAYPA Hactpoiikv gns Jh & JL (1-2-3)
[Ins OrpaHuyeHms Kakoro-nubo BbICOKOTO M KA LLyMa HEOBXOAMMO CIedyHoLLEe:

1-  HaxmuTe 0HOBPEMEHHO “ENTER”+’ESCAPE“: Ha aucninee nosisuTes "ProGrA”, satem S1 (g rtE - rPr) Lh (Ans Sy

2-  Bbibepere ko4 Jh1 ¢ nomoLLbio Kntoua “+
3-  Haxmute ENTER: aucnneit HauHeT muraTb, 1 perynﬂTop npmaeneT HaCTPOMKH

MPEBbILLAKILLYH €r0.
[Ins noaTBEpXAEHNS HAXMUTE
Bbibepete kog JL1, ucnonb3ys kn
Haxmute ENTER : aucnnei HauHeT |
Haxumas -, BbibepeTe 3HaueHve Ha
MO3MLIMIO Yy Th HIKE Ero. o R S
9-  [ins noatBepxaeHns Haxmute ENTER: cnnem I'IperaTVIT MUraTh.
ﬂﬂﬂ KaKmx-16o Apyrux 30H BbICOKOrO 3BYKa, Npou3BeauTe Te e onepauu, ueronb3ys JhidL 2 u Jh/dL3

+ [Ins noaTBEPXAEHNS BbIGOPa HaxMUTe 0aHoBPeMeHHO “ENTER”u “‘ESCAPE’: Ha ancnnee nossutcs “Update’”.

* [Ins BbIXOa 663 M3MEHeHHiA TekyLuel KoHdpurypaumm Haxmute “ESCAPE”: Ha gucnnee noseutcs “ESCAPE’.

PerynﬂTop BEPHETCA K pﬂéOTe 1 Ha fucnnee noaBMTCA 3Ha4€eHNe CUrHana Ha Bxoae (in).

o~ o o

RPM% point
JUMP diagram

$Jh

JL

Press with ENTER
to speed the setting

e

Press ENTER+ESCAPE (rpms) Select& pressENTER chang e & press ENTER | to confirm press
ENTER+ESCAPE

to Ieave
press ESCAPE

3 UPJALE
& READ

CSEHPE




Menio “ConF.”

B Tabnuue npusefeHbl napameTpbl KOHUrypaLmii OTHOCUTENbHO PEXUMOB paboThl KOHTPONNEpa
WN3MeHeHNs AOMKHbI BHOCUTBLCS TONLKO ONbITHBIM CNeLUanucToM, U oHU BO3MOXHbI Tonbko ¢ SW/1 B no3uuuun “ON”,

PYCCKWHU

Dlucnneit
Kon  |3Havetue Kot urypauus no ymonyauto Onucatue
GP1 Pa6ota Perynarop Slave: ucnonb3osats 8804 1
GP2 1S 010, 1S 020 Pabota Perynstop Slave: ucnonb3osarh BBOA 2
g Pa6ota Perynstop Master: ucnons3osars Bxog 1
co ;g NE;E,:O z?SE_rOLJQu-r()PBMrQL(JJu(;g(r)O1rflur0F:1r502rL5JuE)F;r(§)30 Pa6ora Perynstop Master: ucnonb3osarh BBOS 2
rP1 Pa6ota PID regulator: use 1 inlet
P2 Boibepute 8 cnyyae MIJ-perynupoanms Pa6ota PID regulator: use 2 inlet
OFF Boibop BBOAA Beerpa ucnonb3osars 880A no. 1
C1 hi all Bbi6op BBOAA Bcerpa ucnonb3osath 60NbLUMiA BBOA
Lo Bbi6op BBOAA Bcerpa ucnonb3oBath MeHbLUMIA BBOA
020 1S 020 Tun BBORA Curnan 8 Toke 0-20mA
G2 420 1Prd20 rPr015 rPr025 rPr030 rPr045 Tun BBofa CurHan B Toke 4-20mA
05 rUu-05 rPu-030 Tun BBOAA Curran 8 Hanpsixetin 0-5Vdc
010 rUu010 rS010 Tun BBORA CurHan 8 Hanpsxenun 0-10Vde
ntc nE-01 rtE-02 Tun BBOAA CurHan 8 kohm 10K @ 25 °C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 rPr420 rUu-05 rUu010 Mpeobpasosaxue Ha aucnnee HeT npeo6pasoBatns
015 rPr015 Mpeobpasosaxue Ha aucnnee Mpeo6pa3osatne 4mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
C3 025 rPr025 Mpeobpasosaxue Ha aucnnee Mpeo6pasosaxne 4mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 Mpeobpasosaxue Ha aucnnee Mpeobpa3osatve 4mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 rPr045 Mpeobpasosaxue Ha aucnnee [peobpasosanue 4mA = 0 bar, 20 mA = 45 bar
030 rPu030 e ' j@s05aHIe 0,5V =0bar, 4,5V =30 bar
OFF rS 010 rS 020 Slave
hi ME-01 HE-02 1P Master: actpoiika Ha MAKCUMYM
C4 rPr045: vl 3
Lo V yAAI0p Master: HacTpoiika Ha MUHUMYM
Mid | U ENosiums HaCTp “PID perynstop: HaCTPOVKa B LEHTpE
G5 " aePeRYTHPOBKE KON Cos-phi KoMneHcaLms MoTopa
0 SEEE Ynpasnenue pene RL1 RL1 = OFF ecnm AURT = fail
C6 1 Ynpasnetue pene RL1 RL1 = OFF ecnu AURT = error unu S2 active
2 Ynpasnexue pene RL1 RL1 = OFF ecnu AURT = error unu S2 active unn OFF
3 Ynpasnexue pene RL1 Komanpa ON/OFF Spray
0 AHanoroBbiii BbiBog 0-10 V OUT 1 SLAVE Bbixoa 0-10 Vde
c7 1 all Axanorosslii BbiBog 0-10 V OUT 1 SPRAY 1-10 (WS 100/180 Spray Command)
2 AHanoroBbliii BbiBog 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 direct
3 Ananorosblii biBog 0-10 V OUT 1 MASTER 0-10 reverse
(") 3HaueHus, BoamoxHble anst C4 3aBUCAT OT 3HaqeHuiA napameTpa CO

ecnm G0 = GP1 wnu GP2 C4 = OFF, HE BO3MOXXHO uamenuTh
ecm CO = r1 umn r2 G4 MoryT uMeTb 3Hauerne hi nnm Lo, MOXHO BbIGpaTh OAHO 13 3HAEHMIA
ecnn GO = rP1 unn rP2 G4 = Mid, HE BO3MOXXHO namennTb

[inst paboTsi ¢ perynuposkoit PID, ycTaHosuTe “rP2” B koge CO; ans Bcex Apyrux onepaumii “Value” aBTomMaTuyeckn 3arpy3utcs B Bolbope

KOHUrypaumu.
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PYCCKUHK

MEHIO “Pid”

[laHHas Tabnuua nokasbiBaeT TOMbKO NapameTpbl, MCnonbayemble ¢ dyHkuneit PID.
M3MeHeHUS [OMXHbI BHOCUTLCS TONMbKO OMbITHLIM CNELUWUANUCTOM, U OHN BO3MOXHbI Tonbko ¢ SW/1 B noauyumn “ON”.

88

Koa 3HayeHue KoHtpmrypaums Mo ymonyauio
td PID Bpems aunchcepeHUmMpoBanms BCE 10,0 cex
i PID Bpems aunchepeHUmMpoBanms BCE 1,0 cex.
d PID andpdepeHLMpoBaHHbIA BEC KOMNOHEHTA BCE 1
i PID nHTerpanbHbiii BEC KOMNOHEHTa BCE 2

ntE-01,E-02 75°C
rPrd20 2,6 mA
rPr015 2,4 bar
rPro25 3,5 bar
P PID wana nponopLm1oHansHoCTH rPr030 3,5 bar
rPr045 5,2 bar
rUu.05 0,8 Vdc
rPu030 3,5 bar
rUu010 1,6 Vdc
NPOLIEAYPA:

1 - Ycranosute Boiknrouarens SW1 8 nosuumto ON.

2-  Haxwmure ogHospemerHo “ENTER+ESCAPE”: “conF” nosisuTcs Ha aucnnee
3- Mcnonb3ys kniod “+” , BbiGEpeTE HYXHOe MeHio: conF, comm, PID, ParA u Haxxmue “ENTER”; nepabiil kof BbIGPAHHOrO MEHI0 MOSBATCS Ha AUCTINEE.
4 - TlepenpuTe K U3MEHSEMOMY KOZY, UCMIOMb3YS KIKOUM (+) U (=)

5- Haxwmute ‘ENTER’ : aucnneit HauHeT muratb.

6 — Mcnonb3yst kioum (+) e (=), BbibepeTe xenaeMblit napaMeTp (0AHOBPEMeHHbIM HaxaTem ENTER MoxHo YCKOPUTbIPOLIET
7- [insi noaTBepXaeHs uaMeeHwit HaxuuTe” ENTER': avenneit npekpaTwT Muratb. .

o

PerynsTop BO30GHOBUT pa6oTy ¢ HOBbiEMAPANIBTHANH 1 Ha Avcnnee GyaeT ykasaHo 3HaueHue “in’ akTMBHOro BBOAA.

% ; (" Press ENTER+ESCAPE & read| [Select & press ENTER & read S ' ngs_‘
H H H H Q " ’ *gﬁ?ﬁ* I’Select
g Miallsll4 BACK to 4 3 4 V
press ENTER _|| change & A press ENTER to confirm ENTER + ESCAPE ] )
9 1 450 b 5! 430 8 END2 ¥ UPALE
B e TIIf g sane | | SETY S
to leave ESCAPE » ESERPE




13 bE
MEHHK “comm
[laHHas Tabnuua nokasbiBaeT TONbKO NapameTpbl, ucnonbayemble yHkumnein ModBus
WN3MeHeHNs [OMKHbI BHOCUTBCS TONLKO OMbITHBIM CNELUanucToM, U OHU BO3MOXHBI ToNbko ¢ SW/1 B no3uyun “ON”,

PYCCKWUHU

[vcnneit
Kon 3HayeHue um Mo ymonyaxuio Onucanue
AddrES 1..247 off 247 Anpec ModBus Azpec yctpoiicTea (Slave) Ha Mod BUS

048 off 096 CKopoCTb nepesaum CkopocTb nepenaun 4800
096 off 096 CKopoCTb nepesaum CkopocTb nepegaun: 9600

SPEED 192 off 096 CKopoCTb nepesaum CkopocTb nepegauu: 19200
384 off 096 CKopoCTb nepesaum CkopocTb nepenaun: 38400
8N1 off 8E1 Pexum Pexum nepepaum: 8 bit, HeT koHTpons yeTHocTw, 1 bit of Stop

TYPE 8E1 off 8E1 Pexum Pexum nepepayn: 8 bit, nposepka HayeTHoCTb, 1 bit of Stop
801 off 8E1 Pexum Pexum nepepaum: 8 bit, npoepka Ha HeweTHoCTb, 1 bit of Stop

MODBUS coeauHeHue

END line 2 1

iR3-485 (RTU) RS-485 (RTU) RS-485 (RTU)
g ON OFF OFF
J1 CioL1 J1 [ipL1 J1E| CioL1
ouT IN ouT IN ouT IN
a8 dac 2od a8 a8 a8
mi[1]2]3 2[3 |m2 m1[1[2]3 12!?\»12 M1E|§@123
--- )
— P, 7 (*+)
A
“
A
OueHb BaXHO NPOBEPUT, YTOOLI FIUHMS COENHEHa, T.€. BCe TepMuHansl ceTi “D+" BONXHbI 6biTb NOACOEAMHEHDI BMECTE K
O[iHOMY Kabento, N aHanoruyHo 4 ", OnneTtka kabens nogcoeanHera k aemne u k REF tonbko o1 “PC < - > RS485”.

« Kabenb nuuuun nepenaum pawHeix (Modbus network) nponoxeH 0T 0JHOr0 yCTPOACTBA K APYroMy, HauuHas ¢ yCTpoucTBa master unit u
3aKaH4yuBas nocneaHuM 06CNyXMnBaeMblM YCTPOACTBOM; APYTO METOA COEANHEHNS HE AOMYCTUM.

+ CoeanHeHns BOMXKHbI 6bITb CAENAHbI C MOMOLLbK NoAXoAsLero kabens, no AnuHe He 6onee 1000 M.

« CoxpaHsitTe focTaTo4HOE paccToaHue Mexay kabenem Modbus network u gpyrumn kabensmmu yCTpoicTBa, 0CO6EHHO Kabensmu nuTaHms.

«Ha koHuax nuuun (Master n nocnegee o6cnyxusaemoe yCTPOWCTBO) yCTaHOBNEHO conpoTusnexne 120 ohm: akTus. OkoHeyHoe ycTpoicTao 120
ohm Ha RS-485< > PC xocT-aganTepe, Ha NOCAEAHEM YCTPOUCTBE NUHMK No3uum J1 on 2-1, Ha Apyrux ycTponcTeax nosvuum J1 Ha 2-3.

« Kabenb, coepnHstowuii Bce Tepmunansl “REF” fonxeH 6biTb NOACOEAMHEH K 3eMAe TONbKO B 61M30CTH OT cTaHuun Master, Tak 4tobbl BCE
LpYrve CTaHuuv Menu Takoi xe notexyuan, yto n PC Host.

« Onnetka kabens ot RS-485 < > PC xocT-agantepa fomxHa 6biTb NOACOEANHEHA K 3eMMe TONbKo BOAM3KM camoro agantepa. (OnneTka
ncoeanHeHa Tonbko co ctopoHoit PC Host side, kak ykasaHo Ha pucyHke).

« Kabenb paciiennsercs Ha 0TBETBNEHNS, OAHO AN KAXKAOW ANMHbI; NOACOEAMHSNTE ONNETKY NepBOA ANMHBI TONbKO 0T RS-485 < > PC Host

« Tun kabens: pns COEANHEHNIA MCNONb3yinTe Kabenb CO CKPYUYEHHbIMM Xunamm, U301MPOBAHHbIMU TPETbUM NPOBOAOM (Hanpumep, ITC Belden
15S7D).

MODBUS cuctema KOMMyHUKaLum

Hosble koHTponnepsl AURT umetoT nopTsl RS 485 ans koMmyHukaumv yepes npotokon Modbus, koTOpbIi N03BOASET Y3HATb BCE NapaMeTpbl HACTPONKM
KOHTPONNEpa, a TakXe HanpsxeHue Ha BbIXOAE W TOK, NOTPe6nsiemMblit BEHTUAATOpPaMN B NPOLEHTAX.

NHTepdelicHas nporpamma KOHTpoAnepa no3BONSeT BO3AENCTBOBATb HA napameTpbl KaXAOr0 MHAMBMAYANbHO MOAKIKYEHHOrO YCTPIACTBA,
MOATBEPXAEHNE NPABUILHOCTY U3MEHEHWH, NPOM3BEAEHHbIX OTHOCUTENBHO KOHTPOMbHBIX NApaMeTpoB U (UKCMPOBaHWE Kakux-1bo Henonagok. Ecnm
NMETCS Kakne-1bo cbou, B daiine 0TMEUaKTCA TN U NPOAOMKMTENbHOCTb 3aAa4n CTONKHOBEHWNA, U aKTUBM3UPYKOTCA COOTBETCTBYIOLIME CUTHANbI
Tpesoru.

Ona TaKxe no3sonseT NpsAMoe ynpasNeHne BCMOMOraTeNbHbIMA KOMaHAaMu NOACOEANHEHHBIX YCTPOMCTB 63 NpAMOro NOACOEAMHEHUS K KaXAOMY
YCTPOWCTBY, T.€. ¢ cucTemont Mod- bus oanH kabenb MOXeT 06CNyXuBaTb BCE BbIXOAbI ¥ BXOAbI YCTPOWCTBA.

I HakoHew, BO3MOXHO (OMUMOHANBHO) CHUTBIBATb CUTHAN COCTOSHUS BEHTUAATOPOB OT 3MeKTpoLMTa.
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PYCCKWHU

Menio “ ParA

B tabnuue npuseaeHsl paboyne napameTpbl, OTHOCALUMECS K ABYM HACTPOAKAM.

CumBonbl, ucnonb3yemble Ans HacTpoiiku 2, Takue xe, kak v Ans HacTpoitkv 1, Ho ¢ Jo6aBneHMeM TOUKM Nocne KaxAoro 3Haka

WN3mMeHeHUs BOMKHBI BHOCUTBLCS TOMBLKO OMBbITHBIM CReLManucToM, U OHU BO3MOXHbI TonbKo ¢ SW/1 B noanuun “ON”,
[Tlucnneit
Kop 3HayeHue UM | Mo ymonyanmio| KoHdurypauus Onucatue [laTunku
min MAX
1 30 °C 1 nE-02 STE -20/+90 °C
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPr420 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPr015 SPR 0-15 bar
USP -12,5 +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar HacTpoika 611oka BHELUHEro yBNaXHEHMs
(U.S.P) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
-22,5 +22,5 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 vdc 7,5 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.02 STE -20/+90 °C
2,0 55,0 °C 2,4 rtE.01 STE -20/+90 °C
0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 0,7 rPr015 SPR 0-15 bar
UPb 1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar
UPb 1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar LLIkana nponopuuoHanbHOCTY 6110Ka BHELLHEr0 yBNIaXHEHHS
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 rUu-05
1,0 30,0 rPu030
0,2 10,0 L
0,5 20
0,5 10
-20,0 +90,0
-20,0 +90,0 ]
4 20 n
0 15 b 15,0 SPR 0-15 bar
0 25 bar 25,0 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 bar 30,0 rPr030 SPR 0-30 bar 3HaueHue Ha Bxoge Ans Beixopa Ha MAX (100%)
(S.h.) 0 45 bar 45,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 5,0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 30,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 10,0 rUu010 0-10Vdc
2,0 55,0 °C 7,5 rtE-02 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C 7,5 rtE-01 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
Pb 0,5 15,0 bar 2,4 rPro15 SPR 0-15 bar
(P.b.) 1,0 25,0 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar LLIkana nponopLMoHanbHoCTH
1,0 30,0 bar 3,5 rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 5,2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 3,5 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
h1 0% | 100% off 100 Bce KoHdvrypaLmm Bce patumkm Namut MAX OUT %
Lo. (L.0.) 0% | 100% off 00 Bce KoHcurypaLm Bce patumkm Mt min OUT %
dE (d.E.) 0,1 60,0 sec 2,0 Bce KoHGmrypaumm Bce patumku Bpemst akcenvpaumu/ TopMoXeHust
lMponomkexne Tabamupl  —
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MNpquonk ewe TabauLibl

Meno “ ParA.”

PYCCKHUH

Oucnneit
Kon ?Haqeuue um Mo ymonuatmio|  KoHdurypauus JIELETIT Onucanme
min MAX
1 30 °C 1 rtE-02 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPr030 SPR 0-30bar TUCTepe3uc Ha aHadeHn Sh
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
-20,0 +90,0 °C -20,0 rte-02 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C -20,0 rte-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPr015 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar 3HaueHue Ha BXoAe Ans Boixopa
(S.0.) 0 30 bar 0 rPr030 SPR 0-30 bar Ha Hyne % Vac (Cut-Off)
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 0 rS-020 ---
0 10 Vdc 0 rS-010
1 30 °C 1 rte-02
1 30 rtE-0
0,1 5,0
io 0,1 5,0 ,
(i.0.) 0,1 8,0 A TUcTepesnc Ha 3HaueHum So
0,1 8,0 PR,0-30/
0,1 15,0 . SPR 0-45 bar
0,1 2,5 \ 0-5 Vdc
0,1 15,0 dar rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020 ---
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-10 ---
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LU-VE CONTARDO
FRANCE s.a.r.l.
69002 LYON

132 Cours Charlemagne
Tel. +33 4 72779868
Fax +33 4 72779867
E-mail: luve@luve.fr

LU-VE CONTARDO
DEUTSCHLAND GmbH
70597 STUTTGART
Bruno - Jacoby - Weg 10
Tel. +49 711 727211.0
Fax +49 711 727211.29
E-mail: zentrale@luve.de

Branches:

LU-VE CONTARDO IBERICA s.l. _
28230 LAS ROZAS (MADRID) - ESPANA
Edif. Fiteni VIl - Valle de Alcudia. 3 - 2a Plta., Of.9
Tel. +34 91 721 6310

Fax +34 91721 9192

E-mail: luveib@luve.com.es

LU-VE CONTARDO UK-EIRE OFFICE
FAREHAM HANTS

PO. Box 3 PO15 7YU

Tel. +44 1 489881503

Fax +44 1 489881504

E-mail: info@luveuk.com

LU-VE CONTARDO RUSSIA OFFICE
127015 MOSCOW

Bolshaya Novodmitrovskaya, d.23, str.6
Tel. +7 495 685 93 96

Fax +7 495 685 93 55

E-mail Grigoriev@luve-russia.com

LU-VE SPB REF
ST-PETERSBURG 194100

Tel. & Fax +7 812 320 49 02
E-mail kulikov@luve-russia.com

LU-VE POLSKA OFFICE

44-109 GLIWICE

ul. Wyczolkowskiego 30

Tel. +48 32 330 40 50 - Fax +48 32 330 40 30
E-mail: diegobof@sest.pl
slawomir.kalbarczyk@Iuve.it

LU-VE CONTARDO CARIBE s.a.
SAN JOSE - COSTA RICA

Calle 38, Avda 3

Tel. & Fax +506 2 336141

LU-VE PACIFIC PTY. Ltd.
3074 AUSTRALIA
THOMASTOWN - VICTORIA
84 Northgate Drive

Tel. +61 3 94641433

Fax +61 3 94640860

E-mail: sales@luve.com.au

LU-VE

GCONTARDCr

Headquarters:

LU-VE S.p.A.
21040 UBOLDO VA ITALIA
Via Caduti della Liberazione, 53
Tel. +39 02 96716.1 -

Fax +39 0296780560

E-mail: sales@luve.it

http://www.luve.it
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